Solar Pompa Siirliclst (2.2kW — 37kW)

SPIN2 SERISI
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mKurulumdan 6nce

Uyan

Hasarli veya eksik pargalari olan kontrol cihazini kurmayin veya galistirmayin. Aksi takdirde,
ekipman hasarina veya can kaybina yol agabilir.

m Kurulum

Uyan

© Kontrol cihazini kurarken veya tasirken cihazin alt kismindan tutun; yaralanmalari veya
cihazin kirilmasini 6nlemek igin sadece dis kasasini tutmamalisiniz.

© Kontrol cihazini metal gibi yanmaz bir malzeme Uzerine kurun. Aksi takdirde yangin gikabilir.
© Kontrol cihazi koruyucu bir kabine monte edildiginde, ortam sicakliginin 40°C'nin altinda
kalmasini saglamak igin kabinde havalandirma delikleri bulunmalidir; aksi takdirde yiksek
sicaklik nedeniyle cihaz zarar gorebilir.

© Kontrol cihazini kurarken dogrudan glines i1sigindan kaginmalisiniz; kontrol cihazi PV
panellerinin altina monte edilebilir.

Uyari

© Kontrol cihazinin kurulum ve ¢alistirma islemlerini yalnizca yetkili personel yapmalidir. Aksi
takdirde elektrik garpmasina veya kontrol cihazinin hasar gérmesine neden olabilir.

© Kontrol cihazinin devre kesici araciligiyla glic kaynagindan izole edildiginden emin olun.
Aksi takdirde yangina neden olabilir.

© Topraklama terminalinin dogru sekilde topraklandigindan emin olun.

© Glg giris terminallerine veya pompanin terminallerine dokunmayin. Aksi takdirde elektrik
g¢arpmasina neden olabilir.
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m Calisma

Dikkat

© Calisma sirasinda 6n kapagi agmayin veya gikarmayin. Aksi takdirde elektrik carpmasina
neden olabilir.

© Testten 6nce pompa kurulmus olmalidir; pompayi uzun siire kuru galistirmamalisiniz.
Pompayi test etmek igin maksimum kuru ¢alisma suresi 15 saniyeyi gegmemelidir.

© Pompanin dénls yoni tersine dénerse, pompanin U¢ gu¢ kablosundan herhangi ikisini
degistirebilirsiniz.

© Su pompasi 1sik gélgesi nedeniyle durdugunda, 300 saniye sonra galismaya yeniden baslar.
© Kuyuya bir su seviyesi probu takiliysa, su seviyesi su eksikligi seviyesinin altina dustiginde
su pompasi durur. Su seviyesi probu yoksa, kontrolérin ilgili terminallerinin kisa devre
yapilmasi gerekir. Su seviyesi probu kullaniimiyorsa, kontroloriin terminalleri kisa devre
yapilmalidir.

m Bakim ve Kontrol

Uyan

© Kontrol Unitesinin bakim, degistirme ve kontrol igslemleri yalnizca kalifiye veya yetkili personel
tarafindan yapilmalidir. Aksi takdirde hasar ve yaralanmalara neden olabilir.

© Bakim ve kontrol iglemlerini gergeklestirmeden &nce elektrik kesintisinden sonra en az 10
dakika bekleyin veya sistemde kalinti gerilim kalmadigindan emin olun; aksi takdirde hasara
neden olabilir.

m Digerleri

Uyan

© Bu talimatlara uyulmamasi ve bunun sonucunda cihazda hasar meydana gelmesi durumunda
garanti hizmetinden yararlanilamaz.
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Calisma Prensibi

1.1 Sistem Agiklamasi

SPIN2 solar pompa siriiclisu elektrik sebekesinin givenilir olmadigi veya bulunmadigi uzak
noktalara su saglamak amaciyla tasarlanmistir. Cihaz, solar panellerden gelen DC giicii AC
glice donustlrebilir ve gesitli pompa tlrlerini galistirabilir. Glnesli giinlerde, SPIN2 sirekli olarak
su pompalayabilir. Sistemde pil ve diger enerji depolama cihazlari bulunmadigindan, suyu daha
sonra kullanmak Uzere bir rezervuara aktarmaniz onerilir. Su kaynaklari nehir, gél, kuyu veya
suyolu gibi dogal veya 6zel kaynaklardir. Pompa ¢alismasini kontrol etmek igin su kulesine bir
samandira anahtar takilabilir. Kuyu suyunu algilamak igin kuyuya diisiik seviye probu takilabilir
ve boylece suyun olmadigi durumunda pompa durdurulur. Sekil 1, SPIN2 solar pompa sisteminin
tipik bir semasini gostermektedir.
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1.2 Sistem Yapisi

SPIN2 giines enerjili pompa kontrol initesi, glines panellerinden gelen degisken gii¢ seviyesine
uyum saglayarak degisken hizda galisir. Degisken hizda galisma, pompa/motorun devreye
girerken ani akim veya enerji dalgalanmasi yasanmamasi anlamina gelir; bu da motor ve

pompalama sistemindeki asinmayi 6nlemeye yardimci olur.

m Pompa Cek Valfi Gereksinimleri
Uyari: Sistemin glvenilirligini ve su dagitimini en st diizeyde saglamak igin, digsme borusuna
cek valfler takilmalidir. ik gek valf pompaya takilmali ve pompadan sonraki dikey boru hattinda

her 30 m'de bir ek ¢ek valfler takilmalidir.

m Sistem Tanimlamalari

SPIN2 giines enerijili pompa kontrol Unitesi, sistem performansini siirekli olarak izler ve gesitli
anormal durumlari tespit eder. Cogu durumda, kontrol Unitesi sistemin kesintisiz galismasini
saglamak igin gerekli diizeltmeleri yapar; ancak ekipman hasari riski yiiksekse, kontrol initesi
sistemi korur ve ariza durumunu gésterir. Mimkiinse, ariza durumu ortadan kalktiginda kontrol
Unitesi kendi kendine yeniden baslatiimaya galisir.

= Motoru Yumusak Galistirma

Normalde, su talebi oldugunda ve elektrik mevcut oldugunda SPIN2 glines enerjili pompa kontrol
Unitesi galisir. SPIN2 glines enerjili pompa kontrol tnitesi su ihtiyacini algiladiginda, motor
voltajini kademeli olarak artirirken motor devrini de her zaman “yavas yavas yikseltir’; bu
sayede motor daha az 1sinir ve geleneksel su sistemlerine kiyasla daha dustk bir ¢alistirma
akimi elde edilir. Kontrol Ginitesinin yumusak galistirma 6zelligi sayesinde bu durum motora zarar

vermez.
m Asin Isinma izleme

SPIN2 giines enerjili pompa kontrol cihazi, ortam sicakligi 45 °C'ye ulastiginda tam giicte
calistirilabilir. 45 °C'nin tzerindeki sicakliklarda kontrol cihazi tasiyici frekansi diistrir ve

calismayi mimkun oldugunca strdirdr.
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m Su seviyesi kontroli

SPIN2 giines enerjili pompa kontrol cihazi, iki su seviye salteri ile kullanilabilir ve pompay!
uzaktan otomatik olarak kontrol edebilir. SPIN2 glines enerjili pompa kontrol cihazi igin su seviye
salteri istege baghdir, zorunlu degildir.

m DC ve AC Gii¢ Kaynaginin Hibrit Girisi

SPIN2 Gunes Enerijili Pompa Kontrol Cihazi, hem DC hem de AC gl girisini destekler. Her iki
glic kaynagi ayni anda bagli olmasi halinde cihaz, su pompasini DC gii¢ kaynagiyla ¢alistirir; AC

glic kaynagdi ise yedek olarak islev gorir ve kesintisiz glic beslemesini saglar.
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Bolim 2 Genel Bilgiler

SPIN2 solar pompa siriiclsu, herhangi bir (i¢ fazli asenkron motoru galistirmak igin tasarlanmig
degisken hizl bir motor suriicisudir. SPIN2 giines pompalama sistemi, glines panellerinden
gelen yiksek voltajli dogru akimi alternatif akima dénuUstirerek standart bir i¢ fazli asenkron
motoru calistirarak uzak yerlere su saglar. Glines enerjisi yeterli olmadiginda, AC giris glict
yedek gug¢ kaynag olarak calisabilir. Kontrolér, ariza tespiti, motor yumusak baslatma ve hiz
kontroll saglar. SPIN2 giines enerjili pompa kontrol cihazi, tak ve galistir kolaylidi ile bu

ozellikleri saglamak lizere tasarlanmistir.

SPIN2 solar pompa siricisd, Urinlerden beklenen yiiksek giivenilirlik standardina gére
tasarlanmistir. Zayif glines 1s131 kosullarinda, kontrol cihazi pompay! galistirarak suyu kaldirabilir,
AC giris guict yedek gl kaynagi olarak calisabilir, sistem panellerinin arizalanmasini 6nleyebilir
ve kontrol cihazi yalnizca asiri kosullarda durur. Anormal kosullar ortadan kalktiginda tam

calisma otomatik olarak geri yuklenir.
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2.1 Agiklamalar ve Ozellikler

SPIN2 giines enerjili pompa kontrol linitesi, sistem performansini slrekli olarak izler ve
pompalama sisteminin korunmasina yonelik bir dizi 6zelligi binyesinde barindirir. Bir ariza
durumunda, SPIN2 glines enerjili pompa kontrol Unitesi, kontrol Gnitesinin 6n kapagina monte
edilmis LED ekran araciligiyla arizanin tarlini gosterir. SPIN2 giuines enerjili pompalama sistemi,
glines panellerine 6zgli olumsuz giris guicl kosullarinda pompalama igin optimize edilmistir:

« Kontrolér, mimkin oldugunda giines panelinden gelen gig ¢ikisini en Ust diizeye gikararak
pompa yukini galigtirmaya caligir.

Yapilandirilabilirligi artirmak ve uzaktan sistem izlemeyi mimkin kilmak igin kullanimi kolay bir
arayuz saglanmistir.

« Cihaz lzerindeki LED ekran, sistem durumunu ayrintili olarak gdsterir.

« Kliguk bir tug takimi, kullanicinin ayar yapmasinda esneklik saglar.

2.2 Ozellikler ve Koruma Fonksiyonlari

Cihaz sistemi izleyerek asagidaki durumlarda otomatik olarak kapatma 6zelligini galistirir:
Kuyunun bos olmasi kosullari

Takilmig/Sikismis pompa sebebiyle olusan kosullarda

Yuksek gerilim darbelerinde

DisUk giris gerilimi

Motor tarafinda olusabilecek kosullar

Kisa devre durumunda

> Asiri iIsinma durumunda

NOT: Bu kontrol cihazi, motor akiminin nominal akimi agsmasini énleyerek ve su seviyesinin
disuk olmasi durumunda galisma suresini sinirlayarak motor asiri yik korumasi saglar. Bu
kontrol cihazi, motorun asiri 1Isinmasini algilama ézelligi sunmaz.

yY VY VvV
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2.5 SPIN2 Teknik Ozellikler

Koruma

Asiri gerilim korumasi Dabhili Yiksek voltaj korumasi Dabhili
Dislik voltaj korumasi Dabhili Motor sogutma korumasi Dabhili
Acik devre korumasi Dahili Kisa devre korumasi Dahili
Yiksek Sicaklik korumasi Dahili Kuru ¢alisma korumasi Dahili

Haberlegme

MODBUS \ Modbus RTU RS-485
Diger Bilgiler

-20°C~60°C / 45°C ylksek oldugu durumlarda performans kayiplari

Ortam sicakiik araligr yasanabilir. Ortam sartlari iyilestirilmelidir.

Sogutma Metodu Fan Sogutma
Ortam Nemi < 95%RH
Sertifikasyon IEC/EN 61800-5-1,IEC/EN 61800-2:2004,|IEC/EN61800-3:2004,CE
Giris Voltaji Tek Faz: 150-450VDC /1PH 220-240VAC 50/60Hz

Ug Faz: 220-900VDC /3PH 380-480VAC 50/60Hz

2.6 SPIN2 Model Tablosu

Model SPIN2-00220S SPIN2-00220H SPIN2-00400H SPIN2-00550H
Girig

Maksimum giris voltaji (Voc) DC 450V DC 900V

Baslangig gerilimi [V] DC 180V DC 350V

Optimum giris voltaji [V] DC 330V DC 560V

MPP'de 6nerilen gerilim DC 275-380V DC 500-750V

Onerilen Giines Paneli Giicli [kW] 27~35 27~35 48~6.4 6.6~8.8

Alternatif AC Jenerator

Girig Gerilimi 1P 220-240V 3P 380-480V

Maksimum Akim(RMS)[A] 23 5.8 10.5 14.6
Glg ve VA Kapasitesi[kVA] 4 4 5.9 8.9

Cikis

Nominal Cikis Gerilimi 3P 0-220/240V 3P 0-380/480V

Maksimum Akim(RMS)[A] 9.6 51 9 13

Nominal Cikis Glici[kw] 2.2 2.2 4 55

Cikis Frekansi 0~50Hz/60Hz

SPIN2 2.2 kW—5.5kW
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Model SPIN2-00750H SPIN2-01100H SPIN2-01500H |SPIN2-01850H
Girig
Maksimum giris voltaji(Voc) DC 900V
Baslangig Voltaji [V] DC 350V
Optimum giris voltaji [V] DC 560V
MPP'de Onerilen Gerilim DC 500-750V
Onerilen Giines Paneli Gicii [kW] 9~12 13.2~17.6 18~24 22.2~29.6
Alternatif AC Jenerator
Giris Voltaji 3P 380-480V
Maksimum Amps(RMS)[A] 20.5 26 35 385
Gli¢ ve VA Capability[kVA] 11 17 21 24

Cikis

Nominal Cikis Gerilimi

3P 0-380/480V

Maksimum Akim(RMS)[A]

17 25 32 37

Nominal Cikis Giicti [kKW]

75 11 15 185

Cikis Frekansi

0~ 50Hz/60Hz

SPIN2 7.5 kW—18.5 kW

Model SPIN2-02200H SPIN2-03000H SPIN2-03700H
Girig
Maksimum Girig Voltaji(Voc) DC 900V
Baslangig voltaji [V] DC 350V
Optimum Giris Voltaji [V] DC 560V
MPP'de Onerilen Gerilim DC 500-750V
Onerilen Giines Paneli Glicii [kW] 26.4~35.2 36~48 44~59.2
Alternatif AC Jenerator
Giris Voltaji 3P 380-480V
Maksimum Akim (RMS)[A] 46.5 62 76
Glic ve VA Kapasitesi [kVA] 30 40 57

Cikis

Nominal Cikis Gerilimi

3P 0-380/480V

Maksimum Akim (RMS)[A]

45 60 75

Nominal Cikis Gucl [kW]

22 30 37

Cikis Frekansi

0~ 50Hz/60Hz

SPIN2 22 KW—37 kW

-10 -
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Not: Bolgelere gore, dnerilen fotovoltaik dizi giicu, kontrol cihazinin giiciintin 1.2 ile 1.6 katidir.
Bolim 3 Mekanik ve Elektriksel Bilgiler

3.1 Olgumler (Birim: mm)

Sekil 4-1-1
Hole
Model size
H W D D1 H1 w1 d
SPIN2-00220S
SPIN2-00220H 190 72 146 138 180 56 5
SPIN2-00400H

11 -
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U

H1

P /I“
|
1
Sekil 4-2-2
Model
H W D D1 H1 W1
SPIN2-00550H
250 95 153.6 | 145 240 80
SPIN2-00750H

-12-
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HI|H
Il
M
i
) |
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D
Sekil 4-2-3
Hole
Model SIZe
H W D D1 H1 W1 d
SPIN2-01100H
334 120 | 188.6 | 180 322 100 6

SPIN2-01500H

-13-
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D
Sekil 4-2-4
Hole
Model SiZe
H W D D1 H1 W1 d
SPIN2-01850H

388 145 195.1 | 182.7 374 116 6

SPIN2-02200H

14 -
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HIf H

w1

DI

Sekil 4-2-5

Hole
size

wi

144

H1

430

D1

195

204

180

450

Model

SPIN2-03000H

SPIN2-03700H

-15-
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3.2 Tus Takimi Olgiileri
m Tus Takimi Olgiileri

Tek Faz 220V :2.2kW
Ug Faz 380V : 2.2kW-37kW

Tus Takimi

72

o | o |20

PRG

A

»

| | ENT

AV

O N

Konfigurasyon | Standart Konfigiirasyon

-16 -
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3.3 Mekanik Kurulum

3.3.1 Asiri 1Isinma korumasi

SPIN2 giines enerjili pompa kontrol cihazini, kontrol terminalleri ve glig kablolari bulunan bir
kontrol kutusuna monte edin. Asiri iIsinmayi ve performans disisin( dnlemek igin kontrol
kutusunu dogrudan giines i1sigindan uzak bir yere kurun. En uygun konum, giines panellerinin
montaj diredi izerindedir; glines, 1s1 ve hava kosullarindan korunmak igin panellerin altina
yerlestirin. Kontrol kutusunun dogrudan glines 1sigina maruz kalmasi veya yiksek ortam
sicakliklarina maruz kalmasi, SPIN2 glines enerjili pompa kontrol cihazinin sicaklik geri cekme
korumasi nedeniyle performans dislstine yol agacaktir. En iyi performans igin kontrol kutusunun
goblgelenmesini en Ust diizeye ¢ikarin.

Elektrik kablosunu vahsi hayvanlarin zarar vermesinden ve dogal hava kosullarindan korumak
icin bir kablo borusu kullanmaniz ve korumayi giiglendirmek igin kablo borusunu topraga
gémmeniz onerilir. Kablo borusu kullanmiyorsaniz, daha yiiksek kaliteli bir dis mekan kablosu
kullanabilirsiniz.

3.3.2 Kurulum yeri segimi

SPIN2 giines enerjili pompa kontrol cihazi, 60 °C'ye kadar olan ortam sicakliklarinda galismak
lizere tasarlanmistir; ancak asiri 1Isinmayi 6nlemek igin, kontrol cihazinin goélgeli bir yere

kurulmasi tavsiye edilir.

=50cm

=50cm

Sekil 3-3-1 Cihaz Panosu/Kontrol Panosu Lokasyonu

17 -
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3.4 Elektriksel Kurulum
3.4.1 Terminaller

Asagida tipik terminal bloklari gosterilmistir.
Not: Terminallerin sekilleri ve kombinasyonlari, SPIN2 Giines Kontrol Cihazlarinin farkh

boyutlarina gore degisiklik gosterir.

+

e (RL s TN+ B

——

— ®© O O

————" PP

ACCIRLy Ana devre WD RN NN
@YW |

PE. - U VvV W ,:}

Sekil 3-4-1 Ana Terminaller (Siralama, gergek uriinden farkli olabilir)

Terminal Isim Aciklama

Ug faz besleme giris

R,S, T portu Ug fazli alternatif akim girisi terminale baglanir
DC BUS arti ve eksi - L
+) (-
(+),(-) uglar Solar DC giris terminali
u,v,w Motor ¢ikis portu Ug faz motor baglanti terminali

@ Ground Ground

Sekil 3-4-2 Kontrol terminalleri (Siralama, gergek urtinden farkh olabilir)

-18-
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\GNDk+1ov\Rs+\RSAW FM

\TA \TB \Tc

| A0 [A11|A12|DI1|DI2 D13 D14]r24V]COM |

(00Ol |5

OO0 O

1000000000

Grounding output

aND/Cou Digital signal

Sekil 3-4-3 Baglanti terminali agilamalari 1

Jumper Segilen pozisyon Fonksiyon agiklamasi
Ustteki iki pimi baglayin GND
Alttaki iki pimi baglayin COM (Topraklama Kaldirma)
P Ug pimin timi (varsayilan) GND/COM Eszamanli topraklama
Ug pimin higbiri bagh degil GND/COM Eszamanli topraklamanin kaldiriimasi
Ustteki iki pimi baglayin AO Akim Cikisi 0~20mA
#o Alt pim baglantisi (varsayilan) AO Voltaj Cikisi 0~10V
Ust pim baglantisi (Varsayilan) Al Akim girisi 4~20 mA araligi parametre ile degistirilebilir
A2 Altta bulunan iki ayag birbirine baglayin Al Voltaj girisi 0~10V
Ustteki iki ayadr birbirine baglayin RS485 letisimi, 120 Q'luk terminal direncine baglanir
485 RS485 lletisimi: 120 Q sonlandirma direncini devre dist
Alt pim baglantisi (Varsayilan)
birak
Ust pim baglantisi (Varsayilan) NPN
P Alt pim baglantisi PNP

-19-
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Kategori Sembol isim Fonksiyon
+10V gli¢ kaynagi saglamak igin maksimum c¢ikis
+10V-GND +10V akimi 2.0mA dir. G.enelllkle harici )
potansiyometrelerin ¢caligma kaynagdi olarak
Giig kullanilir.
Kaynagi Harici +24 V giic kaynagi saglayin; maksimum
+24V-COM +24v (;|k|§.ak|m|l: .150 mA. Gerzel'l.ikle dijit'al. giris \'/.e g|!(|§
terminallerinin galisma glici ve harici sensérlerin
glic kaynagi olarak kullanilir.
AI-GND AnaI-()g giris 1. G!r!s voltaj araigi: DCOV -10V
terminal 1 2. Girig empedansi: 100 kQ
1. Girig arahig: DCOV —-10V /0 mA—-20 mA; bu
Analog girig Analog diri deger, kontrol kartindaki Al2 atlama teli segimi ile
AI2-GND alog ains belirlenir.
terminal 2 . I
2. Giris empedansi: Gerilim girisi 100 kQ, akim
girisi 500 Q
DI1 Digital girig1
DI2 Digital giris2 1. Optokuplor izolasyonu
Dijital giris — - 2. Girig empedansi: 4 kQ
D13 Digital giris3 | 3 Girig gerilimi aralig: 9 V ~ 30 V
Dl4 Digital girig4
AO1, kontrol kartindaki AO atlama telini segerek
Analo voltaj veya akim cikisini belirler. Cikis voltaj araligi
K 9 AO1-GND Analog gikis 1 0V ~10V'dir
gre Cikis akim arahgi: 0 mA ~ 20 mA
Optokupldr izolasyonu, bipolar agik kollektor ¢ikisi
Cikis voltaj arali§i: 0 V ~ 24 V
Dijital ¢ik FM-COM
el gz Cikis akim araligi: 0 mA ~ 50 mA
F6.00 FM Terminal Cikis Modu Segimi
) TA-TB NC AC 250V 3A, COSp =04 ;
Réle Cikisi DC 30V 1A
TA-TC NO
RS485 RS+ RS485 + RS485 diferansiyel sinyalinin pozitif ucu
haberlesme | Rs- RS485 - Diferansiyel sinyalin negatif ucu

Tablo 3-4-4 Kontrol Terminalleri ve Fonksiyonlari
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3.4.2 DC Girig Kablolamasi

Gines enerjili pompalama sistemlerinde, glines paneli dizisi ile SPIN2 solar pompa kontrol cihazi
arasina iki kutuplu bir DC kesici anahtari takilmaldir. ki kutuplu DC kesici anahtarinin “+” ve “-”
ile isaretlenmis cikis terminallerinden gelen kablolari (glines paneli gikisinin arti ve eksi

kutuplari), SPIN2 solar pompa kontrol cihazinin “+” ve “-” olarak etiketlenmis terminal bloguna
baglayin.

3.4.3 Dagitim kutusu baglantisi

Gunes panellerinin sayisi fazla ise, toplama hattini glines paneli dizisine birlestirmek igin bir
baglanti kutusu kullaniimasi gerekir. Baglanti kutusuna sigortalar, yildirm koruma cihazi ve DC
anahtari takiimahdir. Sigorta ve DC anahtari kisa devreyi 6nler; yildirm koruma cihazi ise dogru
akim tarafinda yildirim koruma islevi gorir. Baglanti kutusu sizdirmaz olmali ve igine su
girmemelidir.

3.4.4 Topraklama Kablolamasi

Topraklama terminali (GND), bu simgeyle gosterilmistir. Litfen bu simgeye iliskin talimatlara
veya yerel elektrik yonetmelikleri ya da uluslararasi standartlara gére esdeger diger simge veya
isaretlere basvurun. Dogru topraklama, motorda bir ariza olmasi durumunda elektrik garpmasi
riskini 6nlemeye yardimci olur.

3.4.5 Motor Kablolama

Motordan gelen dort telli kabloyu kontrolér terminal blogundaki U, V, W ve GND terminallerine
baglayin.

3.4.6 Duslik su seviyesi sensoriiniin kablolamasi (istege bagh)

Kuru ¢alismanin pompaya zarar vermesini dnlemek amaciyla, kuyudaki su seviyesini algilamak
lizere SPIN2 giines enerjili pompa kontrol cihazinin terminallerine bir kuyu senséri baglanabilir;
bu durumda kablo uzunlugu 50 metreden fazla olmamalidir. Su seviyesini algilamak igin bir su
seviyesi sensori bulunmuyorsa, liitfen kontrol cihazinin iki terminalini birbirine baglayin. Kontrol
cihazi, yerlesik yazilimin su algilama islevi sayesinde de su varligini tespit edebilir.

3.4.7 Su deposu seviye samandirali anahtar kablolamasi (istege bagli)

Deponun tagsmasini énlemek igin ylizer samandirali anahtar kullaniimasi tavsiye edilir. Depo
doldugunda pompa durur; su seviyesi alt seviyeye dustiginde pompa yeniden galisir. Bu,
tasmayi Onleyebilir ve pompanin gereksiz aginmasini sinirlayabilir. SPIN2 kontrol cihazi,
deponun konumu uzak olsa bile uzaktaki ylizer samandirali anahtara baglanmak icin kiiclk bir
sinyal hattinin kullaniimasina olanak tanir.

mihid
kablo kelepgesi

konum:
pompa kapall

kablo
agrig!

pampalama
aralig)

N\ konum

pompa agk

./

Sekil 3-4-3 Yiizer Samandirali Sistem

Samandira Kullanimi Sirasinda:

1. 1 mm? kablo ¢api igin minimum gereksinimler, 50 m'ye kadar mesafe

2. Uygulama uzun mesafeli iletim icindeyse, ekranli kablo kullaniimasi gerekir. Kontrol cihazina
yakin olan ekran katmaninin ucu topraklanmalidir; yiizer salterine yakin olan ug ise
topraklanmasina gerek yoktur.
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Bo6lim 4 Ekran ve Calistirma

4.1 Ekran arayiiziine girig

Kontrol panelindeki diigmeler, solar pompa surtcusinin iglev/ment parametrelerini degistirebilir,
solar pompa siricusinin galisma durumunu izleyebilir ve baslatma, durdurma gibi islemleri
kontrol edilebilir. Gortinimu ve genel gorinimu alani agsagidaki gibidir:

Artan
- SN ,
Parametre ekrani AUN X Potansiyometre
TUN .
Programlama PRG VAN » Kaydirma
- () RUN
Girig ENT \V4 Galishe
ElsTon Durdur
Azalan

Sekil 2-1-1 Kontrol paneli
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4.2 Parametre meniisii kullanimi hakkinda

PRG tusuna basarak parametre menusine giriniz ve FO parametresi ekranini géruntileyiniz;
yukari ve asagi tuslarini kullanarak ilgili ana parameter gruplari arasinda gezinebilir. ENT tusuna
basarak secilen parametre grubunu genisletebilir ve alt parametrelerin igine girebilirsiniz.
Ayarlanmak istenen deger yukari asagi tuslari ile ayarlandiktan sonra ENT tusuna basarak
ayarlari kaydetme islemi yapilir, PRG tusuna basarak 6nce ana parameter grubuna ardindan
tekrar basilarak ana ¢alisma ekranina dénuniz.

Acihig Ekrani m—

FO grubu
parametreleri — =
|
Ana frekans

Tusg takimi frekans

ayari PRG
M N | [—

Sekil 2-2-1 Parametre menusu

-23-



SPIN2

4.3 Gosterge ve Buton Fonksiyonlari

Isim Fonksiyon

Hz: Frekans Birimi
- A : Akim Birimi
(I_Bg‘jslt;rige Gosterge Ledleri V : Voltaj Birimi

RUN: Operasyon (Galisma)
FWD : ileri calisma (MPTT

PRG (Programlama butonu) Parametre mendisii giris veya ¢ikis

ENT (Onay tusulileri Menii ekranina adim adim girin ve ayar parametrelerini onaylayin

ve geri anahtari) (parametre ayar mgdunda] R o
Yiik motorunun ileri ve geri dénlisii (parametre ayar modunda degilken)

A (Arttirma Butonu) Veri veya islev kodunun artiriimasi

V (Azaltma Butonu) Veri veya islev kodunun azaltiimasi

Butonlar Ekran parametreleri, durdurma ekrani arayiiziinde ve galistirma ekrani

>> (Shift Butonu) arayiiziinde segilebilir, bir parametreyi degistirirken, o parametrenin
degistirme bitini segebilirsiniz.

RUN (Run Butonu) Klavye modunda, islemleri gergeklestirmek igin kullanilir.
Calisma durumundayken, bu tusa basarak galismayi durdurun. Ariza

STOP (Stop Butonu) alarmi etkin durumdayken, bu tus gift bitli galisma igin kullanilabilir ve
tusun &zellikleri F7.02 islev kodu ile sinirdandirilir.

Potansiyometre Frekans kayna_@l olarak kullamlalzilir. Frekans Ejﬁpﬂ§tﬂrﬂct{ b_u__dugmeyle
frekans kaynag olarak ayarlandiginda, saat yéniinde gevrildiginde
belirtilen deger artar, saat yoniinin tersine cevrildiginde ise azalir.

Tablo 2-2-1 Led ve Buton Agiklamalari
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Bolim 5 Parametre Listesi

5.1 Temel Parametreler

o Parametreler, sistem dururken veya galisirken degistirilebilir.
o Parametreler, sistem galisirken degistirilemez.
© Gergek degerleri algilayan ve degistirilemeyen parametreler.

Parametre

isim

Ayar araligi

FO0 Basit Fonksiyon Parametreleri

Fab.

I Ozellik

Modbus Adresi

F0.00

Motor kontrol modu

)

1 SVC
1:VIF
2:-

0x0000

F0.01

Komut kaynagi segimi

o

: Tus Takimi

-

: Terminalden galistirma

)

: Haberlesme

0x0001

F0.02

Calisma frekanst UP/DOWN
referansi

0 : Calisma frekansi

-

: Set frekansi

0x0002

F0.03

A frekans kaynagi X segimi

0: Dijital ayar F0.08

(Terminal UP/DOWN ile ayarlanabilir,
eneriji kesilince hafiza yok)

1: Dijital ayar F0.08

(Terminal UP/DOWN ile ayarlanabilir,
eneriji kesilince hafizada tutulur)

2: Al1 girisine gore ayar

3: Al2 girisine gore ayar

4: Klavye potansiyometresi ile ayar
5: Terminal PULSE darbe girisi ile ayar
6: Coklu hiz komutu (Multispeed)

7: Basit PLC modu

8: PID kontrol modu

9: Haberlesme (izerinden ayar

10: AI3 girigine gére ayar (genisletme
ile)

0x0003

F0.04

B frekans kaynag! Y segimi

F0.03 ile ayni

0x0004

F0.05

Y yardimci frekans
kaynaginin referansi

0: maksimum frekans F0.10'a gore
1: X frekans kaynagina gére

0x0005

F0.06

Frekans kaynagi Y yiizdesi

0% ~ 150%

100%

0x0006

F0.07

Frekans kaynagi calisma
modu segimi

Birler basamag: Frekans kaynagi
segimi

0: Ana frekans kaynagini gosterir

1: Ana ve yardimci frekans isleminin
sonucunu gosterir

2: Ana frekans kaynag! ile yardimei
frekans kaynagi arasinda gegis yapar
3: Ana frekans kaynagi ile
ana+yardimcl islem sonucu arasinda
gegis yapar

4: Yardime! frekans kaynagi ile
ana+yardimci islem sonucu arasinda
gegis yapar

Onlar basamagi: Ana ve yardimci
frekans islem iligkisi

0x0007
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Parametre

Isim

Ayar araligi

Fab.

Ozellik

Modbus Adresi

0: Ana + yardimci

1: Ana - yardimci

2: ikisinden biyiik olan deger
(maksimum)

3: ikisinden kiigiik olan deger
(minimum)

4: Ana x yardimci

F0.08

Tus takimindan referans
frekansi

0.00Hz ~ Maksimum frekans
F0.10

50.00Hz

0x0008

F0.09

Calisma yo6nii segimi

0: Ayni yénde galisma
1:Ters yonde galisma
2: Ters yonde donilisi yasakla

0x0009

F0.10

Maksimum cikis frekansi

0.00Hz ~ 320.00Hz

50.00Hz

0x000A

FO.11

Frekans kaynag Gst siniri
segimi

0: Parametre F0.12

1: Al

2: AI2

3:AI3

4: PULSE modu ayarli terminal ile
5: Haberlesme

7: Tus Takimi Potansiyometresi

0x000B

FO0.12

Frekans kaynag Gst limiti

F0.14 ~ F0.10

50.00Hz

0x000C

F0.13

Ust frekans ofseti

0.00Hz ~ F0.10

0.00Hz

0x000D

F0.14

Frekans alt limit degeri

0.00Hz ~ F0.12

0.00Hz

0x000E

FO0.15

Alt limit frekansinda ¢alisma
modu

0 : Alt frekans limitinde calig
1 : STOP (Dur)
2 : Sifir hizda calig

0x000F

FO0.16

Taslyici frekans

0.5kHz ~ 16.0kHz

0x0010

F0.17

Tastyict PWM karakteristigi
segimi

Birler Basamagi: PWM modunu segin
0: otomatik gecis;

1: 7 dalga;

2: 5 dalga;

3: SPWM;

Onlar Basamagi: Taslyicl, ¢ikis frekansi
ile iligkilidir

0: Cikis frekansindan bagimsiz

1: Cikis frekansina bagh

Yiizler Basamagi: Rastgele PWM
derinligi

0: KAPALI

1-8: Aglk, derinligi ayarla

Binler Basamagi: Asir modiilasyon
segenegi

0: KAPALI

1: AGIK

1010

0x0011

FO0.18

Hizlanma zamani 1

0.0s ~ 6500.0s

0x0012

F0.19

Yavaslama zamani 1

0.0s ~ 6500.0s

0x0013

F0.20

Fabrika ayarlarina dondiirme

0: Herhangi bir islem yapilmaz

1: Fabrika ayarlarina geri dén (motor
parametrelerini geri yiikleme)

2: Kay!t bilgilerini siler

3: Fabrika ayarlarina geri don (motor
parametrelerini geri yiikle)

0x0014

F0.23

Hizlanma ve yavaslama
siiresinin birimi

0: 1 saniye
1: 0.1 saniye
2: 01 saniye

0x0017

F0.24

Hizlanma ve yavaslama
siresi referans frekansi

0: Maksimum frekans (F0.10)

0x0018
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Parametre isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
1: Set frekansi
2: 100 Hz
Birler basamagi: Baslat/Durdur kontroli
0: inverter enerjilendiginde fan caligir
1: Durdurma sicakliga baghdir ve fan
calismaya devam eder
FO.25  |Fan kontrol 2: Durdur — Fan durur, calisma 01 ° 0x0019
sicakliga baghidir
Onlar basamag: Hiz ayarlama
fonksiyonunu etkinlestirir
0: Kapali
1: Aktif
Frekans komutu ondalik 1: 1 ondalik basamak
Fo.26 ayari 2: 2 ondalik basamak 2 * 0x001A
F0.27 Moddilasyon orani katsayisi 10.0 ~ 150.0% 97.0% o 0x001B
F1 Start/Stop Kontrolii Parametre Grubu
Birler Basamagi: Baslatma (Boot) modu
0: Baglangig frekansindan dogrudan
calismaya baslar
F1.00 Baslatma galisma modu 1: Hiz takibi ve yon tespiti yapildiktan 00 . 0x0100
sonra galismaya baslar
2: Asenkron motor, 6n manyetiklenme
(pre-excitation) ile baslatilir
Hiz izleme y
. 0: Kapatma yéniiyle ayni
F1.01 Hiz takip modu 1: Baslangig yoniiyle ayni 0 . 0x0101
2: Otomatik arama
F1.02 Hiz takip zamani 0.01 ~ 60.00s 1.00s o 0x0102
F1.03 | Hizizlemeakimdonglsi | o4 409 00 10.00 o 0x0103
) kazanci . . .
F1.04 RPM hiz takip kazanci 0.01~10.00 2.00 o 0x0104
F1.05 Hiz takip akimi 50 ~ 200% 150% o 0x0105
F1.06 Baslangic frekansi 0.00 ~ 60.00Hz 0.00Hz ° 0x0106
F1.07 Baslangig frekansi siiresi 0.0~50.0s 0.0s . 0x0107
Fos  |Basiatmadan neefrenieme | o 150 09, 80.0% . 0x0108
Kalkis (calistirma) 6ncesi -
F1.09 frenleme siresi 0.0~60.0s 0.0s . 0x0109
0: Yavaslamali Durus
F1.10 Stop (Durma) metodu 1: Serbest Durug 0 o 0x010A
Durma DC frenleme
F1.11 baslangro frekans: 0.00Hz ~F0.10 0.00Hz o 0x010B
Durma DC frenleme bekleme
F1.12 Zzamani 0.0s ~ 100.0s 0.0s o 0x010C
F1.13 Durma DC frenleme akimi 0.0% ~ 150.0% 80.0% o 0x010D
Durma sirasinda DC
F1.14 frenleme suresi 0.0s ~ 100.0s 0.0s o 0x010E
Enerji tiiketimli fren devreye -
F1.16 girme gerilimi 115.0% ~ 140.0% 130% . 0x0110
F1.17 Manyetik aki frenleme 10~ 150% 80% o 0x0111

kazanci

-27 -




SPIN2

Parametre isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
Manyetik aki frenleme _
F1.18 calisma gerilimi 110% ~ 500% 120% o 0x0112
Manyetik aki frenlemenin ~ o,
F1.19 akim sinirlandiriimasi 0~200% 20% ° 0x0113
F1.20 le!ar!ma ve yavaglama 0 Dﬁz~<;_izgi formunda 0 . 0x0114
segimi 1: S Egri formunda
Fzr |3 egrsininbasiangicvme | o0 o0, - 100.0% 50.0% . 0x0115
Floz | S edrisibasiangigyavasiama | g oo, 100,09, 50.0% . 0x0116
F1.23 Sifir hiz tutma torku 0.0~150.0% 0 . 0x0117
0.0 ile 6000.0 saniye arasi ayarlanabilir.
F1.24 Sifir hizda tutma torku stiresi Deger 6000.0 saniyeye ayarlanlrs_a, - . 0x0118
zaman sinilamasi olmaksizin deger
degismez
F1.25 On uyarma baslangig zamani | 0.00 ~ 60.00s 0.20 o 0x0119
F1.26 Kapanma Frekansi 0.00 ~60.00Hz 0.00Hz o 0x011A
Elektrik kesintisi durumunda | 0: Gegersiz
F1.27 yeniden baslatma segenegi 1: Gegerli 0 ° 0x0118
Elektrik kesintisi sonrasi
F1.28 yeniden baslatma bekleme 0.00 ~ 120.00s 0.50s o 0x011C
stiresi
Birler: Giig verildiginde terminal galisma
komutunun segimi
0: Gig verildiginde terminal galisma
komutu gegersizdir
1: Giig verildiginde terminal galisma
Terminal galisma korumasini komutu gegerlidir
F1.29 so " o 0x011D
¢ Onlar: Calistirma komutu kanal
degistirme — terminal ¢alisma komutu
segimi
0: Terminal galisma komutu gegersizdir
1: Terminal devreye alindiginda (aktif
edildiginde) terminal komutu gegerlidir
F2 Motor parametre grubu
0 : Asenkron motor ( AM )
F2.00 Motor tipi 1 : Sabit miknatisl senkron motor (PM ) 0 . 0x0200
2 : Tek fazli asenkron motor (sadece VF
kontrolii)
F2.01 Nominal motor giicii 0.1kW ~ 400.0kW . 0x0201
F2.02 Nominal motor voltaji 1V ~ 440V . 0x0202
F2.03 Motor nominal akimi 0.1~2000.0A . 0x0203
F2.04 Motorun nominal frekansi 0.01Hz ~F0.10 . 0x0204
F2.05 Nominal motor hizi 1rpm ~ 65000rpm . 0x0205
F2.06 Motor stator direnci 0.001 ~65.000 . 0x0206
F2.07 Motor rotor direnci 0.001 ~65.000 . 0x0207
F2.08 Sabit rotorlu motor 0.1 ~6500.0mH . 0x0208

enduktansi
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Parametre isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
Motorun sabit rotorunun
F2.09 karsilikii endiiktansi 0.1~6500.0mH . 0x0209
F2.10 Motor yiikstiz akimi 0.1~650.0A . 0x020A
0: Herhangi bir islem yapilmaz
. . 1: Statik tuning islemi 1
F2.11 Tuning segimi 2: Tam tuning islemi yapilir 0 . 0x020B
3: Statik tuning 2 (AM calculated Lm)
Degistirme parametreleri yalnizca
fabrika modellerini sorgulamak igin Mog;le
F2.12 G/P model kullanilabilir ve degistirilemez degi Klik © 0x020C
0: G tipi makine t?sferir
1: P tipi makine 9
F2.13 Tek fazli motor dénuis orani 10 -200% 100% . 0x020D
Tek fazli motorun mevcut
F2.14 kalibrasyon katsayisi 50 -200% 120% . 0x020E
F2.15 Motor kutup sayisi 2-48 4 . 0x020F
F22z | Senkronmolorun stator 0.001~65.000 ( 0.001 Ohm ) . 0x0216
irenci
F2.23 Senkron d ekseni endiktansi | 0.01mH ~ 655.35mH . 0x0217
F2.24 Senkron Q ekseni endiktansi | 0.01mH ~ 655.35mH . 0x0218
Senkron ters elektromotor
F2.25 Kuvveti 0.1V ~1000.0V o 0x0219
F229 | Ceripotansivel (EMK) 0.1% - 100.0% 50.0% . 0x021D
tanimlama akimi
Birim bagina asenkron bosta
F2.31 akim dederi 0.1% . 0x021F
Birim bagina asenkron stator
F2.32 direnci 0.01% . 0x0220
F2.33 B_irim l_:|a§|na asenkron rotor 0.01% . 0x0221
direnci
Birim bagina asenkron
F2.34 karsilikl endiktans degeri 01% ° 0x0222
F2.35 Birim deger basina asenkron 0.01% . 0x0223
kacak algilama
Asenkron kagak algilama o,
F2.36 katsayisinin birim degeri 0.01% Modele * 0x0224
gore
F2.37 B_mm l?a§|na senkron stator 0.01% de__g|§|kl_|k . 0x0225
direnci gosterir
F2.38 Sen}_(ron D ekseni o 0.01% . 0x0226
endliktansinin birim degeri
Birim deger bagina senkron
F239 Q ekseni endiiktansi 0.01% ° 0x0227
F240 | Senkron motorun ters 0.1V 300.0v . 0x0228

elektromotor kuvveti
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Parametre | isim Ayar araligi Fab. | Ozellik Modbus Adresi
F3 Vektor Kontrol Parametre Grubu

ASR (Hiz dongtisti) oransal ~

F3.00 Kkazanci 1 0.00 ~ 100.00% 20% o 0x0300
ASR (Hiz halkasi) -

F3.01 entegrasyon siiresi 1 0.01s 10.00s 0.30 o 0x0301

F3.02  |Hiz kaybi koruma degeri 0~5000ms oms o 0x0302

(0 ise durma 6nleme &zelligini kapat)

F3.03 ASR filtreleme siiresi 1 0.000~0.100s 0.000s o 0x0303

F3.04 ASR anahtarlama frekansi 1 | 0.00 ~50.00Hz 5.00Hz o 0x0304
ASR(Hiz déngisii) _ o

F3.05 proportional gain 2 0.00 ~ 100.00% 20% o 0x0305
ASR(Hiz déngisii) ~

F3.06 integration time 2 0.01s 10.00s 0.30 o 0x0306

F3.08 ASR filter zamani 2 0.000~0.100s 0.000s o 0x0308

F3.09 ASR anahtarlama frekansi 2 | 0.00 ~ 50.00Hz 10.00Hz . 0x0309

F3.10 Kayma telafi katsayisi 0~250% 100% . 0x030A

F3.11 Maksimum elektrik torku 0.0~250.0% 160.0% o 0x030B

F3.12 Maksimum elektrik torku 0.0~250.0% 160.0% o 0x030C
Akim dénglisti D ekseni

F3.16 orantill kazanci 0.1 ~ 10.0 1.0 . 0x0310
Akim dongtisti D ekseni -

F3.17 integral kazanci 0.1 10.0 1.0 o 0x0311
Akim déngisii Q ekseni

F3.18 orantil kazanci 0.1 ~ 100 1.0 o 0x0312
Akim dénglisii Q ekseni

F3.19 integral kazanci 0.1 10.0 1.0 o 0x0313
D ekseni ileri besleme

F3.20 Kkazanc! 0.0~200.0% 50.0% o 0x0314
Q ekseni ileri besleme

F3.21 Kkazanc! 0.0~200.0% 50.0% o 0x0315

st

F3.22 genisligini optimize edin 0.0 ~ 99.99ms 2.00ms o 0x0316

F3.23 Akim dongisti kontrol word 0 o 0x0317
Zayif manyetik kontrol

F3.24 akiminin dst sinirt 0-200% 50% . 0x0318
Zayif manyetik kontrol ileri

F325 besleme kazanci 0-500% 0% ° 0x0319

Faze |22y manyelik kontrol 0-9999 500 o 0x031A
oransal kazanci
Zayif manyetik kontrol

F3.27 integral kazanci 0-9999 1000 o 0x031B

F3.28 MTPA kazanci 0.0 - 500.0% 0.0% o 0x031C

F3.29 MTPA filter stiresi 0.0 - 999.9ms 100.0ms o 0x031D

F3.30 Manyetik aki telafi katsayisi | 0 ~500% 100% o 0x031E
Acik déngl vektor gozlemcisi

F3.31 Kazanci 0-9999 1024 o 0x031F
Acik dongii vektor gozlem

F3.32 filtreleme siresi 1~100ms 20ms o 0x0320
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Parametre isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
Agik déngi vektori,
F3.33 baslangi¢ frekansini telafi 0~100.0% 1.0% o 0x0321
eder
F3.34 Agik gevrim vektor kontrol 8 o 0x0322
word
Senkron agik dongi 0: Dogrudan baglatma
F3.35 baslatma modu 1: Aclli baslatma 0 © 0x0323
F3.36 DC gekme siresi 1ms - 9999ms 500ms o 0x0324
Senkron agik d¢
F337 | dusik frekansh yikseltici | 0~ 1000% 200% ° 0x0325
Senkron agik dongi vektorll -
F3.38 yitksek frekansh yikseltici 0.0~100.0% 0.0% o 0x0326
Frekansi sabit tutmak igin - o
F3.39 dilsiik frekans giiclendime 0.0~100.0% 10.0% o 0x0327
Distik frekans, kesme
F3.40 frekansini artirir 0.0~100.0% 20.0% o 0x0328
0: Hiz kontrol
F3.46 Hiz/Tork Kontrol Modu 1: Tork kontrol 0 . O0x032E
0: F3.48 ile ayar
1: Al1xF3.48
2: AI2xF3.48
F3.47 Tork ayar kanali 3: AI3xF3.48 0 . 0x032F
4: PULXF3.48
5: Tus takimi potansiyometresi x F7.01
6: RS485 iletisimi x F3.48
Fa4g | TusTekimindanforkayan o _ 500 oo, 100.0% ° 0x0330
degeri
Birler: Tork yonu ayari
0: Tork yonu pozitif
. . 1: Tork yonii negatif
F3.49 Tork yon segimi Onlar: Tork tersine gevirme ayari 00 © 0x0331
0: Tork tersine gevirme izin verilir
1: Tork tersine gevirme yasaktir
F3.50 Cikis torkunun Ust sinir F3.51~200.0% 150.0% o 0x0332
F3.51 Cikis torku alt siniri 0~F3.50 0% o 0x0333
0: F3.54 is set
1:Al1 x F3.54
- P 2: Al2 x F3.54
Fas2 | Jork kontrolinde leri yon hiz | 3:aj5 3’54 Osec o 0x0334
sinir secimi 4: PUL x F3.54
5: Tus takimi potansiyometresi ile x F3.54
6: RS485 x F3.54
0: F3.55 ayari ile
1: Al1 x F3.55
o 2: A2 x F3.55
F3.53 Tork kontrolli sirasinda ters | 573, 3755 0 o 0x0335
déniis igin hiz sinirt segimi 4 PUL x F3.55
5: Tus takimi potansiyometresi x F3.55
6: RS485 iletisimi x F3.55
Tork kontrol pozitif U
F3.54 maksimum hiz limiti 0.00 ~ Uist limit frekansi 50.00Hz o 0x0336
Tork kontrolii ters gevirme P
F3.55 maksimum hiz sinir 0.00 ~ st limit frekansi 50.00Hz o 0x0337
F3.56 Hiz/Tork degisim gecikmesi 0.00~10.00s 0.01s o 0x0338
F3.57 Tork hizlanma zamani 0.00 ~10.00s 0.01s o 0x0339
F3.58 Tork yavaglama zamani 0.00~10.00s 0.01s o 0x033A
Fasg | llerivegeritorkdllibdige | g5 ggo gps 0.00s o 0x0338

zamani

-31-




SPIN2

Parametre | isim Ayar araligi | Fab. | Ozellik Modbus Adresi
F4 VIF Kontrol Parametre Grubu
0: dogrusal V/F egrisi;
1: Gok noktali V/F egrisi
F4.00 Dogrusal VF egrisi segimi 2: Kare V/F egrisi 0 . 0x0400
3-11: Sirastyla 1.1-1.9 gl¢ V/F egrileri;
12: Tamamen ayrilmis V/F modu
Modele
F4.01 Manuel tork arttirimi 0.1~30.0% , 0 Otomatik tork arttirimi deg%ilik o 0x0401
gosterir
F4.02 Tork artirma kesim frekansi | 0.00Hz ~F0.10 50.00Hz . 0x0402
Kullanici tarafindan
F4.03 ayartanan frekans F1 0.00Hz ~ F4.05 3.00Hz . 0x0403
Kullanici tarafindan
F4.04 ayarianan gerilim V1 0.0% ~ 100.0% 10.0% . 0x0404
Kullanici tarafindan
F4.05 ayarlanan frekans F2 F4.03 ~ F4.07 5.00Hz . 0x0405
Kullanici tarafindan o
F4.06 ayarlanan gerilim V2 0.0% ~ 100.0% 15.0% . 0x0406
Kullanici tarafindan
F4.07 ayarlanan frekans F3 F4.05~F4.09 8.00Hz . 0x0407
Kullanici tarafindan o
F4.08 ayarlanan gerilim V3 0.0% ~ 100.0% 22.0% . 0x0408
Kullanici tarafindan "
F4.09 ayarianan frekans F4 F4.07~Motorun nominal frekansi F2.04 | 12.00Hz . 0x0409
Kullanici tarafindan
F4.10 ayarlanan gerilim V4 0.0% ~ 100.0% 31.0% . 0x040A
F4.11 Salinim bastirma kazanci 0.0 ~ 10.0 - o 0x040B
F412 | Salinimbastimalfitreleme |4 4000y 50ms o 0x040C
stresi
F4.14 Cikis voltajinin ylizdesi 25~100% 100% . OX040E
0: Gegersiz
. 1: Sadece yavaslama durumunda
Fae  |AVRFonksiyonu etkisiz 3 . 0x0410
2: Sadece sabit hizda etkin
3: Etkin
F4.17 EVF tork arttinm kazanci 0-500.0% 50.0% o 0x0411
Fa1g  |EVF Torkartmafiltreleme |4 4500ms 20ms o 0x0412
stresi
F4.19 EVF kayma telafisi kazanci 0 - 500.0% 0.0% o 0x0413
Fa20  |EVF kaymatelafisifitreleme |4 _4q00mg 100ms ° 0x0414
stresi
Birler basamag: 0 kapali, 1 agik
Otomatik enerii tasarrufu Onlar basamagi: Frekans degisiminin
F4.21 secenedi l sonlandirilacagdi seviye (esik degeri) 50 o 0x0415
geneg Yiizler basamagi: /
Binler basamagi: /
Enerji tasarrufu modunun alt
F4.22 sinir frekanst 0.0~100.0% 25.0% o 0x0416
Enerji tasarrufu ve basing -
F4.23 disiirme siresi 0.1~5000.0s 10.0s o 0x0417
Eneriji tasarrufu ve basing _
F4.24 diigirmenin alt sinin 20.0~100.0% 30.0% o 0x0418
Enerji tasarrufu ve basing
F4.25 ditirme orani 1-1000V/sec 50V/sec o 0x0419
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F4.26 Gerilim ayarli orantili kazang | 0 - 100 20 o 0x041A
Gerilim diizenleme integral
F4.27 Kazanci 0-100 20 o 0x041B
F4.30 Stabilizator oransal kazanci | 0.1% - 100.0% 10.0% o O0x041E
F4.31 Stabilizator filtreleme stiresi | 1ms - 1000ms 50ms o 0x041F
F4.32 Disiik frekansli akim artigi 0.0% - 200.0% 100.0% o 0x0420
Diisik frekans giiglendirme -
F4.33 bakim frekans! 0 100.0% 10.0% o 0x0421
Disuk frekansli akim, kesme _ o
F4.34 frekansim artinr 0 ~ 100.0% 30.0% o 0x0422
F4.35 D- eksen akim kazanci 0.0-100.0 20 o 0x0423
F4.36 Q- eksen akim kazanci 0.0 - 100.0 20 o 0x0424
F4.37 Manyetik aki ayar guicti 0 - 500% 30% o 0x0425
F4.38 Manyetik aki kontroll oransal 0-9999 500 ° 0x0426
kazanci
Manyetik aki, integral
F4.39 kazanci kontrol eder 0-9999 500 o 0x0427
F4.40 DC gekme suresi 1ms - 9999ms 1000ms o 0x0428
F4.41 Baslangig Frekansi 0.00Hz ~ 99.00Hz 3.00Hz o 0x0429
F4.42 Baslangig Frekansi zamani 0.0sec ~ 999.0sec 3.0sec o 0x042A
0: F0.27 fonksiyon kodu ayarlandi
1: Al
2: AI2
3:-
VIF Cikig voltaj kaynagini 4: Terminal PULSE
Fa43 ayirin 5: Gok kademeli hiz 0 o 0x042B
6: Basit PLC
7:PID
8: Haberlesme: Motorun anma gerilimine
karsilik gelen %100 iletisim degeri verilir.
Fa4.44 ;’)/, ';r?y”m' cikis gerilimi dijital | o, 100,09 0 o 0x042C
Fa45 |/ aymm geriliminin 0.0-1000.0sec 10 ° 0x042D
: ylikselme siiresi . . .
F4.46 V/F ayrimi voltaj diistis siiresi | 0.0-1000.0sec 1.0 o 0x042E
0: Gerilim ve frekans ayni anda 0'a
F4.47 V/F ayri durdurma modu dusiralir 0 o 0x042F
1: Gerilim 0'a distiikten sonra frekans azalir
F5 Terminal parametre grubu
F5.00 Eelgi::eirminal fonksiyonu 0 : Fonksiyon yok 1 . 0x0500
1 : lleri galigma (FWD)
DI2 Terminal fonksi
50U [ gagimi 2 : Geri caligma (REV) 2 . 0x0501
N X 3 : Ug telli galisma kontroli
DI3 Terminal fonksiyonu )
F5.02 | o 4 - lleri J0G 53 . 0x0502
i i 5 : Geri JOG
F5.03 DI4_Te_rm|naI fonksiyonu ’ 54 . 0x0503
segimi 6 : Terminal UP (artirma)
F5.08 A{Ij’ls,teDrilrtenmnallnm islevini 7 : Terminal DOWN (azaltma) 0 . 0x0508
9 8 : Serbest frenleme
9 : RESET (sifirlama)
o 10 : Galisma duraklatma
F5.09 Al2, DI terminalinin islevini 0 . 0x0509

gosterir

11 : Harici ariza girisi (NO - normalde
acik)
12 : Coklu hiz komut terminali 1
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Isim

Ayar araligi

Fab.

Ozellik

Modbus Adresi

13 : Coklu hiz komut terminali 2
14 : Coklu hiz komut terminali 3
15 : Coklu hiz komut terminali 4

16 : Hizlanmalyavaslama zamani
segim terminali 1

17 : Hizlanmalyavaslama zamani
segim terminali 2

18 : Frekans kaynagi degistirme
(terminal / keypad)

19 : UP/DOWN ayarini sifilama

20 : Cahstirma komutunu terminale
aktarma

21 : Hizlanma ve yavaglama
yasaklama

22 : PID duraklatma

23 : PLC durum sifirama

24 : Salinim duraklatma

25 : Sayag girisi

26 : Sayag sififama

27 : Uzunluk sayim girisi

28 : Uzunluk sififama

29 : Tork kontroli yasaklama

30 : PULSE darbe girisi (yalnizca DI4)
31 : Rezerve

32 : Aninda DC frenleme

33 : Harici ariza normalde kapali (NC)
34 : Rezerve

35 : PID galisma yonii ters gevrilir
36 : Harici park terminali 1

37 : Kontrol komutu degistirme
terminali

38 : PID integral duraklatma terminali
39 : Ana frekans kaynagi ve 6n ayarli
frekans degistirme terminali

40 : Yardimel frekans kaynagi ve 6n
ayarli frekans degistirme terminali

41 : Rezerve

42 : Rezerve

43 : PID parametre degistirme terminali
44 : Kullanici tanimli ariza 1

45 : Kullanici tanimli ariza 2

46 : Hiz kontrol(i / tork kontroll
anahtari

47 : Acil durdurma

48 : Harici park terminali 2

49 : Yavaslayarak DC frenleme

50 : Calisma stiresi sififama

51 : Zamanlama etkinlestirme

52 : Zamanlama sifilama

54 : Tam su korumasi

55 : AC girig erisimi / AC besleme girigi

F5.10

Al1 giris segimi

0:0-10V

0x050A
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Ayar araligi

Fab.

Ozellik

Modbus Adresi

w

1 0-5v
4:0.5-45V

F5.11

A2 giris segimi

1 0-10V

1 4-20mA
1 0-20mA

1 0-5v

1 0.5-4.5V

2 W N O

0x050B

F5.12

VDI1 terminal fonksiyon
segimi

F5.13

VDI2 terminal fonksiyon
segimi

F5.14

VDI3 Terminal Fonksyion
Segimi

: Fonksiyon yok

: lleri galigma (FWD)

: Geri galisma (REV)

: Ug telli galisma kontrolii
: lleri JOG

: Geri JOG

: Terminal UP (artirma)

: Terminal DOWN (azaltma)
: Serbest frenleme

: RESET (sifilama)

10 : Galisma duraklatma

© ® N o A WN P O

11 : Harici ariza girisi (NO - normalde
acik)

12 : Goklu hiz komut terminali 1

13 : Goklu hiz komut terminali 2

14 : Coklu hiz komut terminali 3

15 : Coklu hiz komut terminali 4

16 : Hizlanmalyavaslama zamani
secim terminali 1

17 : Hizlanmalyavaslama zamani
secim terminali 2

18 : Frekans kaynagi degistirme
(terminal / keypad)

19 : UP/DOWN ayarini sifirlama

20 : Cahstirma komutunu terminale
aktarma

21 : Hizlanma ve yavaslama
yasaklama

22 : PID duraklatma

23 : PLC durum sifirama

24 : Salinim duraklatma

25 : Sayag girisi

26 : Sayag sifirama

27 : Uzunluk sayim girisi

28 : Uzunluk sififama

29 : Tork kontrolii yasaklama

30 : PULSE darbe girisi (yalnizca Dl4)
31 : Rezerve

32 : Aninda DC frenleme

33 : Harici ariza normalde kapali (NC)
34 : Rezerve

35 : PID ¢alisma yonii ters gevrilir

36 : Harici park terminali 1

0x050C

0x050D

0x050E
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37 : Kontrol komutu degistirme
terminali
38 : PID integral duraklatma terminali
39 : Ana frekans kaynagi ve 6n ayarli
frekans degistirme terminali
40 : Yardimci frekans kaynagi ve 6n
ayarli frekans degistirme terminali
41 : Rezerve
42 : Rezerve
43 : PID parametre degistirme terminali
44 : Kullanici tanimli ariza 1
45 : Kullanici taniml ariza 2
46 : Hiz kontrolii / tork kontroll
anahtari
47 : Acil durdurma
48 : Harici park terminali 2
49 : Yavaslayarak DC frenleme
50 : Caligma siresi sififama
51 : Zamanlama etkinlestirme
52 : Zamanlama sifilama
F5.15 DI filtreleme zamani 0.000s ~ 1.000s 0.010s o 0x050F
0 : 2 Telli Baglanti Mod 1
. 1 : 2 Telli Baglanti Mod 2
F5.16 Terminal Komut Modu 0 . 0x0510
2 : 3 Telli Baglanti Mod 1
3 : 3 Telli Baglanti Mod 2
F5.17 UP/DOWN degisim degeri 0.01Hz ~ 655.35Hz 0.50Hz o 0x0511
F5.18 A1 minimum girig 0.00V ~ F5.20 0.00V o 0x0512
F5.19 Al1 minimum giris ayari -100.0% ~ +100.0% 0% o 0x0513
F5.20 Al1 maksimum girig F5.18 ~ +10.00V 10.00V o 0x0514
F5.21 Al1 maksimum giris ayari -100.0% ~ +100.0% 100.0% o 0x0515
F5.22 Al1 filtreleme zamani 0.00s ~ 10.00s 0.10s o 0x0516
F5.23 Al2 minimum girig -10.00V ~ F5.25 2.00v o 0x0517
F5.24 Al2 minimum giris ayari -100.0% ~ +100.0% 0% o 0x0518
F5.25 Al2 maksimum girig F5.23 ~ +10.00V 10.00V o 0x0519
F5.26 Al2 maksimum giris ayari -100.0% ~ +100.0% 100.0% o 0x051A
F5.27 A2 filtreleme zamani 0.00s ~ 10.00s 0.10s o 0x051B
F5.28 PULSE 0.00~F5.30 0.00kHz o 0x051C
PULSE girisi minimum -
F5.29 frekans ayari 0.00 ~ 100.00% 0% o 0x051D
PULSE maksimum girig -
F5.30 frekans! F5.28 ~ 50.00kHz 20.00kHz o 0x051E
F5.31 PULSE maksimum frekans 0.00 ~ 100.00% 100.0% ° 0x051F

ayari
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F5.32 PULSE filtre siiresi 0.00~10.00s 0.10s o 0x0520
Fs.33  |Di gecikme siresini 0.0s ~ 360.0s 0.0s ° 0x0521

: etkinlestir . . .
DI2 gecikme siiresini
F5.34 etkinlestir 0.0s ~ 360.0s 0.0s o 0x0522
DI1 Maksimum gecikme _
F5.35 siiresi 0.0s 360.0s 0.0s o 0x0523
F5.36 | DI2 Maksimum gecikme 0.0s ~ 360.0s 0.0s ° 0x0524
stresi
0 : Active low
1 : Active high
i inali akti LED birler basamag : D1 terminali
F5.37 Girig t1em1|nall aktif durum g 0 . 0x0525
ayan LED onlar basamag : D2 terminali
LED yiizler basamagi : D3 terminali
LED binler basamag : D4 terminali
0 : Active low
1 : Active high
F5.38 Sigfltzermina“ akiif durum LED birler : D5 terminal (genisletme 0 . 0x0526
Y Karti ile)
LED onlar : D6 terminal (genisletme
karti ile)
0 : Active low
1 : Active high
Fs39 | Siris terminali akiif durum ) ppy piner . Al 0 . 0x0527
ayari 3
LED onlar : Al2
LED yiizler : A3 ( genisletme karti ile )
Birler : Al1
Onlar : Al2
L Yiizler : A3 ( genisletilmis )
F5.40 Analog giris egrisi segimi 0 . 0x0528
0 : Straight line (Fab.)
1:Curve 1
2: Curve 2
F5.41 Egri 1'in alt sinini 0.00~F5.43 0.00V o 0x0529
F542 | EGritinaltsimnbunagdre |, 65 109 ooy 0.0% ° 0x052A
- belirlenir : ekl e
Egri 1 edim noktasi 1 girig -
F5.43 gerilimi F5.41~F5.45 3.00v o 0x052B
Egri 1'in 1. egim noktas! ~
F5.44 Karsilik ayart 0.00 ~100.00% 30.0% o 0x052C
Fs.45  |EQri1egimnoktasi 2Giris | gy 4n_ g5y 6.00v o 0x052D
gerilimi
Egri 1'in 2. egim noktasi, _
F5.46 ayara kargilik gelir 0.00 ~ 100.00% 60.0% o 0x052E
F5.47 Egri 1'in Gst simini F5.45~10.00V 10.0vV o 0x052F
Egri 1'in Gst sinir buna gére
F5.48 belirlenir 0.00 ~ 100.00% 100.0% o 0x0530
F5.49 Egri 2'nin alt sinin 0.00 ~F5.51 0.00vV o 0x0531
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Parametre Isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
Egri 2'nin alt sinin buna gére _
F5.50 belirlenir 0.00 ~ 100.00% 0.0% o 0x0532
F5.51 | EQri2egimnoktasi1giris | pg 4q_p5 53 3.00v o 0x0533
gerilimi
Egri 2'nin 1 numarali egim _
F5.52 noktasi, ayara karsilik gelir 0.00 ~ 100.00% 30.0% o 0x0534
F5.53 | EQri 2egim noktasi 2giris | g 5y g 55 6.00V o 0x0535
gerilimi
Egri 2'nin 2. egim noktasi, -
F5.54 ayara karsiik gelir 0.00 ~ 100.00% 60.0% o 0x0536
F5.55 Egri 2'nin Ust simiri F5.53 ~10.00V 10.00V o 0x0537
F5.56 | EOri 2nin dstsininbunagore | o _ 400 goo3 100.0% ° 0x0538
i belirlenir : e -
F6 Cikis terminali parametre grubu
_— - 0: Pulse ¢ikigi
F6.00 FM terminali gikigi segimi 1: Open Collector gikist (FMR) 1 o 0x0600
FMR open collector Cikisi 0: Cikis yok
F6.01 segimi 1: Inverter galigiyor 0 ° 0x0601
- — 2: Ariza gikigi (ariza nedeniyle durma)
F6.02 Role 1 gikis segimi 3: Frekans seviye algilama FDT1 gikig! 2 © 0x0602
. . 4: Frekans hedefe ulasti
F6.03 ?(;I'fi zlect::(rlrfl s)eq,lml 5: Sifir hiz galigmasi 1 0 o 0x0603
genis s 6: Motor asir yiik tahmin alarmi
F6.06 VDO1 cikis segimi 7: Inverter agiri ylik tahmin alarmi 0 . 0x0606
8: Ay 1 sayag degeri ulagildi
F6.07 VDO?2 cikis segimi 9: Belirlenen sayim degerine ulasildi 0 . 0x0607
. 10: Uzunluk degeri ulagildi
F6.08 VDO3 gikis segimi 11: PLC gevrimi tamamland 0 . 0x0608
12: Toplam g¢alisma siiresi ulagildi
13: Rezerve
14: Tork limiti
15: Galismaya hazir
16: Al1 > AI2 karsilagtirmasi
17: Ust frekans sinirina ulasildi
18: Alt frekans siniri 1'e ulasildi
19: Diiglk gerilim durumunda ¢ikis
20: Haberlesme kontrolli
21: Konumlama tamamlandi (rezerve)
22: Konumlama yakin (rezerve)
23: Sifir hiz galigmasi 2
24: Toplam enerji verme siiresi ulasildi
25: Frekans seviye algilama FDT2
cikigl
26: Frekans 1’e ulasti ¢ikigi
27: Frekans 2'ye ulasti cikisi
28: Akim 1'e ulasti ¢ikigi
29: Akim 2'ye ulasti cikisi
F6.09 - - 0x0609

30: Zamanlamaile gikis

31: Rezerve

32: Rezerve

33: Calisma yoni

34: Rezerve

35: Moduil sicakligina ulagildi
36: Rezerve

37: Alt frekans siniri 2'ye ulasildi
38: Ariza ¢ikisl 2

39: Rezerve

40: Calisma siresi doldu

41: Kullanici tanimli gikis 1
42: Kullanici tanimli gikis 2
43: Zamanlayici gikis!

44: lleri galisma

45: Geri galisma
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Birler ;: AO1
0:0~10V
F6.10 AO gikis sinyali segimi 1 : 4.00 ~20.00mA 00 N 0x060A
2:0.00~20.00mA
FMP (Puls ¢ikis terminali) 0: Caligma frekansi
Fe.1 cikis segimi 1: Ayar frekansi 0 0x0608
— 2: Gikis akimi
F6.12 AO1 Cikis segimi 3: Cikis torku 0 0x060C
4: Cikis guicti
5: Cikis gerilimi
6: Rezerve
7: Al1 (analog giris 1)
8: Al2 (analog giris 2)
9: A3 (analog giris 3)
10: PULSE giris degeri
11: Rezerve
F6.13 12: Haberlesme ayari 0 0x060D
13: Motor hizi
14: Gikig akimi (0-1000 A, 0-10 V'a
karsilik gelir)
15: Gikig gerilimi (0-1000 V, 0-10 V'a
karsilik gelir)
16: DC bara gerilimi (0—1000 V, 0-10
V'a karsilik gelir)
F6.14 FM frekansi gikis tst siniri 0.00~50.00kHz 20.00kHz o 0x060E
F6.15 AO1 Minumum girig 0.00V ~ F6.17 0.00v o 0x060F
AO1 Minimum giris ayarina -
F6.16 karsilik gelir 0.0% +100.0% 0.0% o 0x0610
F6.17 AO1 Maksimum gikis F6.15~ +10.00V 10.00V o 0x0611
AO1 Maksimum gikis, ayara -
F6.18 Karsilik gelir 0.0% ~ +100.0% 100.0% o 0x0612
F6.23 FMR Agilma gecikme stiresi | 0.0s ~ 3600.0s 0.0s o 0x0617
F6.24 Roéle 1 Agilma gecikme stiresi | 0.0 ~ 3600.0s 0.0s o 0x0618
Roéle 2 Agilma gecikme stiresi ~
F6.25 (genisletimis) 0.0s 3600.0s 0.0s o 0x0619
F6.26 VDO Aglima gecikme siiresi | 0.0 ~ 3600.0s 0.0s o 0x061A
FMR baglanti kesme -
F6.27 gecikme siresi 0.0s ~3600.0s 0.0s o 0x061B
F6.28 Role 1 Agilma gecikme siiresi | 0.0 ~ 3600.0s 0.0s o 0x061C
Réle 2 devre disi kalma -
F6.29 gecikme siiresi (genisletiimig) | 0-0S ~3600.0s 0.0s ° 0x061D
F6.30 VDO1 Agma gecikmesi 0.0~3600.0s 0.0s 0x061E
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F6.31

Cikis terminali gegerli
durumu Segimi 1

0: Pozitif Lojik

1: Negatif Lojik

Birler basamagi: FDOR

Onlar basamagi: RL1

Yiizler basamagi: RL2 (genigletme)
Binler basamag:: - (yok / kullaniimiyor)

000

0x061F

F6.32

Sanal ¢ikis terminali gegerli
durumu Seg 2

0: Pozitif Lojik

1: Negatif Lojik

Birler biti: VDO1

Onlar basamagi: VDO2
Yiizler basama
Binler basamag:: - (kullaniimiyor)

000

0x0620

F6.33

Kullanici Tanimli Gikis Segimi
(EX)1

0: Calisma frekansi
1: Frekans ayari

2: Bus gerilimi

3: Cikis gerilimi

4: Cikis akimi

5: Cikis giicii

6: Cikis torku

7-8: Aynlm|$

9: Al1 giri
10: AI2 girisi
11: AI3 girisi

0x0621

F6.34

Kullanic tarafindan segilen
karsilagtirma yontemi 1

Birler hanesi: Kasllasllrma test yontemi
0: Esittir (E: X1)

1: Deger 2

ktiir veya esittir)

2: Deger < (Kiigiiktiir veya esittir)

3: Aralik karsilastirmasi (X1 < EX < X2)
4: Bit testi (EX & X1 =X2)

Onlar hanesi: Cikis modu

0: Yanlis deger cikisi

1: Dogru deger ¢ikisi

0x0622

F6.35

Kullanici tanimli 61t bolge 1

0 ~ 65535

0x0623

F6.36

Kullanici tanimli 1 Cikis
karsilagtirma degeri 1

0 ~ 65535

0x0624

F6.37

Kullanici tanimhi 1 Cikis
kargilagtirma degeri 2

0 ~ 65535

0x0625

F6.38

Kullanici tanimli ¢ikis segimi
(EX) 2

0: Calisma frekansini gosterir
1: Frekans ayarla

2: Veri yolu gerilimi

3: Cikis Gerilimi

4: Cikis Akimi

5: Cikis Gci

6: Cikis Torku

9: Al1 girig degeri

10: Al2 giris degeri

11: AI3 girig degeri

0x0626

F6.39

Kullanici tarafindan segilen
karsilastirma yontemi 2

Birler hanesi: Karsilastirma test yontemi
0: Esittir (EX == X1)
1: Deger 2 (blyuktur veya esittir)

2: Deger < (Kiigiiktiir veya esittir)

3: Aralik karsilagtirmasi (X1 < EX < X2)
4: Bit testi (EX & X1 = X2)

Onlar hanesi: Cikis modu

0: False (yanhs) degerde gikis

1: True (dogru) degerde ¢ikis

0x0627

F6.40

Kullanici tanimh 8lii alan 2

0 ~ 65535

0x0628

F6.41

Kullanici tarafindan
tanimlanan 2. gikis

0 ~ 65535

0x0629
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karsilastirma degeri 1

F6.42

Kullanici tarafindan
tanimlanan 2. gikis
karsilastirma degeri 2

0 ~ 65535

0x062A

F6.43

Zamanlayici birimi

0 : saniye
1 : dakika

2 ; saat

0x062B

F6.44

Zamanlayict maksimum
degeri

0~ 65000 (Ayarlanan deger 65000
oldugunda sifilama yapilmaz)

0x062C

F6.45

Zamanlayici set degeri

0~65000

0x062D

F6.46

Maksimum sayici degeri

0~65000

0x062E

F6.47

Sayici set degeri

0~65000

0x062F

F7 Klavye ve ekran parametre grubu

F7.00

LCD tus takimi parametre
kopyalama

0: islem yok

1: Cihazin fonksiyon parametreleri LCD
klavyeye yiiklenir (ENT ve yukari
tusuna ayni anda basili tutularak
ylikleme islemi baslatilir)

2: LCD klavye fonksiyon parametreleri
cihaza indirilir (ENT ve asad! tusuna
ayni anda basili tutularak
parametrelerin cihaza yiiklenmesi
islemi baslatilir)

0x0700

F7.01

ENT Tusu islevi segimi
parametresi

0: ENT fonksiyonu devre disi

1: Yerel (panel) / uzak (remote:
haberlesme + terminal) komut kaynagi
segimi

2: Geri yon

3: leri yon

4: Nokta/isaret tersleme fonksiyonu

5: Menili modu degistirme

6: Ters yonde calig

0x0701

F7.02

Tus Takimi STOP tusu araligi

LED birler basamagi: Terminal kontrol
segimi

0: Terminal komutu gegersiz

1: Terminal komutu gegerli

LED onlar basamagi: Haberlesme
kontrol segimi

0: Haberlesme komutu gegersiz

1: Haberlesme komutu gegerli

LED yiizler basamagi: Rezerve

LED binler basamagi: Rezerve

0011

0x0702

F7.03

Calisma durumu gostergeleri 1

ilk grup ekrani
Calisma Frekansi
Ayar Frekansi
Bus Gerilimi
Cikis Gerilimi
Cikis Akimi
Cikis Guicu
Cikis Torku

DI giris durumu
DO gikis durumu
Al1 gerilimi

: A2 gerilimi

: Al3 gerilmi

Motor hizi

PID ayari

LED onlar basamag: ikinci grup
gostergesi

LED yiizler basamag: Ugiincii grup
gostergesi

MMOQOWPOINQINRIN2Q

3420

0x0703
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Parametre

Isim

Ayar araligi

Fab.

Ozellik

Modbus Adresi

LED binler basamagi: Dérdiincii grup
gostergesi

F7.04

Calisma durumu géstergeleri 2

LED birler basamag: Birinci grup
gosterim

Gosterim yok

PID geri besleme

PLC asamasi

Rezerve

Geri besleme hizi

Rezerve

Rezerve

Rezerve

Rezerve

Toplam enerji verme (power-on)
siiresi gosterimi

A: Toplam galisma siiresi

B: Rezerve

C: Haberlesme ayari

D: Rezerve

E: Ana frekans X gosterimi

F: Yardimei frekans Y gosterimi
LED onlar basamag: ikinci grup
gosterim

LED yiizler basamag:: Ugiincii grup
gosterim

LED binler basamagi: Dérdiinci grup
gosterim

CRANIARWN2O

0000

0x0704

F7.05

Tus takimi ekraninda
durdurma igleminde
gorintlilenen parametreler

LED gbstergeleri: Birinci grup
gostergesi

0: Cikis frekansi

1: Ayarlanan frekans

2: Veri yolu gerilimi

3: Cikis gerilimi

4: Gikis akimi

5: Cikis glict

6: Cikis torku

7: DI girig durumu

8: DO ¢ikis durumu

9: Al1 gerilimi

A: Al2 gerilimi

B: AI3 gerilimi

C: Motor hizi

D: PID ayarlari

E: PID geri beslemesi

F: PLC asamasi!

LED o i

LED bin:. Dérdiinci grup ekrani

3421

0x0705

F7.06

Yk hizi géstergesi faktori

0.001 ~ 65.000

1.000

0x0706

F7.07

Invertér moduliiniin
radyatoriinln sicaklig

0°C~ 100°C

0x0707

F7.08

IPM radyatér sicakhigi

0°C~ 100°C

0x0708

F7.09

Toplam galisma siiresi

Oh ~ 65535h

0x0709

F7.10

Uriin numarasi

0x070A

F7.11

Yazilim versiyonu

0x070B
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Parametre isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
F7.12 - © 0x070C
F7.13 Toplam enerjide kalma siiresi |0 ~ 65535h © 0x070D
F7.14 Yiiksek toplam giic tiketimi Giig Tiiketimi = F7.14*65535+F7.15 0x070E
F7.15 Diisiik toplam giig tiketimi | Bifim : kWh 0x070F

Cikis giicli diizeltme
F7.16 Katsayisi 0-100.0% 100.0% o 0x0710
- . .. 0 - Guig gostergesi yiizde (%)
F7.17 Guig ekrani birim segimi 1 - Gilg gostergesi (kW) 1 o 0x0711
F8 Yardimci iglev parametre grubu
F8.00 Basma islemi frekansi ayari | 0.00Hz ~Maksimum Frekans F0.10 2.00Hz o 0x0800
F8.01 Nokta hizlanma siiresi 0.01s ~ 6500.0s 20.0s o 0x0801
F8.02 Nokta yavaglama siiresi 0.01s ~ 6500.0s 20.0s o 0x0802
F8.03 Hizlanma zamani 2 0.01s ~ 6500.0s o 0x0803
F8.04 Yavaslama Zamani 2 0.01s ~ 6500.0s o 0x0804
F8.05 Hizlanma Zamani 3 0.01s ~ 6500.0s o 0x0805
F8.06 Yavaslama Zamani 3 0.01s ~ 6500.0s - o 0x0806
F8.07 Hizlanma Zamani 4 0.01s ~ 6500.0s o 0x0807
F8.08 Yavaslama Zamani 4 0.01s ~ 6500.0s o 0x0808
Acil durdurma yavaslama -
F8.09 siiresi 0.01s 6500.0s o 0x0809
F8.10 Jump frekansi 1 0.00Hz ~Maksimum frekans 0.00Hz o 0x080A
F8.11 Jump frekansi 2 0.00Hz ~Maksimum frekans 0.00Hz o 0x080B
F8.12 Jump frekansi genligi 0.00Hz ~Maksimum frekans 0.00Hz o 0x080C
Tersine dondlirmede 61U
F8.13 bélge siiresi 0.0~120.0s 0.0s o 0x080D
Taslyicl frekansi sicakliga 0: Sicakliktan bagimsiz
F8.14 gére ayarlanir 1: Sicakliga bagh 1 ° 0x080E
F8.15 Tem_1i_na| calisma onceligi 0 ge(;ers_iz 1 ° 0X080F
tercihi 1: gegerli
Toplam galisma siresini ~
F8.16 ayarla Oh 65000h Oh o 0x0810
Toplam galisma siresi -
F8.17 hedefini ayarla Oh 65000h 65000h o 0x0811
Toplam enerjili galisma stiresi | ¢ . Galismaya devam et
F8.18 belirlenen degere ulastiginda 0 . 0x0812
yapilacak iglemi ayarla 1 : Hata ver
iiresi 0:Cal d t
F8.19 Toplamvgallsn)a siiresine Calismaya devam ef 0 . 0x0813
ulagildiginda islem 1 : Hata ver
F8.20 Calisma bitis (varis) zamani | 0~ 65000 dak 0 o 0x0814
F8.21 Calisma siiresine 0 : Calismaya devam et 0 . 0x0815
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ulagildiginda gdsterilecek 1 : Hata ver
eylem
Feo2 |Frekansalglamadeger | oq_ paksimum frekans 50.00Hz o 0x0816
(FDT1)
Fe23  |frekansalgilamagecikme g g paksimum frekans 0.00Hz o 0x0817
degeri (FDT1)
Feo4 |Frekansalglamadeger | o4 paksimum frekans 50.00Hz ° 0x0818
(FDT2)
Fe2s  |Frekansalgilamagecikme | oo paksimum frekans 0.00Hz o 0x0819
degeri (FDT2)
F8.26 g;'l‘;‘sa ulasma aigilama | g gy, - 100,0% ( Maksimum frekans ) |  0.0% ° 0x081A
Arbitrarily arrive at the
F8.27 evaluation rate detection 0.00Hz ~ Maksimum frekans 50.00Hz o 0x081B
value 1
Arbitrarily reached the
F8.28 frequency detection 0.0% ~ 100.0% ( Maksimum frekans ) 0.0% o 0x081C
amplitude1
Arbitrarily arrive at the
F8.29 evaluation rate detection 0.00Hz ~ Maksimum frekans 50.00Hz o 0x081D
value 2
Arbitrarily reached the
F8.30 frequency detection 0.0% ~ 100.0% ( Maksimum frekans ) 0.0% ° 0x081E
amplitude 2
F8.31 Arbitrarily reach current1 0.0% ~ 300.0% ( Motorun nominal akimi) 100.0% o 0x081F
F8.32 VAvirgtI:_lranly reach current 1 0.0% ~ 300.0% ( Motorun nominal akimi) 0.0% o 0x0820
F8.33 Arbitrarily reach current2 0.0% ~ 300.0% ( Motorun nominal akimi) 100.0% o 0x0821
F8.34 VAvirgtI:_lranly reach current 2 0.0% ~ 300.0% ( Motorun nominal akimi) 0.0% o 0x0822
F9 Fonksiyonel Parametreler
0: F9.01ile
1: Al
2: AI2
o 3:-
Fo.00 PID Kaynagi 4: Terminalden uygulanan puls ile 0 © 0x0900
5: Haberlesme
6: Cok kademeli hiz
7: Tus Takimi potansiyometresi
F9.01 PID Sayisal Degeri 0.0% ~ 100.0% 50.0% o 0x0901
0: Al1
1:AI2
2:-
3: AI1-Al2
F9.02 | PID Geribesleme kaynagi | & [ariiaden woulanan pus e 0 o 0x0902
6: Al1+AI2
7: MAX(AI1], |AI2])
8: MIN(JAI1], [A12])
9: Tus Takimi Potansiyometresi
Birler: Geri besleme karakteristigi segimi
0: Pozitif etki
1: Negatif etki
Onlar: PID ayar yénii segimi
0: Tersleme (Reverse) degdisimine izin
. verilmez (Reverse prohibition)
F9.03 PID kontrol karakteristigi 0100 o 0x0903

1: Tersleme (Reverse) degisimine izin verilir
(Reverse permit)

Yiizler: Hizalama segimi

0: Merkezsiz hizalama (Off-center
alignment) - Referans merkezlenmeden

calisir
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Parametre isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
1: Merkezli hizalama (Center alignment) —
Referans noktasi merkeze gore
hizalanirLED binler: -
F9.04 PID geri besleme araligi 0~100.0 100.0 o 0x0904
F9.05 Oransal kazang (P1) 0~1000.0 20.00 o 0x0905
F9.06 Integral siiresi (11) 0.00s ~ 10.00s 2.00s o 0x0906
Fo.o7 | s (dferansiyel zamant o o5 - 10,005 0.00s o 0x0907
Foos  |PID ters (reverse) kesim 0.00 ~ Maksimum Frekans F0.10 0.00Hz o 0x0908
frekansi
F9.09 PID sapma siniri 0.0% ~ 100.0% 0.0% o 0x0909
F9.10 PID (diferansiyel) sinifamasi | 0.00% ~ 100.00% 0.10% o 0x090A
F9.11 PID verilen degisim zamani | 0.00 ~ 100.00s Os o 0x090B
PID geri besleme filtre _
F9.12 zamani 0.00~60.00s 0.00s o 0x090C
F9.13 PID gikis filtre zamani 0.00~60.00s 0.00s o 0x090D
F9.14 Oransal kazang P2 0.0~1000.0 20.00 o 0x090E
F9.15 integral Siiresi 12 0.00s ~ 10.00s 2.00s o 0x090F
F9.16 Tirev zamani D2 0.00s ~10.00s 0.00s o 0x0910
O 0: Gegis yok
Fo7 |0 parametre degistime | 4: Teminalile geis 0 o 0x0911
& 2: Sapmaya dayall otomatik gecis
PID Parametresi o
F9.18 anahtarlama sapmasi 1 0.0% ~ F9.19 20.0% o 0x0912
PID Parametresi - o
F9.19 anahtarlama sapmasi 2 F9.18 100.0% 80.0% o 0x0913
F9.20 PID Baslangig frekans degeri | 0.0% ~ 100.0% 0% o 0x0914
PID Frekansi baglangig -
F9.21 bekletme siiresi 0.0 ~ 6500.0s 0.0s o 0x0915
0: PID galigmaya devam eder ve
herhangi bir hata bildiriimez
1: Durdur ve ariza bildir (manuel
Geri besleme kablosu zl'fg%maa)ll masina devam et, alarm
F9.23 kopmas! durumunda - ) ¢l i 0 o 0x0917
erceklestirilecek islem sinyali ver
9 3: Mevcut frekansta calismaya devam
et, alarm sinyali ver
4: Durdur ve ariza bildir (otomatik
sifilama)
F9.24 Tel kopma alarmi st siniri F9.25~100.0% 100.0% o 0x0918
F9.25 Satir sonu alarmi alt siniri 0~F9.24 0.0% o 0x0919
Geri besleme kesintisi
F9.26 algilama siresi 0.0s ~ 120.0s 0.0s o 0x091A
0: Durma sirasinda hesaplama
PID hesaplama (durma yapilmaz
Fo.27 sirasinda) 1: Durma sirasinda hesaplama islemi 0 ° 0x0918
devam eder
F9.28 PID fonksiyon segimi 0 : Normal PID 0 o 0x091C
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1 : Dormant PID
F9.29 PID hazirda bekletme esigi 0.0% ~ 100.0% 60.0% o 0x091D
F9.30 PID Uyku gecikme siiresi 0.0 ~ 3600.0s 3.0s o 0x091E
F9.31 PID Uyanma esigi 0.0% ~ 100.0% 20.0% o 0x091F
F9.32 PID Uyanma gecikmesi 0.0 ~ 3600.0s 3.0s o 0x0920
Hareketsizlik algilama L
F9.33 frokans! 0 ~Frekans st limiti F0.12 25.00Hz o 0x0921
F9.34 | Minimum gikis 0: F0.14(Frekans alt imiti) . 0x0922
1:0Hz
Ters yonli kontrol igin gikis _
F9.35 sapmasinin minimum degeri 0.00 ~ 100.00% 1.00% o 0x0923
Ters yonlii kontrol igin ¢ikis
F9.36 sapmasinin maksimum 0.00 ~ 100.00% 1.00% o 0x0924
degeri
Birler basamagi: integral ayrimi
0: Devre digl
1: Etkin
F9.37 PID integral 6zelligi Onlar basamag: ¢ikis limitine 0 o 0x0925
ulagildiginda integral iglemi
0: Toplamaya devam eder
1: Integral biriktirmeyi durdurur
PID 6n ayar gegis kosulu 0: Zaman bazli galisma
F9.38 L 1: Al1 geri besleme degerine gére 0 o 0x0926
segimi
anahtarlama
PID Al geri besleme gegcis -
F9.39 minimum degeri 0.0~F9.40 45.0% o 0x0927
PID Al geri besleme gegis -
F9.40 maksimum degeri F9.39~100.0% 55.0% o 0x0928
FA Hata ve Koruma Parametre Grubu
i 0 : Off
FA.00 Mot_or_a@ln yuk koruma 1 ° 0X0AQ0
segimi 1:0n
Motor asir ylik koruma - o
FA.01 faktorl 0.0~250.0% 100.0% o 0x0A01
Motor asir yiik alarmi -
FA.02 Katsayis! 20.0 ~ 250.0% 80.0% o 0x0A02
0 : Kapall 1: Agik
Birler basamag : Yiksek gerilim
Asiri gerilimde durma (stall) | kontroldi
FA.03 ve kayip orani kontrol Onlar basamagi : Asiri akim kontroll 111 o 0x0A03
secgenekleri " o - "
Yizler basamag : Fren girig kontrolii
Binler basamag : Hizli frekans
ylikselisinde ani hizlanma korumasi
FA.04 Asiri gerilim koruma voltaji 110% - 150% - o 0x0A04
FAOs  |Asin gerilim voltaj artiy 0.00 - 50.00 2.00 o 0x0A05
miktari
Asiri gerilim stall akim gevrim
FA.06 Kazanc! 0.00 - 50.00 2.00 o 0x0A06
FA.07 Asir hiz kaybi koruma akimi | 50% - 200% 150% o 0x0A07
FA.08 Asin hiz kaybi kazanci 0.00 - 50.00 2.00 o 0x0A08
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FA.09 Asiri hiz kaybi noktasi 0.00 - 50.00 4.00 o 0x0A09
0: Gegersiz
FA.10 Kisa devre algilama 1: Etkin 1 o 0x0AOA
FA11 Diisiik gerilim korumasi 0: Kapal 1 ° 0xOAOB
" 1: Agik
0: Kapali
FA.12 Cikis faz kaybi hatasi N 1 o 0x0A0C
1: Agik
Girig faz kaybi korumasi - o,
FA.13 yazilim algilama seviyesi 0.0~999.9% 15.0% o 0x0A0D
Birler basamagi: Gerilim tahmin
kompanzasyonunu ag/kapat (0: Kapali,
1: Agik)
Onlar basamagi: PWM giincelleme
modu (0: Tek drnekleme/tek
FA.14 PWM Parametre ayarlari gincelleme, 1: Cift drnekleme/gift 0010 0x0AOE
glincelleme)
Yizler basamagi: Rastgele tastyici
modu (0: Rastgele tastyici, 1: Rastgele
0 vektori)
Birler: Donanim Akim Sinirlama (CBC)
0: kapali 1: agik
Donanim akim ve gerilim Onlar. -
FA.15 Korumas! YljZleI': SC filtreleme siiresi 0001 o Ox0AOF
Binler: OC filtreleme siresi
FA.16 CBC koruma noktasi 100 ~220% 200% o 0x0A10
CBC Asin Yiik Koruma
FA.17 Siresi 1~5000ms 500ms o 0x0A11
Basing kontrol noktasi
FA.18 ayarlari 40.0% ~ 100.0% 100.0% o 0x0A12
FA.19 - - - © 0x0A13
Ariza sonras! yeniden -
FA20 | doreme sayis 0~5 0 ° 0x0A14
Ariza sonrasi otomatik
FA.21 kurtarma araligi 0.1~100.0s 1.0s o 0x0A15
0: Kapali 1: Etkin
" . Birler basamagi: Kapali / Etkin
Faza | durusta kesinlisiz GalSma | Gniar basamag: 0000 ° 0X0A16
Y < 0: Aralikl galisma
1: Durdurma
FA23  |Anidurusta kesintisiz calisma | 10, _ 1509, 75% o OX0A17
giris gerilimi
X o o 1509
FA.24 Ani durusta kesintisiz calisma | 60% - 150% 95% o 0XOA18

stabil gerilimi
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FC Haberlegsme Parametre Grubu
FC.00 Clhaz Adresi 1~247 , 0 (Broadcast adresi) 1 o 0x0C00
0 : 300 bps
1 : 600 bps
2 : 1200 bps
3 : 2400 bps
imi 4 : 4800 bps
FC.01 HBabedrIe§me Hizi Segimi P! 5 o 0x0CO1
(Baudrate) 5 : 9600 bps
6 : 19200 bps
7 : 38400 bps
8 : 57600 bps
9 : 115200 bps
0: (8.N.2)
1: (8.E.1)
FC.02 Modbus data format 2:(8.0.1) 3 o 0x0C02
3: (8.N.1)
Modbus haberlesme yanit -
FC.03 gecikme siiresi Oms ~ 20ms 2ms o 0x0C03
Modbus haberlesme zaman N
FC.04 asimi hata sires: 0.0 ( Gegersiz ), 0.1s~60.0s 0 o 0x0C04
FD Coklu Hiz ve PLC Modu galisma parametreleri
FD.O0 | Gokiu Hiz Komutu 0 ~100.0% ~ 100.0% (100.0% Maksimum 0 o 0x0D0O
Frekans F0.10)
FD.01 Coklu Hiz Komutu 1 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0DO01
FD.02 Goklu Hiz Komutu 2 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D02
FD.03 Coklu Hiz Komutu 3 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D03
FD.04 Coklu Hiz Komutu 4 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D04
FD.05 Coklu Hiz Komutu 5 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D05
FD.06 Goklu Hiz Komutu 6 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D06
FD.07 Coklu Hiz Komutu 7 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D07
FD.08 Coklu Hiz Komutu 8 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D08
FD.09 Coklu Hiz Komutu 9 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D09
FD.10 Coklu Hiz Komutu 10 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0xODOA
FD.11 Coklu Hiz Komutu 11 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D0B
FD.12 Coklu Hiz Komutu 12 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0D0OC
FD.13 Coklu Hiz Komutu 13 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0DOD
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Parametre isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
FD.14 Coklu Hiz Komutu 14 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0DOE
FD.15 Coklu Hiz Komutu 15 -100.0% ~ 100.0% 0 o 0x0DOF

0: 1 tam devirden sonra dur
1: 1 tam devirden sonra en son
FD.16 PLC Modu galismasi frekanstan devam et 0 o 0x0D10
2: dairesel ¢alisma
Birler basamagi: eneriji kapali iken
hafiza segimi
0: kaydetme 1: Kaydet
FDA7 hafiza segimi 0 ° 0x0D11
< Onlar basamagi: durdugunda hafiza
segimi
0: Kaydetme 1: Kaydet
FD.18 PLC adim 0 calisma siiresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D12
Fp.1g  |PLCadmOinhizlanmave |, _ 4 0 o 0x0D13
yavaglama strelerini segin
FD.20 PLC adim 1 galisma stiresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D14
Fp21 |PLCadmihzlanmave |, 4 0 o 0x0D15
yavaglama strelerini segin
FD.22 PLC adim 2 galisma siresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D16
PLC adim 2 hizlanma ve
FD.23 yavaslama siirelerini segin 0-~3 0 °© 0x0D17
FD.24 PLC adim 3 galisma siresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D18
Fp2s |PLCadmshizZlanmave |, 4 0 o 0x0D19
yavaslama slrelerini segin
FD.26 PLC Adim 4 galisma siiresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D1A
FD.27 PLC adm 4 hizlanma ve 0-~3 0 o 0x0D1B
yavaslama slrelerini segin
FD.28 PLC adim 5 galisma stiresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D1C
Fp29 |PLCadmShizlanmave |, 4 0 o 0x0D1D
yavaslama slrelerini segin
FD.30 PLC adim 6 galisma siresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0xOD1E
PLC adim 6 hizlanma ve
FD.31 yavaglama siirelerini segin 0-~3 0 °© 0x0D1F
FD.32 PLC adim 7 galisma siresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D20
FD.33 PLC adm 7 hizlanma ve 0-~3 0 o 0x0D21
yavaslama slrelerini segin
FD.34 PLC adim 8 galisma stiresi 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D22
PLC adim 8 hizlanma ve
FD35 yavaglama siirelerini segin | © = 3 0 ° 0x0D23
FD.36 PLC adim 9 galisma siiresi 0.0~ 6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D24
PLC adim 9 hizlanma ve
FD37 yavaslama siirelerini segin  |* ™ 3 0 ° 0x0D25
FD.38 PLC adim 10 galisma siiresi | 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D26
FD.39 PLC adim 10 hizlanma ve 0~3 0 o 0x0D27

yavaslama slrelerini segin
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Parametre isim Ayar araligi Fab. Ozellik Modbus Adresi
FD.40 PLC adim 11 galisma siiresi | 0.0 ~ 6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D28
PLC adim 11 hizlanma ve
FD.41 yavaslama strelerini segin 0~3 0 © 0x0D29
FD.42 PLC adim 12 galigma siiresi | 0.0 ~6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D2A
PLC adim 12 hizlanma ve
FD43 yavaglama siirelerini segin 0~3 0 ° 0x0028
FD.44 PLC adim 13 calisma siiresi | 0.0 ~ 6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D2C
FD45  |PLCadmi3hzlanmave 1, 4 0 ° 0x0D2D
yavaslama sirelerini segin
FD.46 PLC adim 14 caligma siiresi | 0.0 ~ 6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D2E
PLC adim 14 hizlanma ve
FD.47 yavaslama strelerini segin 0~3 0 ° 0x0D2F
FD.48 PLC adim 15 galisma stiresi | 0.0 ~ 6553.5(s/m/h) 0.0s(h) o 0x0D30
PLC adim 15 hizlanma ve
FD49 | avaslama sirelerinisegin =~ |0 = 3 0 o 0x0D31
Birler basamagi: zamanlama birimi
.| 0:s (saniye)
FD.50 PLC Galisma Zamani Birimi 1: h (saat) 0 o 0x0D32
2: dk (dakika)
0: FD.00 parametresi ile
1: A1 girisi
2: AI2 girigi
3: AI2 girigi
Coklu adim 0 igin komut 4: PULSE terminali ile
FD.51 Kaynagi 5: PID 0 o 0x0D33
6: Tustakimi ayar frekansi (P0-08),
UP/DN ile diizenlenebilir
7: Tus takimi potansiyometresi
ayarlandi
FD.52 | Goklu hiz segimi 0: Gegersiz 1 o 0x0D34
: 1: Gegerli
FE Kullanici parametre grubu
FE.00 Kullanici sifresi 0~65535 0 o 0x0E00
FE.O1 Hj:ll? kﬁyltlannln 0~8 4 o 0x0E01
gorlntlilenme sayisi
0: Kilit yok
1: Fonksiyon parametreleri kilitlenmistir
FEO2 | Parametre ve tus kilidi segimi | 2 ~onksiyon parametreleri ve tuslar 0 o 0x0E02

kilittlenmistir (RUN/STOP/JOG harig)
3: TUm iglev parametreleri ve tuslar
kilitlenmigtir
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5.2 Anza kayit parametre grubu

Fonksiyon ‘ isim ‘ Aciklamalar Degisim Modbus
EO parametre grubu
£0.00 Hata Tipleri Ayrintilar igin ariza bilgi kodu tablosuna ° OXE000
bakiniz
E0.01 Calisma frekansi 0.0 ~ Maksimum Frekans © 0xE001
E0.02 Cikis akimi 0.1~2000.0A © 0xE002
E0.03 Bus gerilimi 0~810.0V © 0xE003
E0.04 Girig terminallerinin durumu Girig terminali durum semasina bakin © 0xE004
E0.05 Cikig terminallerinin durumu Cikis terminali durum semasina bakin © 0xE005
E0.06 Modiil sicakhigi 0~100°C © 0xE006
Birler basamag: Calisma yonii
0: lleri 1: Geri
Onlar basamagi: Calisma durumu
E0.07 VFD nin durumu 0: Dur © 0xE007
1: Sabit hiz
2: Hizlanma
3: Yavaslama
Durus/galismama siiresi (bu agilistan -
E0.08 itibaren sayim degeridir) 0~65535 dak © 0xE008
Durus suresi (toplam ¢alisma suresi -
E0.09 Gizerinden) 0~ 65535 saat © 0xE009
E0.10 Cikig gerilimi 0~ 1500V © 0xE00A
EO.M Ariza detay Bakiniz (Bélim 8 - Hata Kodu Detaylari) © 0xE00B
E0.12 Arizali CBC sayisi CBC bulunmazsa 10 saniye sonra sifirla
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5.3 Gosterge parametre grubu

Fonksiyon kodu isim Birim ‘ Degisim ‘ Modbus
DO Gosterge parametre grubu
D0.00 Calisma Frekansi(Hz) 0.01Hz © 0xD000
D0.01 Ayar Frekansi(Hz) 0.01Hz © 0xD001
D0.02 Bus voltaji(V) 0.1V © 0xD002
D0.03 Cikis Voltaji(V) i\ © 0xD003
D0.04 Cikis Akimi(A) 0.1A © 0xD004
D0.05 Cikis Giicli(kw) 0.1kW © 0xD005
D0.06 Cikis Torku(%) 0.1% © 0xD006
D0.07 DI Girig durumu © 0xD007
D0.08 DO Gikis Durumu © 0xD008
D0.09 Al1 Gerilimi (V) 0.01v © 0xD009
D0.10 Al2 Gerilimi (V) 0.01v © 0xDO0A
DO.11 AO1 Gerilimi (V) 0.01V © 0xD00B
D0.12 Sayma Degeri © 0xD00C
D0.13 Eksen Frekansi © 0xD00D
D0.14 Yik hizi gbstergesi 1rpm © 0xDOOE
D0.15 PID Ayari © 0xDOOF
D0.16 PID geri besleme © 0xD010
D0.17 PLC fazi © 0xDO011
D0.18 PULSE giris frekansi © 0xD012
D0.19 Geri besleme hizi (Unit0.1Hz) © 0xD013
D0.20 Kalan galisma stiresi © 0xD014
D0.21 Al1 6n diizeltme gerilimi © 0xD015
D0.22 Al2 6n diizeltme gerilimi © 0xD016
D0.23 - © 0xD017
D0.24 Dogrusal hiz © 0xD018
D0.25 Mevcut galisma siiresi 1 dak © 0xD019
D0.26 Giincel galisma siiresi 0.1dak © 0xDO1A
D0.27 CPU sicakhgi © 0xD01B
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Fonksiyon kodu isim Birim ‘ Degisim ‘ Modbus
DO Gosterge parametre grubu
D0.28 Haberlesme ayarlari © 0xDO1C
D0.29 Radyator sicakligi © 0xD01D
D0.30 Ana frekans X gostergesi 0.01Hz © 0xDO1E
D0.31 Y yardime! frekans ekrani 0.01Hz © 0xDO1F
D0.34 - © 0xD022
D0.35 Analog referans topraklamasi © 0xD023
D0.36 3.3VA © 0xD024
D0.37 Kontrol karti etiket numarasi © 0xD025
D0.38 Gug karti etiket numarasi © 0xD026
D0.39 Gug faktori agisi © 0xD027
D0.40 Sanal VDI durumu © 0xD100
D0.41 Sanal VDO durumu © 0xD101
D0.42 Genigleme DI giris durumu © 0xD102
D0.43 Genigleme DO giris durumu © 0xD103
DO0.44 Genigleme kart stirimu © 0xD104
DO0.45 A3 (Ek modiil) voltaji (V) 0.01V [} 0xD105
DO0.46 Al4 (Ek modiil) voltaji (V) 0.01V [} 0xD106
D0.53 Ana kontrol karti haberlesme durumu © 0xD10D
D0.54 Genigletilmis haberlesme durumu © 0xD10E
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5.4 A1: Giines enerijili su pompalari igin 6zel parametreler

‘ Fab.

’ Degisim ’

Fonksiyon Isim Birim Modbus
A1 Gosterge parametre grubu
0: Degisken frekansh hiz
kontrol modu
A1.00 Fotovoltaik su pompasi modu 2 © 0xA100
1: CVT modu
2: MPPT modu
Al.01 CVT Hedef Voltaji 20.0% - 200.0% 81.0% ) 0xA101
A1.02 MPPT gerilimi tist limiti 20.0% - 200.0% 100.0% ) 0xA102
A1.03 MPPT gerilimi alt limiti 20.0% - 200.0% 50.0% [} 0xA103
Al1.04 Frekans ayari Kp 10.0% - 500.0% 0.20 ) 0xA104
A1.05 Frekans ayari Ki 0.001s - 9.999sec 0.20 ) 0xA105
A1.06 Frekans ayari Kd 0.20 © 0xA106
A1.07 Frekans ayart filtreleme stiresi 0.001s - 9.999sec 0.002sec ) 0xA107
A1.08 MPPT arama araligi 0.1-60.0 1.0sec ) 0xA108
A1.09 MPPT kazanci 0-100 50 ) 0xA109
Al.10 Uyku modu gerilim esigi 0 ~ 1000V ov ) 0xA10A
Al.11l Uyku modundan gikis gerilimi 0 ~ 1000V 400V [} 0xA10B
Uyku durumundan g¢ikis bekleme
AL12 0.0sec~3000.0sec 10.0sec ) 0xA10C
stresi
Dustk frekans koruma algilama
A1.13 0 - 100% 20%,50% © 0xA10D
frekansi
Al.14 Diistik frekans koruma algilama siiresi | 0.0sec~3000.0sec 30.0sec ) 0xA10E
Diisiik frekans koruma sonrasi
AL15 0.0sec~3000.0sec 120.0sec ° OXA10F
otomatik geri kazanim stiresi
Al.16 Susuz calisma korumasi akimi 0 - 200% 40%, 50% ) 0xA010
Susuz ¢aligma korumasi algilama
Al.17 0 - 100% 80% © 0xA111
frekansi
AL18 Susuz galigma korumast alglama | ¢ gsec~3000.0sec 60.0sec ® 0xAT12
Susuz galisma korumasi igin otomatik -
A1.19 Kurtarma stresi 0.0sec~3000.0sec 900.0sec © 0xA113
A1.20 Asiri akim korumasi algilama akimi 0 - 200% 0% OxA114
A121 Asiri akim korumasi algilama siresi 0.0sec~3000.0sec 30.0sec 0xA115
AL22 Rgin akim korumas! ofomatik gerl 0.0sec~3000.0sec 900.0sec ® 0xAT16
azanim stresi

-54-




SPIN2

Fonksiyon

isim

Fab. ’ Degisim ’

Modbus

A1 Gosterge parametre grubu

A1.23

Minimum gli¢ koruma degeri

0.00kw - 650.00kw

0.00kw

OxA117

Al24

Minimum gli¢ koruma algilama siresi

0.0sec~3000.0sec

10.0sec

0xA118

A1.25

Minimum gii¢ koruma otomatik geri
kazanim stiresi

0.0sec~3000.0sec

10.0sec ©

0xA119

Al1.26

Alarm kurtarma modu

Hane 0: Dusik frekans
korumasi

Hane 1: Kuru galisma
korumasi

Hane 2: Asiri akim ve asiri
yiik korumasi

Hane 3: Minimum gii¢
korumasi

0000H (]

OxAT1A

A1.27

Su doldugunda (Tam su dolumu)
korumasi algilama zamani

0.0sec~3000.0sec

10.0sec ©

0xA11B

A1.28

Su doldugunda (Tam su dolumu)
korumasi devreye girme stiresi

0.0sec~3000.0sec

10.0sec ©

0xA11C

A1.29

Yardimci iglev

0: Gegersiz, 1: Gegerli

Hane 0:

0: Ust limit verilen frekans
ile sinirlandirihir

1: Ust limit frekansi
motorun nominal (rated)
frekansi ile siniflandirilir
Hane 1:

0: Minimum st limit 0'dir
1: Minimum st limit
frekansi motor frekansinin
1/4G ile sinirhdir

Hane 2:

Giig kesilmesi sonrasi
kaydetme (eneriji kesintisi
sonrasi hafiza/parametre
kaydr)

LED3:

Distik gerilim (under-
voltage) arizasi
kaydediimez

0110H ©

0xA11D

A1.30

Fotovoltaik su pompasi islevlerinin
segimi

0: Gegersiz, 1: Gegerli

LEDO: Sabit tork) frekans
limit segimi

LED1: Saklama (retain)
LED2: Ani gerilim artigi
Voc gerilimini giinceller
LED3: Hizli frekans
dustrme fonksiyonu

1100H ©

OxA11E

Al31

Hizli frekans azaltma kazang katsayisi

0-20

2

OxA11F

A1.32

Hizli frekans distirme esigi

3.0%-15.0%

5.0%

0xA122

A1.33

Gerilimin esik degerini ani asma orani

0.0%-20.0%

5.0%

0xA123

Al1.34

Sabit tork frekansi siniri

80.0%-150.0%

©|0 |0 |06

150.0%

0xA124

A1.35

Otomatik gii¢ anahtarlamasi

0: izin veriimez
1: Izin verilmez

©

0xA125

A1.36

Fotovoltaik zamanina otomatik gegis

1~600Min

60Min

0xA126

A1.37

Otomatik anahtarlama gecikmesi

0.1~3000.0s

5.0s

O0xA127

Al1.38

DC/AC minimum frekansi

0.00-300.00Hz

20.00Hz

0xA128

A1.39

DC/AC frekansi igin minimum stire

1~500Min

5Min

0xA129

Al.40

AC/DC algilama déngiisti

1~500Min

[ANCERCERCRNC]

30Min

O0xA12A
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Fab. ’ Degisim ’

Fonksiyon isim Birim Modbus
A1 Gosterge parametre grubu
Al.41 AC/DC algilama frekansi 1.00-300.00Hz 30.00Hz 0xA12B
Al.42 AC/DC gevrim algilama siresi 1~500Sec 10Sec 0xA12C
LED1: 0 - Zorunlu degil, 1 -
Zorunlu DC, 2 - Zorunlu AC
AL43 AC tipi LED2: Disik geriim MPPTYT | 0000H ° OxA12D
LED3: Retain (hafizada
saklanir / korunur)
Al.44 Sebeke glicl algilama frekansi 50-500Hz 300 © OxA12E
Ana gii¢ besleme gerilimi algilama
Al.45 0.00-1000.0V 5.0v © O0xA12F
degeri
Al.46 Glig jeneratorii gerilim filtreleme stiresi | 1.0ms-1000.0ms 10.0ms © 0xA130
Al.47 Algilanan jeneratér gerilimi 0.00-1000.0V 1.5V © 0xA132
A1.48 Algilanan jeneratér sayisi 0-10000 20 © 0xA133
LEDO: ik tespit giicii (0-A)
LED1: Durma tespit giicti
(0-A)
AL.49 Gu¢ durumu algilama fonksiyonu LED2: AC durumunda giic 0163H © 0xA134
tipini belirleme
LED3: DC durumunda giig
tipini belirleme
0: Asiri sicaklik frekans
dlsirme devre disi
Sicaklik diistist igin frekans esik
A1.50 1-100: Asiri sicaklik 0 © 0xA135
noktasinin asiimasi
frekans dusiirme esik
degeri
ALl51 Rediiksiyon orani 0~100% 5 © 0xA136
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5.5 A4 sabit basingh su beslemesi igin 6zel parametreler

‘ Fab.

’ Degisim ’

Fonksiyon Isim Modbus
A4 Gosterge parametre grubu
0: Gegersiz
A4.00 Su besleme fonksiyonunun segimi 0 ) 0xA400
1: Etkin
A4.01 Basing ayari 1.0~A4.19 3.0bar ) 0xA401
A4.02 Baslatmadaki sapma basinci 0.0~A4.01 0.3bar ) 0xA402
A4.03 Sensor araligi 1.0~200.0bar 16.0bar ) 0xA403
0:4~20mA(AI2)
A4.04 Sensor geri besleme tipi 0 © 0xA404
1:0~10V(AI1)
A4.05 Basing kalibrasyon katsayisi 0.750~1.250 1.000 [} 0xA405
A4.06 Oransal kazang P 0.0~100.0 50.0 ) 0xA406
A4.07 Integral zaman | 0.00s~10.00s 0.50 [} 0xA407
A4.08 Tirev zamani D 0.000s~10.000s 0.000 [} 0xA408
0: Kapali
A4.09 Uyku modu segimi 1: Uyku modu 1 1 ) 0xA409
2: Uyku modu 2
A4.10 Uyku modu gecikmesi 0.0s~100.0s 5.0s ) 0xA40A
A4.11 Uyanma gecikmesi 0.0s~100.0s 3.0s ) 0xA40B
0.0 — Uyku modu frekansi
A4.12 Diisiik frekansda tutma frekansi A4 20.00Hz ) 0xA40C
Diisiik frekans tutma frekansinda galisma
A4.13 0.0s~100.0s 5.0s o 0xA40D
stresi
A4.12~Maksimum Frekans
Ad.14 Bekleme (uyku) frekansi 25.00Hz ) 0XA40E
F0.12
A4.15 Bekleme/uyku modu algilama dénguisi 0.0s~600.0s 30.0s ) O0xA40F
A4.16 Sizinti katsayisi 0.1s~100.0s 2.5s ) 0xA410
A4.17 Bekleme/uyku modu algilama katsayisi 1~10 4 [} 0xA411
A4.18 Bekleme (uyku) modu sapma basinci 0.0bar~1.0bar 0.1bar ) 0xA412
A4.19 Yiiksek gerilim alarm ayar degeri A4.00~A4.03 15.0bar ) 0xA413
A4.20 Disiik gerilim alarm ayar degeri 0.0~A4.01 0.0bar ) 0xA414
A4.21 Su basinci alarmi gecikme stiresi 0.0~100.0 3.0s ) 0xA415
A4.22 Sensor kopukluk algilama degeri 0.00~10.00vV 0.20 ) 0xA416
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’ Degisim ’

Fonksiyon isim Fab. Modbus
A4 Gosterge parametre grubu
A4.23 Sensor kopukluk algilama siiresi 0.0s~100.0s 30.0s ) 0xA417
0: Kapali
1: Frekans ve akima gore
A4.24 Susuz kalma koruma fonksiyonu degerlendirilir 2 © 0xA418
2: Frekans ve basinca gére
degerlendirilir
A4.25 Susuz kalma ariza algilama esik degeri 0.0~A4.01 0.5bar ) 0xA419
0~ Ust limit frekanst
A4.26 Susuz kalma koruma algilama frekansi 48.00Hz © 0xA41A
F0.12
Susuz kalma koruma algilama akim
A4.27 0.0~100.0% 40.0% ) 0xA41B
yuzdesi
A4.28 Susuz kalma koruma algilama siiresi 0.0~200.0s 60.0s © 0xA41C
Susuz kalma korumasi otomatik reset
A4.29 0~1000 15 ) 0xA41D
gecikme siresi
Susuz kalma korumasi otomatik sififama
A4.30 0~100 10 ) OXA41E
deneme sayisi
0: Gegersiz
A4.31 Basing ylikselme kontrol fonksiyonu 0 ) 0xA41F
1: Etkin
A4.32 - © 0xA422
A4.33 - © 0xA423
A4.34 - © 0xA424
Birler basamagi: Koruma
fonksiyonunu devre digi
birakma
0: Kapali
Sabit frekansta su eksikligi fonksiyonu 1: Agik «
A4.35 secimi Onlar basamagi: Algilanan 0010 © 0xA425
¢ akim segimi
0: Toplam akim
1: Tork akimi
Yizler:
Binler:
Sabit frekansta su yetersizligi koruma
A4.36 0% - 150% 40% © 0xA426
akim degeri
Sabit frekansta su yetersizligi koruma
A4.37 0% - 100% 50% ) 0xA427
frekans degeri
Sabit frekansta su yetersizligi koruma
A4.38 1~1000s 30s 0xA428
algilama sliresi
Sabit frekansta su yetersizligi koruma geri
A4.39 1~-10000s 600s 0xA429
kazanim stiresi
Sabit frekansta su yetersizligi koruma geri
A4.40 0~100 5 0xA430
kazanim deneme sayisi
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Bolim 6 Haberlesme Protokolii

SPIN2 Siricu, standart donanim olarak sinyal terminali alaninda bulunan bir RS485 iletisim
arayuziine sahiptir. Kullanici, bu islev araciliiyla invertdrin galistirma ve durdurma islemlerini
ayarlayabilir, islev kodu parametrelerini degistirebilir veya okuyabilir ve invertériin calisma
durumunu ve ariza bilgilerini okuyabilir.

6.3 Haberlesme veri yolu yapisi

Arayliz: RS485 donanim arayizi

lletim modu: Asenkron seri, yari gift yonlii (half-duplex) iletim modu. Ayni anda yalnizca bir
master veya slave veri génderebilir, digeri yalnizca veri alabilir. Seri asenkron iletisim siirecinde
veriler paketler halinde, gergeve (frame) bazinda iletilir.

Topoloji yapisi: Tek master — ¢oklu slave sisteminde, slave adres araligi 1-31°dir. 0, yayin
(broadcast) iletisim adresini belirtir. Agdaki her slave adresi benzersiz olmalidir.

6.4 Haberlesme Adresleri
1000H okuma-yazma, 1001H-1020H yalnizca okuma

Adres Parametre agiklamalari Birim
1000H Haberlesmeden ayar ( -10000 ~ 10000 arasi ayar ) 0.01%
1001H Calisma frekansi 0.01Hz
1002H Bus voltaji 0.1V
1003H Cikis voltaji 1V
1004H Cikig akimi 0.01A
1005H Cikis glici 0.1kwW
1006H Cikis torku 0.1%
1007H Calisma hizi 0.01
1008H DI giris gostergesi 1
1009H DO cikis gostergesi 1
100AH Al1 gerilimi 0.01V
100BH Al2 gerilmi 0.01V
100DH Sayicl girisi 1 time
100EH Uzunluk degeri girisi 1time
100FH Yik hizi 1rpm
1010H PID ayari 0.10%
1011H PID geri besleme 0.10%
1012H PLC caligsma adimlari 1 (aralik 0~15)
1013H PULSE giris puls frekansi , birim 0.01KHz 0.01Hz
1015H Kalan galisma zamani 1 dak
1016H Ayar 6ncesi Al1 gerilimi 0.001V
1017H Ayar ncesi Al2 gerilimi 0.001V
1019H Dogrusal hiz 1m/dak
101AH Enerjili kalma siiresi 1dak
101BH Caligsma suresi 0.1 min
101DH Haberlesme ayar degeri (-10000 ~ 10000)
101FH Ana frekans kaynagi X géstergesi 0.01Hz
1020H Yardimei frekans kaynagi Y géstergesi 0.01Hz

Tablo 6-6-1 Durma ve Caligma Adres Tablosu
Not: letisim ayar degeri, géreceli degerin bir yiizdesidir; 10000, %100.00'a, -10000 ise %-100,00a karsilik gelir. Frekans
boyutundaki verilerde bu yiizde, maksimum frekansa (F0-10) gore hesaplanir; tork boyutundaki verilerde ise bu yiizde, F2-

10°dur (tork Gst sinir degeri).
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Invertdre kontrol komutu girisi: (sadece yazma)

Komut Adresi Komut Fonksiyonu

20004 0001 : ileri galisma

0002 : Geri galisma

0003 : ileri Jog

0004 : Ters Jog

0005 : Serbest Durus

0006 : Yavaslayarak durus

0007 : Hata Reset

Tablo 6-6-2 Komut fonksiyonlari parametreleri

Invertdr durumunu oku: (sadece okuma)

Komut Adresi Komut Fonksiyonu

0001 : ileri déniis

0002 : Ters doniis

3000H 0003 : AC stirticti standby

0004 : AC siiriicii arizasi

0005 : AC siiriici diisiik gerilim

0006 : Yavaslayarak durma

Tablo 6-6-3 invertér durum bilgileri tablosunu okuyun
Parametre kilidi sifre dogrulamasi
(8888H kodu donddriliirse, sifre dogrulamasi basarili olmustur)
Sifre Adresi Sifrenin igerigini girin
1FO0H
Tablo 6-6-4 Sifre dogrulama adresi ve bigimi
Dijital ¢ikis terminali kontroli: (Yalnizca yazma)

Komut Adresi Komut fonksiyonu

2001H BITO~BIT1 : Kullaniimiyor

BIT2 : RELAY1 ¢ikis kontrolii

BIT3 : RELAY2 ¢ikis kontroll

BIT4 : FMR ¢ikis kontrolii

BIT5 : VDO

BIT6~BIT9 : Kullanilmiyor

Tablo 6-6-5 Dijital ¢ikis kontrol

Analog ¢ikis AO1 kontrol: (Yazilabilir)

Komut Word Komut fonksiyonu
Adresi
2002H 0 ~ 7FFF 0%~ 100%

Tablo 6-6-6 Analog ¢ikis AO1 kontrol
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PULSE ¢ikis kontrol : ( Sadece yazilabilir )

Komut Word Adresi

Komut fonksiyonlari

2004H

0 ~ 7FFF 0%~ 100%

AC suricut hata agiklamalari :

Tablo 6-6-8 PULSE ¢ikis kontrol

AC siiriicii hata adresleri

AC siiriicii hata agiklamalari

8000H

0000: Hata yok

0001: -

0002: Hizlanma sirasinda asiri akim
0003: Yavaglama sirasinda agiri akim
0004: Sabit hizda agiri akim

0005: Hizlanma sirasinda agiri gerilim
0006: Yavaglama sirasinda asiri gerilim
0007: Sabit hizda asin gerilim

0008: Tampon direnci agiri yiik hatasi
0009: Duist rilim hatasi

000A: (0 agin yiklenmis
000B: Motor asiri yiiklenmis

000C: Girig agik faz

000D: Cikis agik faz

000E: Modiil asiri isinmig

00OF: Harici ariza

0010: iletisim anormal

0011: -

0012: Akim algilama arizasi

0013: Motor ayarlama hatasi

0015: Parametre okuma ve yazma istisnasi
0016: EEPROM dogrulamasi hatali
0017: Motorun topraga kisa devre arizasi
001A: Galisma stiresi doldu

001B: Kullanici tanimli ariza 1

001C: Kullanici tanimli ariza 2

001D: Giig agma siresi doldu

001E: -

001F: Galisma sirasinda PID geri beslemesi kayboldu
0028: Hizl akim sinirlama siiresi doldu
0029: -

iletigim arizas! bilgisi agiklama verileri (ariza kodu):

iletigim hatasi adresi

Ariza fonksiyonu agiklamasi

8001H

0000:
0001:
0002:
0003:
0004:
0005:
0006:
0007:
0008:

Hata yok

Sifre yanlis

Komut kodu yanlis

CRC denetim hatasi

Gegersiz adres

Gegersiz parametre
Parametre degisikligi gegersiz
Sistem kilitli

EEPROM'da calisiliyor

Tablo 6-6-10 lletisim hatasi bilgisi agiklama verileri tablosu
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FC grup iletisimi parametreleri

Lokal Adres Fab. Ayar 1

FC.00

Ayar araligi 00~31

Yerel adres 0 olarak ayarlandiginda, bu adres yayin adresi olur ve ana bilgisayarin yayin islevi
devreye girer.

Baud rate Fab. ayari 5

: 300 bps

: 600 bps

: 1200 bps

: 2400 bps

: 4800 bps

: 9600 bps

: 19200 bps
: 38400 bps

FC.01
Ayar araligi

~ o o~ W N PR O

Fabrika Ayarlari 3

: (8.N.2) 8-Bit , Nocheck , 2 stophit
: (8.E.1) 8-Bit , Evencheck , 1 stopbit
: (8.0.1) 8-Bit,0dd check , 1 stophit
3:(8.N.1) 8-Bit , No check , 1 stophit

FC.02
Ayar araligi

N B O

Bagli oldugu cihaz ve invertor tarafindan belirlenen veri formati uyumlu olmalidir; aksi takdirde iletisim kurulamaz.

Cevap stresi Fabrika ayar | 2ms

FC.03

Ayar araligi 0~20ms

Haberlesme Timeout Fabrika ayarlari | 0.0s
FC.04

Ayar araligi 0.0 s ( Invalid ), 0.1~60.0s

FC. 04 parametresi hatali ayarlamasi durumunda iletigsim hatasi (Err16) bildirir.

Fabrika ayarlar 0

FC.05
0:0.01A
Aralik araligi
1:01A

Haberlesme (izerinden ¢ikis akimi okunurken, akim degerinin belirlenmesinde kullanilan ¢ikis birimi
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7.1 Hata Kodlan

Bolim 7 Hatalar ve Sorun Giderme

Hata Aciklama Problem Cozim
Cikislarda kisa devre veya toprak ile lgil Gikis, motor kablolarini ve motor yalitimint kontrol edin
02 Hizlanma Sirasinda sorun
Asiri Akim -
Hizlanma stresi gok kisa Hizlanma stresini uzatiniz,
Slirtiot giici dusik kalyor Daha yiksek giigte bir surict kullaniniz
03 Yavaslama Sirasinda g::f':ama kisa devre veya toprakile ilgii Gikis, motor kablolarini ve motor yalitimini kontrol edin
Asiri Akim - —
Yavaslama sresi ok kisa Yavaslama stresini uzatiniz
Cikislarda kisa devre veya toprak fle igil
Eroa Sabit Hizda Asin Akim Cikis, motor kablolarini ve motor yalitimini kontrol edin
Sirlict gicl dusUk kaliyor Daha yiksek gigte bir surlcl kullaniniz,
Giris gerilimi yiksek Giris gerilimini uygun calisma sartiarina ayariayiniz
Hizlanma Sirasinda Gok kisa hizlanma rampas! Hizlanma zamanin arttriniz
Err05 Asin Gerilim
Fren Gnitesi ve fren direncinin bulunmamasi Frenleme modili/direnci ekleyiniz
Giris gerilimi ylksek Giris gerilimini uygun calisma sariarina ayarayiniz.
06 Z:K‘agi’r“”fm‘s"as'"da Durus rampasi siresi kisa Durug rampasi siiresini arttinniz.
Fren tnitesi ve fren direncinin Frenleme moduli/direnci ekleyiniz
Eno7 Sabi Hizda Asin Giris gerilimi gok yiiksek Giris gerilimini uygun galisma sartlarina ayarlayiniz.
Eros BUCKE‘;:SE‘“"C‘ Asin Giris gerilimi uygun aralikta degil Giris gerilimini uygun galisma sartlarina ayarlayiniz.
Giris gerlimi uygun aralikia degil Giris gerilimini uygun araiga ayartayin
Em09 Bus gerilimi gok disiik Bus voltaj! algilama/tampon direnci/kontrol
ortatic Karts ot Teknik destek departmant ile gériisiiniiz
oo VFD Ag YK Yiik gok agir veya motor sikismis Viiki azaltin ve moloru kontrol edin
Diisiik guglu surtct Daha yiksek giigte bir sirticy kullaniniz,
FA.01 ve FA.02 ayarianinin yaniis olmas: Bunlar dogru sekilde ayarlayin
il Motor Agin Yk Yiik cok agir veya motor sikismis Yiikai azaltin ve motoru kontrol edin
Anormal girs beslemesi Giris glic kaynagini ve Kontrol edin
Emi2 Giris Faz Kaybi Hatasi Kontrol karti/giic Karti arizast Teknik destek ile
Motor arizasi kontrol ettiriniz
Anormal kablo baglantist Kablolamayt kontrol ettiriniz
Errl3 Gikis Faz Kaybi Hatasi Faz cikislarinda i Motor bobini sargisini ve cikis devresini kontrol edin
Kontrol veya gig kart arizast Teknik destek ile
Ortam sicakh yiksek Ortam calisma kogullanin iyilesiriniz.
Havalandirma mekanizmast veya kanall Canalinn/
Errl4 IGBT Yiiksek Sicaklik tikalt N
Fan problemi Fan degigimi yetkin teknik personel tarafindan yapiimalr
Sicakiik senséri veya IGBT anzast Teknik destek
En15 Ef‘;’;’r‘f;‘f;""’ through Harici hata sinyali Harici hata sinyali atamasi yada 6zelligi akif ise kontrol edilmelidir
portu arizas! Cihaz! teknik servise
Em6 Haberlesme Hatas! RS485 bag hata g 1 kontrol ediniz.
FC Grup Parametrelerinin yaniis ayariart Parametreleri dogru ayarlayinz
Em7 Ana a';e‘"e Kontaktor Ana Devre K 6 degistirin veya teknik destek alin
. A Alglama Hatas: Dewe Anizasinin Tespit Telnik Destek departmani e etisime goginiz
Kontrol karti arizast Teknik servis ile ilelisime geginiz
Err1o Motor tuning hatast F2 Grup in yanis ayarlar Motor plakasina gore ayarlart dogru yapiniz
Parametre Okuma ve P .
Em21 o Kontrol karti hatas! Teknik destek departman ile ilefisime geginiz
E22 EEPROM Hatast EEPROM Chip Failure Teknik destek ile lletigime geginiz
. Motor kisa devre veya gg\'fr’;’ Cikis Kablolarinda Topraga Kisa Kablolari ve kablo izolasyonlarini kontrol ediniz
toprak kisa devresi Kontrol karti hatast Teknik destek ile iletisime geciniz
Yazilimsal kuru galisma Su yetersizlig Su Giniz kontrol ediniz
Em24 Ml ig;‘w)z set deger fazla yiksek (FD.10 > 0 .12 ayar dogerii disiriin
Toplam Galisma Toplam galisma stresi set edilen degere ’
Em26 P e By Zaman kayitlarin il
Toplam calisma (enerj -
Em29 altinda kalma) siiresi ;g?::rfe" jge‘?lh galisma siresi set edilen Zaman kayitlarini sil
sininna ulagildi d 5
PID Geri Besleme Sinyall Kaybt Geri besleme sinyalinin kaynagini kontrol edin
En31 ZE”G:Q‘ | PID Geri Beslemesi Minimum Algilama £6.25 ve F9.26' dogru sekild )
5 Doderinin Alings ve yi dogru sekilde ayarlayin
Asiri yiik veya motor sikigmast Ykt azaltin ve moloru kontrol edin
Erd0 CBC Asin Akim Daha diiguk anma degerine sahip kontrolor Daha yiksek kapasiteli kontrolor ile degistirin
Klavye ile kontrol karti arasindaki baglants B
EE%%%/ Dl letisim hatas! hatad Keypad ile kontrol kartini yeniden baglayin
Keypad hatast Teknik destege ulagniz
. ‘Samandira salteri / seviye sensord giriste P - -
Lou Su giris seviyesi dsik oot Konte sinyah very Giris su seviyesinin diisiik olup olmadigini kontrol edin
‘Samandira salteri / seviye sensord gikista -
FULL Su gikis seviyesi yiiksek Kapal kontak sinyall verr Gikig su seviyesinin yiiksek olup olmadigini kontrol edin
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7.2 Sik gorulen anizalar ve giderme yontemleri

Hata

Olasi neden

Cozim

Ekranda hicbir ifade
1 yok (Display de
gorinti yok)

Anormal giris gerilimi

Check whether input voltage is in normal range

Keypad ile kontrol karti arasindaki
baglantida sorun

Baglanti kablosunu kontrol et

Elektronik ariza

Teknik servis ile iletisime geginiz

Girig glicti eksikligi (solar)

Panelin glctinii artirin veya yeterli glines oldugunda
calismayi yeniden baslatin

2 Pompa calismiyor Motor arizasi veya mekanik sikisma Motoru degistirin veya mekanik sorunlari giderin
Motor kablolarinda yanlis baglanti Baglantilari gézden gegiriniz
Parametrelerin yanlis ayarlanmasi F5 grubu parametrelerini kontrol et ve sifirla

3 DI terminal hatas! Harici gata gSiiggﬁLkablosunu yeniden baglayin ve harici arizalari
Kontrol karti hatasi Teknik destek aliniz
Anormal tastyici frekansi Tasiyici frekansi uygun sekilde azaltiniz

o | comoter e e v Py o o o opeenmaar

Kontrolér ile motor arasindaki kablo gok
uzun

Cikis reaktori takin veya kablonun uzunlugunu kisaltin

Motordan yiiksek
guraltali ses geliyor

Motor arizasi veya motor
mili/mekaniginde sikisma

Motoru degistirin veya mekanik arizayi kontrol ediniz

Anormal tastyici frekans

Taslyici frekans ayarini yeniden yapiniz
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