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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Bu kilavuz, GFD serisi surtculer i¢in harici baglantilar, terminal bagdlantilari, tus takimi, hizli devreye alma,
temel parametreler, genel hata kodlari ve ¢éztmleri, Grln &lguleri bilgilerini icermektedir.
Daha fazla bilgi icin www.gmtcontrol.com sitemizi ziyaret edebilirsiniz.

Guvenlik

Bu kilavuz temel devreye alma bilgilerini igerir. Kurulum ve devreye alma sirasinda guvenlik talimatlarina
uymamak, Urin, personel yaralanmalarina, insan dlimlerine neden olabilir. Devreye alma ve diger
operasyonlar sadece konu hakkinda egitimli ve yetkili personeller tarafindan yapilmalidir.

Cihazda eneriji varken, kablolama, inceleme veya parga degisimi yapmayiniz. Bu islemlerden énce cihazin

enerjisini kesin ve suricid modeline uygun olacak kadar bekleyin. Minimum bekleme suresi cihaz modeline
gore degisiklik gosterebilir bu sure asgari 10 dakikadir.

Genel Sistem Konfiglirasyonu

GFD Serisi
Hiz Kontrol Cihaz

Kaynag

Sayfa 3/28


http://www.gmtcontrol.com/

GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Montaj ve Olgiiler

a
S
oJ et
Montaj (mm)
a b
A B, C 240 2100
Olgiiler (mm)
Model Genislik Yiikseklik
GFD-00040S 60 190
GFD-00075S 60 190
GFD-00150S 70 190
GFD-00220S 70 190
GFD-00075H 60 190
GFD-00150H 60 190
GFD-00220H 70 190
GFD-00400H 70 190
GFD-00550H 20 235
GFD-00750H 90 235
GFD-01100H 130 250
GFD-01500H 130 250
GFD-01850H 160 300
GFD-02200H 160 300

Hot
alw

_E._‘E_.__;_

2100

Derinlik
155
155
155
155
155
155
155
155
155
155
185
185
190
190
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Parametre Tablosu Hakkinda

Parametre tablolarinda 'Dizenleme' sitununda kullanilan sembollerin anlamlari asagida agiklanmaktadir:

Sembol
©
(@)
[ )

Aciklama

Yalnizca durdurulmus durumda degistirilebilir
Calisma veya durdurulmus durumda degistirilebilir
Fabrika cikigl ayarlanmigstir; degistirilemez

Sadece okunur

Grup P00 — Temel Fonksiyonlar

Parametre
P00.00

P00.01

P00.02
P00.03

P00.04

P00.05

P00.06

P00.07
P00.08

P00.09

P00.10

P00.11

P00.12

P00.13

P00.14

P00.15

P00.16

P00.17
P00.18

Parametre Adi
Hiz Kontrol Modu

Calisma Komutu Kanali

Maksimum Cikis Frekansi
Calisma Frekansi Ust Limiti
Calisma Frekansi Alt Limiti

A Frekans Komutu Ayar Kanali

B Frekans Komutu Ayar Kanali

B Frekans Komutunun Referans
Nesnesi

Ayar Kaynagi Kombinasyon Modu

Tus Takimi Uzerinden Frekans Ayari

Hizlanma Siiresi/Rampasi 1 (ACC)
Yavaslama Siresi/Rampasi 1 (DEC)

Calisma Yoni

Tasiyici Frekans Ayari

Motor Parametre Otomatik Ayari
(Autotune)

AVR Fonksiyon Seg¢imi

Fabrika Ayarlarina Alma

Aciklama
0: SVC 0 (Sensorsiiz Vektor 0)
1: SVC 1 (Sensorsiiz Vektor 1)
2: Uzay Voltaj Vektorl (V/F Kontroli)
0: Tus takimi
1: Terminal
2: Iletisim (Modbus)
Frekans ayari ve hizlanma/yavaglama hizlarinin
temelidir.
Ayar araligi: P00.04-599.00 Hz
Ayarlanan frekans Ust limitten yliksekse, Ust limit
kullanilir. Ayar: P00.05-P00.03
Ayarlanan frekans alt limitten disikse, alt limit kullanilir.
Ayar: 0.00 Hz—P00.04
Tus takimi dijital
Al
Al2
AI3
Yiksek hizli darbe HDIA
Basit PLC programi
Cok adimli hiz
PID kontrolii
Modbus iletigimi
00.06 ile ayni secenekler (0-8)
: Maksimum c¢ikis frekansi
: A frekans komutu
A
:B
1 (A+B)
: (A-B)
: Maks(A,B)
: Min(A,B)
A ve B frekans komutlari tus takimindan ayarlandiginda
baslangic degeri.
Ayar: 0.00 Hz-P00.03
Rampa frekansinin hizlanma siresi.
Ayar: 0.0-3600.0 s
Rampa frekansinin yavaslama siresi.
Ayar: 0.0-3600.0 s
0: Varsayilan yon
1: Ters yon
2: Ters yon devre digi
Yiksek tasiyict — daha iyi akim dalga formu fakat daha
fazla kayip. Dusuk tasiyict — diisiik frekansta kararsizlik
riski.
Ayar: 1.0-15.0 kHz
0: Islem yok
1: Motor dénerek (yiiksliz galisma gerekir)
2: Statik (kapsamli, yikli calisabilir)
3: Statik (kismi, yUklu galisabilir)
Otomatik Voltaj Regiilasyonu — bara voltaji
dalgalanmalarini giderir.
0: Devre disl
1: Her zaman aktif
0: Islem yok
1: Varsayilan degerlere geri yiikle (motor parametreleri
harig)
2: Hata kayitlarini sil

aRhON2QR@EINIIARON2O

Varsayilan

2

50.00 Hz

50.00 Hz

0.00 Hz

50.00 Hz

Model bagli

Model bagli

Model bagli

Diizenleme
©
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P01 — Baslatma ve Durdurma Kontrolu

Parametre

P01.00

P01.01

P01.02
P01.03

P01.04

P01.05

P01.06

P01.07

P01.08

P01.09

P01.10

P01.11
P01.12

P01.13

P01.14

P01.15

P01.16

P01.17
P01.18

P01.19

P01.20

P01.21

P01.22
P01.23

P01.24
P01.25

P01.26

P01.27

P01.28

P01.29
P01.30

P01.31

P01.32
P01.33

P01.34

P01.35

P01.36

P01.37

Parametre Adi
Baslatma Modu

Dogrudan Baslatma Baslangi¢
Frekansi

Baslangi¢ Frekansi Bekleme Siresi
Baslatma Oncesi Frenleme Akimi

Baslatma Oncesi Frenleme Siiresi
Hizlanma/Yavaglama Modu

Hizlanma S Egrisi Baslangig
Segment Siresi

Hizlanma S Egrisi Bitis Segment
Siresi

Durdurma Modu

DC Frenleme Baslangi¢ Frekansi
(Durdurma)
Miknatissizlastirma Siresi

Durdurma DC Frenleme Akimi
Durdurma DC Frenleme Siiresi

lleri/Geri Calisma Olu Bélgesi Siresi

lleri/Geri Calisma Degistirme Modu

Durdurma Hizi
Durdurma Hiz Algilama Modu

Durdurma Hiz Algilama Siiresi
Glg Agiliginda Terminal Komutu
Korumasi

Frekans Alt Limiti Altinda Calisma
Eylemi

Uykudan Uyanma Gecikmesi

Gl Kesintisi Sonrasi Otomatik
Yeniden Baslatma

Glg Kesintisi Sonrasi Yeniden
Baslatma Bekleme Siresi
Baslangi¢c Gecikmesi
Durdurma Gecikmesi

Acik Dongli 0 Hz Cikis Segimi

Acil Durdurma Yavaglama Suresi
Yavaslama S Egrisi Baslangi¢
Segment Siiresi

Yavaslama S Egrisi Bitis Segment
Siresi

Kisa Devre Frenleme Akimi
Baslatmada Kisa Devre Frenleme
Bekleme Siresi

Durdurmada Kisa Devre Frenleme
Bekleme Siiresi

Joging Igin On Uyarim Siiresi
Joging'de Durdurmada Frenleme
Baslangig Frekansi

Uyku Gecikmesi

Hiz Takip Yontemi

Hiz Takibi Igin Hizl/Yavas Segimi

Hiz Takibi Zayiflama Katsayisi

Aciklama
0: Dogrudan baslat
1: DC frenleme sonrasi bagslat
2: Hiz takibi sonrasi baslat (yazilim)
VFD baslangicindaki ilk frekans. Ayar: 0.00-50.00 Hz

Ayar: 0.0-50.0 s

DC frenleme akimi (baslatma 6ncesi).

Ayar: 0.0-100.0%

Ayar: 0.00-50.00 s

0: Dogrusal (lineer)

1: S egrisi (asansor, konveydr gibi uygulamalar igin
onerilir)

S egrisinin egriligini belirler (P01.07 ile birlikte).
Ayar: 0.0-50.0 s

Ayar: 0.0-50.0 s

0: Yavaslayarak durdur (DEC ile frekans disUrilir)
1: Serbest durus (¢ikis aninda kesilir, motor mekanik
slrtinmeyle durur)

Durdurmada DC frenlemenin basladigi frekans.
Ayar: 0.00 Hz—-P00.03

Durdurmada DC frenlemeden 6nce bekleme siiresi.
Ayar: 0.00-30.00 s

VFD rated ¢ikis akiminin ylizdesi. Ayar: 0.0-100.0%
0 ise DC frenleme gegersiz.

Ayar: 0.00-50.00 s

Yon degistirme gegis slresi.

Ayar: 0.0-3600.0 s

0: Sifir frekansta degistir

1: Baslangig frekansinda degistir 2: Durdurma hizina
ulasip gecikmeli degistir

Ayar: 0.00-100.00 Hz

0: Ayarlanan hiza gére algila (SVC moduna &zgti)

1: Geri besleme hizina gore algila

Ayar: 0.00-100.00 s

0: Terminal komutu agilista gegersiz (gtivenli)

1: Terminal komutu agilista gegerli

Onlar basamagi:

Durdurma modu

0: serbest

1: yavaslayarak

Birler basamagi:

0: Alt limitte calis

1: Dur

2: Uyku

Yalnizca P01.19 birler basamagi = 2 oldugunda gegerli.
Ayar: 0.0-3600.0 s

0: Devre dis!

1: Etkin - P01.22 bekleme siiresi sonunda otomatik
baslar

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: 0.0-600.0 s

Ayar: 0.0-600.0 s

0: Voltajsiz gikis

1: Voltajli gikis

2: Durdurma DC frenleme akimli ¢ikis
Ayar: 0.0-60.0 s

Ayar: 0.0-50.0 s

Ayar: 0.0-50.0 s

VFD rated ¢ikis akiminin %'si. Ayar: 0.0-150.0%
P01.00=0 (dogrudan baslat) oldugunda gegerli.
Ayar: 0.00-50.00 s

P01.09 altina dustldiglnde aktif olur.

Ayar: 0.00-50.00 s

Ayar: 0.000-10.000 s

Ayar: 0.00 Hz-P00.03

Ayar: 0-3600.0 s

Onlar: Takip yonu (0: tek yon, 1: gift yon)

Birler: Takip yéntemi (0: durma frekansi, 1: nominal, 2:
maks.) Ylzler: Takip akim limiti (0: %20, 1: %10)
Biyiik deger = daha hizli takip ama glivenilirlik
azalabilir. Ayar: 0-10000

Ayar: 0-50

Varsayilan
0
0.50 Hz

00s
0.0%

0.00s

0.1s

0.1s

0.00 Hz
0.00s

0.0%
0.00s

00s

0.50 Hz

0.00s

0x00

00s
00s

20s
0.1s

0.1s

0.0%
0.00s

0.00s

0.300 s
0.00 Hz

00s
0x000

300

Diizenleme
€]
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P02 — Motor 1 Parametreleri

Parametre
P02.00

P02.01
P02.02
P02.03
P02.04
P02.05
P02.06
P02.07
P02.08
P02.09
P02.10
P02.11

P02.12

P02.13

P02.14

P02.15
P02.16
P02.17
P02.18
P02.19
P02.20
P02.21
P02.22
P02.23
P02.24
P02.25
P02.26

P02.27

P02.28

P02.29

P02.30
P02.31

P02.32

Parametre Adi
Motor 1 Tipi

AM 1 Nominal Glg

AM 1 Nominal Frekansi

AM 1 Nominal Devir

AM 1 Nominal Voltaji

AM 1 Nominal Akimi

AM 1 Stator Direnci

AM 1 Rotor Direnci

AM 1 Kagak Enduktans

AM 1 Karsilkl Endiiktans

AM 1 Bosta Akim

AM 1 Demir Cekirdegi Saturasyon
Katsayisi 1

AM 1 Demir Cekirdegi Saturasyon
Katsayisi 2

AM 1 Demir Cekirdegi Saturasyon
Katsayisi 3

AM 1 Demir Cekirdegi Saturasyon
Katsayisi 4

SM 1 Nominal Gu¢

SM 1 Nominal Frekansi

SM 1 Kutup Cifti Sayisi

SM 1 Nominal Voltaji

SM 1 Nominal Akimi

SM 1 Stator Direnci

SM 1 Dogrudan Eksen Endiiktansi (Ld)
SM 1 Enine Eksen Enduktansi (Lq)
SM 1 Karsl EMF Sabiti

SM 1 Baslangi¢ Kutup Pozisyonu
SM 1 Tanimlama Akimi

Motor 1 Asiri Yik Korumasi Segimi

Motor 1 Asirl Yik Koruma Katsayisi
Motor 1 Gli¢ Gériintl Kalibrasyon
Katsayisi

Motor 1 Parametre Goriintiist

Motor 1 Sistem Eylemsizligi
Motor Parametre Model Hesabi

AM 1 Giig Faktori

Aciklama
0: Asenkron motor (AM)
1: Senkron motor (SM)
Ayar: 0.1-3000.0 kW
Ayar: 0.01 Hz-P00.03
Ayar: 1-60000 rpm
Ayar: 0-1200 V
Ayar: 0.08-600.00 A
Ayar: 0.001-65.535 Q
Ayar: 0.001-65.535 Q
Ayar: 0.1-6553.5 mH
Ayar: 0.1-6553.5 mH
Ayar: 0.01-655.35 A
Ayar: 0.0-100.0%

Ayar: 0.0-100.0%
Ayar: 0.0-100.0%
Ayar: 0.0-100.0%

Ayar: 0.1-3000.0 kW

Ayar: 0.01 Hz—P00.03

Ayar: 1-128

Ayar: 0-1200 V

Ayar: 0.08-600.00 A

Ayar: 0.001-65.535 Q

Ayar: 0.01-655.35 mH

Ayar: 0.01-655.35 mH

Ayar: 0-10000

Ayar: 0x0000-0xFFFF

Ayar: 0-50%

0: Koruma yok

1: Normal motor (dlsik hizda kompanzasyonlu)
2: Frekans degiskenli motor (kompanzasyon
olmadan)

M=116%: 1 saatte koruma, M=150%: 12 dakikada
koruma. Ayar: 20.0-150.0%

Kontrol performansini etkilemez. Ayar: 0.00-3.00

0: Motor tipine gére

1: Timini goster

Ayar: 0.000-30.000 kg-m?

0: Devre digi

1: Etkin

P02.31 etkinlestiriimeden dnce motor etiketine goére
girilmeli. Ayar: 0.00-1.00

Varsayilan
0

Model bagli
50.00 Hz
Model bagli
Model bagli
Model bagli
Model bagli
Model bagli
Model bagli
Model bagli
Model bagli
80.0%

68.0%
57.0%
40.0%

Model bagli
50.00 Hz
2
Model bagli
Model bagli
Model bagli
Model bagli
Model bagl
300
0x0000
10%

2

100.0%
1.00
0

0.000 kg-m?
0

0.85

Diizenleme
©
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P03 — Motor 1 Vektor Kontrolu

Parametre
P03.00

P03.01
P03.02
P03.03
P03.04
P03.05
P03.06
P03.07
P03.08
P03.10

P03.11

P03.12

P03.13
P03.14

P03.15

P03.16

P03.17

P03.18

P03.19

P03.20

P03.21

P03.22

P03.23

P03.24

P03.25

P03.26
P03.27

P03.28
P03.29

P03.30
P03.31

P03.32

P03.33
P03.35

P03.36
P03.45
P03.47

Parametre Adi
Hiz Dénglsl Oransal Kazang 1

Hiz Déngiisii integral Zamani 1

Gegis Igin Diigiik Nokta Frekansi

Hiz Donglsi Oransal Kazang 2

Hiz Déngiisii integral Zamani 2

Gegis Icin Yiiksek Nokta Frekansi

Hiz Dongusi Cikis Filtresi

Vektor Kontroliinde Elektromotor
Kayma Telafisi

Vektér Kontroliinde Giig Uretimi Kayma
Telafisi

Akim Dongusil Bant Genigligi

Tork Ayar Kaynagi

Tus Takimi ile Tork Ayari

Tork Referans Filtre Siresi
Tork Kontroliinde ileri Déniis Frekans
Ust Limiti Kaynak

Tork Kontroliinde Geri Dénis Frekans
Ust Limiti Kaynak

Tus Takimi ile ileri Déniis Tork Kontrolii
Frekans Ust Limiti

Tus Takimi ile Geri Dénlis Tork
Kontroll Frekans Ust Limiti
Elektromotor Tork Ust Limiti Kaynak

Frenleme Torku Ust Limiti Kaynak

Tus Takimi ile Elektromotor Tork Ust
Limiti

Tus Takimi ile Frenleme Torku Ust
Limiti

Sabit Gli¢ Bolgesinde Zayiflama
Katsayisi

Sabit Gli¢ Bolgesinde En Diisik
Zayiflama Noktasi

Maksimum Voltaj Limiti

On Uyarim Siresi

Aki Zayiflama Oransal Kazanci
Vektor Kontrolde Hiz Gériintiisu

Statik Surtiinme Telafi Katsayisi

Statik Sdrtlinme Karsilik Frekans
Noktasi

Yiiksek Hiz Surtinme Telafi Katsayisi
Yiiksek Hiz Surtiinme Torkunun Karsilik
Frekansi

Tork Kontrolli Etkinlestirme

Aki Zayiflama integral Kazanci
Kontrol Modu Optimizasyon Segimi

Hiz Déngusi Tirev Kazanci
SM Maks. Akl Zayiflama Akimi
Bara Voltaji Gecikmeli Telafisi

Aciklama
Yalnizca vektér kontrol modunda gegerli.
Ayar: 0.0-200.0
Yalnizca vektor kontrol modunda gegerli.
Ayar: 0.000-10.000 s
Ayar: 0.00 Hz—P03.05
Ayar: 0.0-200.0
Ayar: 0.000-10.000 s
Ayar: P03.02-P00.03
0-8 (0-28/10 ms'ye karsilik gelir)
Hiz kontrol hassasiyetini artirir. Ayar: 50-200%

Ayar: 50-200%

Pl reglilasyon parametresi; genellikle degistiriimez.
Ayar: 0-2000

0-1: Tus takimi (P03.12)

2: A1

3:AI2

4: AI3

5: Darbe frekansi HDIA

6: Cok adimh tork

7: Modbus iletigimi

AM igin %100 = nominal tork akimi

Ayar: -300.0-300.0%

Ayar: 0.000-10.000 s

0: Tus takimi
1: Al

2: AI2

3: AI3

4: HDIA

5: Cok adimh
6: Modbus
0: Tus takimi
1: Al

2: AI2

3: AI3

4: HDIA

5: Cok adimli

6: Modbus

P03.14=0 oldugunda gegerli. Ayar: 0.00 Hz—P00.03

P03.15=0 oldugunda gegerli. Ayar: 0.00 Hz—P00.03

0: Tus takimi
1: A1

2: AI2

3:AI3

4: HDIA

5: Modbus
0: Tus takimi
1: A1

2: AI2

3:AI3

4: HDIA

5: Modbus
P03.18=0 oldugunda gegerli. Ayar: 0.0-300.0%

P03.19=0 oldugunda gegerli. Ayar: 0.0-300.0%
AM aki zayiflama kontrolii igin. Ayar: 0.0-200.0%
Ayar: 5%—100%

Motor nominal voltajinin yiizdesi olarak maks. gikis
voltaji. Ayar: 0.0-120.0%

Baslangigta motor manyetik alanini olugturmak igin
gereken sire. Ayar: 0.000-10.000 s

Ayar: 0-8000

0: Gergek degeri goster

1: Ayarlanan degeri goster

Ayar: 0.0-100.0%

Ayar: 0.50-P03.31

Ayar: 0.0-100.0%
Ayar: P03.29-P00.03

0: Devre digi

1: Etkin

Ayar: 0.0-300.0%
Onlar: Ayrilmis

Birler:

0: Tork referansi

1: Tork akim referansi
Yizler: Hiz dongust integral ayrimi (0: devre disi, 1:
etkin)

Ayar: 0.00-10.00 s
Ayar: 0.0-200.0%
Ayar: 0-60000

Varsayilan
20.0

0.200s
5.00 Hz
20.0
0.200's
10.00 Hz
0
100%
100%
400

0

20.0%

0.010s

50.00 Hz
50.00 Hz

0

180.0%
180.0%
100.0%
5%
100.0%
0.300 s

1000
0

0.0%
1.00 Hz

0.0%
50.00 Hz

0

30.0%
0x0000

0.00s
100.0%
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P04 — V/F Kontroli

Parametre
P04.00

P04.01
P04.02
P04.03
P04.04
P04.05
P04.06
P04.07
P04.08
P04.09
P04.10
P04.11
P04.12

P04.27

P04.28
P04.29

P04.30
P04.31
P04.32
P04.33
P04.34
P04.35
P04.36
P04.37

P04.38

Parametre Adi
Motor 1 V/F Egrisi Ayari

Motor 1 Tork Giiglendirme

Motor 1 Tork Gliglendirme Kesim
Noktasi
Motor 1 V/F Frekans Noktasi 1

Motor 1 V/F Voltaj Noktasi 1

Motor 1 V/F Frekans Noktasi 2
Motor 1 V/F Voltaj Noktasi 2

Motor 1 V/F Frekans Noktasi 3
Motor 1 V/F Voltaj Noktasi 3

Motor 1 V/F Kayma Telafisi Kazanci

Motor 1 Distik Frekans Salinim
Kontrol Faktori

Motor 1 Yiiksek Frekans Salinim
Kontrol Faktori

Motor 1 Salinim Kontrol Esik
Frekansi

Voltaj Ayar Kanali

Tus Takimi ile Voltaj Ayar
Voltaj Artis Siresi

Voltaj Dusus Stresi

Maks. Cikis Voltaji

Min. Cikis Voltaji

Sabit Gli¢ Bolgesinde Zayiflama
Katsayisi

SM V/F Kontroliinde Gekme Akimi 1

SM V/F Kontroliinde Cekme Akimi 2

SM V/F Kontroliinde Cekme Akimi
Gegis Frekansi

SM V/F Kontroliinde Reaktif Akim
Kapali Dongii Oransal Katsayisi
SM V/F Kontroliinde Reaktif Akim
Kapali Déngii integral Siiresi

Aciklama
0: Dogrusal V/F (sabit tork yikleri)
1: Gok noktali V/F egrisi
2: Tork dlslrme V/F (1.3 kuvveti)
3: Tork dugtirme V/F (1.7 kuvveti)
4: Tork dlstrme V/F (2.0 kuvveti) — Fan/pompa yiiki
5: Ozellestiriimis V/F (V/F ayrimi)
0.0%: Otomatik tork gliclendirme Ayar: 0.0-10.0%
(motor 1 nominal voltajinin)
Ayar: 0.0-50.0% (motor 1 nominal frekansinin)

Cok noktali V/F egrisinin 1. frekans noktasi.

Ayar: 0.00 Hz-P04.05

Ayar: 0.0-110.0% (motor 1 nominal voltajinin)

Ayar: P04.03-P04.07

Ayar: 0.0-110.0%

Ayar: P04.05-P02.02 veya P04.05-P02.16

Ayar: 0.0-110.0%

Yk degisiminden kaynaklanan motor devir kaymalarini
telafi eder. Ayar: 0.0-200.0%

Buytik glcli motorlarda diisiik frekansta akim salinimini

giderir. Ayar: 0-100
Ayar: 0-100

Ayar: 0.00 Hz-P00.03

0: Tus takimi (P04.28)

1: Al

2: AI2

3: AI3

4: HDIA

5: GCok adimli hiz

6: PID

7: Modbus

Ayar: 0.0-100.0%

Min. gikis voltajindan maks. gikis frekansina hizlanma
slresi.

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: P04.32-100.0% (motor nominal voltajinin)
Ayar: 0.0-P04.31%

Ayar: 1.00-1.30

P04.36'dan disiik frekanslarda reaktif akim. Ayar: -
100.0-100.0%

P04.36'dan yiiksek frekanslarda reaktif akim. Ayar: -
100.0-100.0%

Ayar: 0.0-200.0% (motor nominal frekansinin)

Ayar: 0-3000

Ayar: 0-3000

Varsayilan
0

0.0%
20.0%
0.00 Hz

0.0%
0.00 Hz

0.0%
0.00 Hz

0.0%
100.0%

10
10
30.00 Hz

0

100.0%
50s

50s
100.0%
0.0%
1.00
20.0%
10.0%
20.0%
50

30

Diizenleme
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P05 — Girig Terminal Fonksiyonlari

Parametre
P05.00

P05.01

P05.02
P05.03
P05.04
P05.05
P05.06
P05.07
P05.08
P05.09

P05.10
P05.11

P05.12

P05.13

P05.14
P05.15
P05.16
P05.17
P05.18
P05.19
P05.20
P05.21
P05.22
P05.23
P05.24
P05.25
P05.26
P05.27

Parametre Adi

HDI Giris Tipi

S1 Fonksiyon Segimi

S2 Fonksiyon Segimi
S3 Fonksiyon Segimi
S4 Fonksiyon Segimi
S5 Fonksiyon Segimi
S6 Fonksiyon Segimi
S7 Fonksiyon Segimi
S8 Fonksiyon Segimi
HDIA Fonksiyon Segimi

Girig Terminal Polarite Segimi
Dijital Filtre Suresi

Sanal Terminal Ayari

Terminal Kontrol Modu

S1 sinyali algilama gecikme siiresi
S1 sinyali off durumuna gegmesi igin
gecikme siresi

S2 sinyali algilama gecikme siiresi
S2 sinyali off durumuna gegmesi igin
gecikme slresi

S3 sinyali algilama gecikme siiresi
S3 sinyali off durumuna gegmesi igin
gecikme siresi

S4 sinyali algilama gecikme siresi
S4 sinyali off durumuna gegmesi igin
gecikme siresi

S5 sinyali algilama gecikme siiresi
S5 sinyali off durumuna gegmesi igin
gecikme siresi

S6 sinyali algilama gecikme siiresi
S6 sinyali off durumuna gegmesi igin
gecikme siresi

S7 sinyali algilama gecikme siiresi
S7 sinyali off durumuna gegmesi igin
gecikme siresi

Aciklama
0: HDIA yiiksek hizl darbe girisi
1: HDIA dijital giris
Ayar araligi: 0-95
Fonksiyon yok
lleri yénde caligtir
Geri yonde galistir
Ug telli galisma kontrolii
lleri yénde kademeli hareket
Geri yonde kademeli hareket
Durana kadar serbest hareket
Arizalar sifirla
Calismayi duraklat
Harici ariza girisi
10: Frekans ayarini artir (YUKARI)
11: Frekans ayarini azalt (ASAGI)
12: Frekans artirma/azaltma ayarini temizle
13: A ayari ve B ayar arasinda gegis yap
14: Kombinasyon ayari ve A ayari arasinda gecis yap
15: Kombinasyon ayari ve B ayari arasinda gecis yap
16: Cok kademeli hiz terminali 1
17: Gok kademeli hiz terminali 2
18: Cok kademeli hiz terminali 3
19: Cok kademeli hiz terminali 4
20: Cok kademeli hizda galismay duraklat
21: Hizlanma/Yavaslama zaman segimi 1
22: Hizlanma/Yavaglama zaman segimi 2
23: Basit PLC durdurma sifirlama
24: Basit PLC'yi duraklat
25: PID'yi duraklat kontrol
26: Sallanma frekansini duraklat
27: Sallanma frekansini sifirla
28: Sayag sifirlama
29: Hiz kontrolli ve tork kontroll arasinda gegcis yap
30: ACC/DEC'yi devre digi birak
31: Sayaci tetikle
32: Ayrilmis
33: Frekans artirma/azaltma ayarini gegici olarak
temizle
34: DC frenleme
35: Motor gegis terminali
36: Calisma komut kanalini tus takimina gegir
37: Calisma komut kanalini terminale gegir
38: Calisma komut kanalini iletisime gegir
39: On uyarma komutu
40: Elektrik tliketimini temizle
41: Elektrik tliketimini koru
42: Frenleme torku Ust limitinin ayar kaynagini tus
takimina gegir
43-55: Ayrilmig
56: Acil durdurma
57-60: Ayrilmig
61: PID kutuplarini degistir
62-95: Ayrilmig

oeaNoaked2O

Not: S5-S8 terminalleri sanal terminallerdir ve
etkinlestirilmeleri P05.12 ile belirtilir. Sanal terminal
etkinlestirildikten sonra, terminal durumu yalnizca
iletisim modunda degistirilebilir. lletisim adresi
0x200A'dr.

P05.01 ile ayni segenekler

P05.01 ile ayni secenekler

P05.01 ile ayni secenekler

P05.01 ile ayni segenekler

P05.01 ile ayni secenekler

P05.01 ile ayni segenekler

P05.01 ile ayni segenekler

P05.01 ile ayni secenekler

Bit=0: Pozitif terminal

Bit=1: Negatif terminal

Ayar: 0x000-0x1FF

Ayar: 0.000-1.000 s

S1-S8 ve HDIA igin sanal terminal etkinlestirme (Bit0—
Bit8) Sanal terminal etkinlestirilince yalnizca iletisim ile
kontrol. lletisim adresi: 0x200A

0: 2 kablolu kontrol modu 1

1: 2 kablolu kontrol modu 2

2: 3 kablolu kontrol modu 1

3: 3 kablolu kontrol modu 2

Ayar: 0.000-50.000 s

Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s

Varsayilan
0

O OO0 O0OO0OONM

0x000

0.010s

0x00

0.000 s
0.000s
0.000 s
0.000 s
0.000 s
0.000s
0.000 s
0.000s
0.000 s
0.000 s
0.000 s
0.000s
0.000 s
0.000 s

Diizenleme
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

P05.28
P05.29
P05.30
P05.31

P05.32
P05.33
P05.34
P05.35
P05.36

P05.37-
P05.41

P05.42—
P05.46
P05.47

P05.48
P05.49
P05.50

P05.51
P05.52

P05.53

P05.54

S8 sinyali algilama gecikme siiresi
S8 sinyali off durumuna gegmesi igin
gecikme siresi

HDIA sinyali algilama gecikme siresi
HDIA sinyali off durumuna gegmesi
icin gecikme suresi

Al1 Alt Limiti

Al1 Alt Limitine Karsilik Gelen Ayar
Al1 Ust Limiti

Al1 Ust Limitine Karsilik Gelen Ayar
Al1 Giris Filtre Suresi

Al2 Alt/Ust Limit ve Filtre
Parametreleri

Al3 Alt/Ust Limit ve Filtre
Parametreleri

HDIA Frekansi Alt Limiti

HDIA Frekansi Alt Limitine Karsilik
Gelen Ayar

HDIA Frekansi Ust Limiti

HDIA Frekansi Ust Limitine Kargilik
Gelen Ayar

HDIA Frekansi Giris Filtre Stresi
Al1 Giris Sinyal Tipi

AI3 Giris Kaynag Segimi

S Terminal Giris Modu

Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s
Ayar: 0.000-50.000 s

0-10V girisi icin alt sinir noktasi. Ayar: 0.00 V-P05.34
Ayar: -300.0-300.0%

Ayar: P05.32-10.00 V

Ayar: -300.0-300.0%

Ayar: 0.000-10.000 s

Al2: 0-10V destekler, akim girisi yok.
P05.37: Alt limit

P05.38: Alt limit ayari

P05.39: Ust limit

P05.40: Ust limit ayari

P05.41: Filtre slresi

Al3: Potansiyometre girisi, akim girisi yok.
P05.42—-P05.46 yapisi Al1 ile aynidir.
Ayar: 0.000 kHz—-P05.49

Ayar: -300.0-300.0%

Ayar: P05.47-50.000 kHz

Ayar: -300.0-300.0%

Ayar: 0.000-10.000 s

0: Voltaj 1: Akim

0: Yerel potansiyometre

1: Harici tus takimi potansiyometresi

0: NPN
1: PNP

0.000 s
0.000 s
0.000 s
0.000s

0.00V
0.0%
10.00 vV
100.0%
0.030s

Ayni Al ile

Ayni Al ile
0.000 kHz
0.0%
50.000 kHz
100.0%

0.030s
0

0

1
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P06 — Cikis Terminal Fonksiyonlari

Parametre
P06.00
P06.01

P06.02
P06.03
P06.04
P06.05

P06.06

P06.07
P06.10
P06.11
P06.12
P06.13
P06.14

P06.17
P06.18

P06.19
P06.20

P06.21
P06.33

P06.34

Parametre Adi

Y1 Cikis Segimi

Ayrilmig

RO1 Cikis Segimi

RO2 Cikis Segimi

Cikis Terminal Polarite Segimi

Y1 Acilma Gecikmesi

Y1 Kapanma Gecikmesi
RO1 Agillma Gecikmesi
RO1 Kapanma Gecikmesi
RO2 Agilma Gecikmesi
RO2 Kapanma Gecikmesi
AO1 Cikis Segimi

AO1 Cikig Alt Limiti

AO1 Cikis Alt Limitine Karsilik Gelen
Voltaj

AO1 Gikis Ust Limiti

AO1 Cikis Ust Limitine Karsilik
Gelen Voltaj

AO1 Cikis Filtre Siresi

Frekansa Ulagma Algilama Degeri

Frekansa Ulagma Algilama Siiresi

Aciklama

Ayar araligi: 0-63

Devre disi

Calisiyor

lleri yénde caligiyor

Geri yonde galigiyor

Yavas galisma

VFD arizasi

FDT1

FDT2

Frekansa ulagildi

Sifir hizda galisiyor

10: Ust frekans sinirina ulagildi

11: Alt frekans sinirina ulasildi

12: Calismaya hazir

13: On uyarma

14: Asiri yuk 6n alarmi

15: Dustk ylk 6n alarmi

16: Basit PLC agamasi tamamlandi
17: Basit PLC dongusu tamamlandi
18: Ayarlanan sayim degerine ulagildi
19: Belirlenen sayim degerine ulasildi
20: Harici ariza algilandi

21:-

22: Caligsma siresine ulasildi

23: MODBUS iletisimi sanal terminal ¢ikisi
24-25: -

26: DC Bus Gerilimi normal

27-28: -

29: STO

30-36: -

37: Herhangi bir frekansa ulasildi
38-63: -

P06.01 ile ayni secenekler

P06.01 ile ayni segenekler

Bit0: Y1

Bit2: RO1

Bit3: RO2

Ayar: 0x00—-0x0F

Programlanabilir ¢ikis terminali gecikmesi.
Ayar: 0.000-50.000 s

Ayar: 0.000-50.000 s

Ayar: 0.000-50.000 s

Ayar: 0.000-50.000 s

Ayar: 0.000-50.000 s

Ayar: 0.000-50.000 s

0: Calisma frekansi (%100 = maks.)
1: Ayarlanan frekans

2: Rampa referans frekansi

3: Dénls hizi

4: Cikig akimi (x2 VFD)

5: Cikis akimi (x2 motor)

6: Cikis voltaji (x1.5 VFD)

7: Cikig guict (x2 motor)

8: Ayarlanan tork

9: Cikis torku (mutlak)

10: Al1 girisi

11: AI2 girisi

12: AI3 girisi

13: HDIA girisi

14: Modbus ile ayarlanan deger 1 (0—1000)
15: Modbus ile ayarlanan deger 2 (0—1000)
Ayar: -300.0-P06.19%

Ayar: 0.00-10.00 V

©INIARON2O

Ayar: P06.17-300.0%
Ayar: 0.00-10.00 V

Ayar: 0.000-10.000 s

'Herhangi bir frekansa ulasildi' gikisi igin esik degeri

Ayar: 0.00 Hz—P00.03
Ayar: 0-3600.0 s

Varsayilan

0

0x00

0.000s

0.000 s
0.000 s
0.000 s
0.000 s
0.000 s

0.0%
0.00 vV

100.0%
10.00 vV

0.000 s
1.00 Hz

05s
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P07 — insan-Makine Arayiizii (HMI)

Parametre
Kodu
P07.00

P07.01

P07.11
P07.12
P07.13
P07.14
P07.15

P07.16
P07.18
P07.19
P07.20
P07.27

P07.28
P07.29
P07.30
P07.31
P07.32
P07.33

P07.34

P07.35
P07.36
P07.37
P07.38
P07.39

P07.40

Parametre Adi

Kullanici Sifresi

Parametre Kopyalama

Kontrol Karti Yazilim Versiyonu
invertér Sicakhigi

Sdricl Karti Yazilim Versiyonu
Yerel Kiimilatif Calisma Suresi
VFD Elektrik Tiiketimi (Yiksek Bit)

VFD Elektrik Tiiketimi (Diisiik Bit)
VFD Nominal Gucl

VFD Nominal Voltaji

VFD Nominal Akimi

Mevcut Hata Tipi

Son Hata Tipi

2. Son Hata Tipi

3. Son Hata Tipi

4. Son Hata Tipi

5. Son Hata Tipi

Mevcut Hata Aninda Calisma
Frekansi

Mevcut Hata Aninda Rampa
Referans Frekansi

Mevcut Hata Aninda Cikis Voltaji
Mevcut Hata Aninda Cikis Akimi
Mevcut Hata Aninda Bara Voltaji
Mevcut Hata Aninda Maks. Sicaklik
Mevcut Hata Aninda Giris Terminal
Durumu

Mevcut Hata Aninda Cikis Terminal
Durumu

Aciklama Varsayilan
0: Sifre korumasi devre disi Sifir digi deger: Sifre etkin 0

(1 dakika sonra devreye girer) 00000 girerek sifreyi

sifirlayabilirsiniz. Ayar: 0-65535

0: Islem yok 0

1: Parametreleri tus takimina yikle

2: Tum parametreleri indir (motor dahil)

3: Motor digI parametreleri indir

4: Motor parametrelerini indir

Ayar: 1.00-655.35 Versiyon
Ayar: -20.0-120.0°C 0.0°C
Ayar: 1.00-655.35 Versiyon
Ayar: 0-65535 saat Os
VFD elektrik tiiketimi = P07.15 x 1000 + P07.16 0 kWh
Ayar: 0-65535 kWh (*1000)

Ayar: 0.0-999.9 kWh 0 kWh
Ayar: 0.4-3000.0 kW Model bagli
Ayar: 50-520 V Model bagli
Ayar: 0.01-600.00 A Model bagli
Ayar araligi: 0-94 0

0: Hata yok

1-3: -

4: ACC sirasinda asiri akim (E4)

5: DEC sirasinda asiri akim (E5)

6: Sabit hizda galisma sirasinda asiri akim (E6)
7: ACC sirasinda asiri gerilim (E7)

8: DEC sirasinda asiri gerilim (E8)

9: Sabit hizda galisma sirasinda asiri gerilim (E9)
10: Veri yolu dusiik gerilim arizasi (E10)

11: Motor asir yiki (E11)

12: VFD asin yiiki (E12)

13: Giris tarafinda faz kaybi (E13)

14: Cikis tarafinda faz kaybi (E14)

15: -

16: Invertdr mod(ilii asiri 1sinmasi (E16)

17: Harici ariza (E17)

18: Modbus iletisim hatasi (E18)

19: Akim algilama hatasi (E19)

20: Motor otomatik ayarlama hatasi (E20)

21: EEPROM calisma hatasi (E21)

22: PID geri beslemesi gevrimdisi hatasi (E22)
23: Fren (nitesi hatasi (E23)

24: Calisma suresine ulasildi (E24)

25: Elektronik asiri yik (E25)

26: -

27: Parametre ylikleme hatasi (E27)

28: Parametre indirme hatasi (E28)

29-32: -

33: Topraga kisa devre hatasi (E33)

34: Hiz sapmasi hatasi (E34)

35: Yanlis ayar hatasi (E35)

36: DusUlk yuk arizasi (E36)

37-39: -

40: Glvenli tork devre disi (E40)

41: Kanal 1 glivenlik devresinde istisna (E41)
42: Kanal 2 glivenlik devresinde istisna (E42)
43: Hem kanal 1 hem de kanal 2'de istisna (E43)
44: Al1 baglanti kesilmesi hatasi (E44)

45: Al2 baglanti kesilmesi hatasi (E45)

46: Al3 baglanti kesilmesi hatasi (E46)

44-91: -

92: Al1 baglanti kesilmesi hatasi (E92)

93: Al2 baglanti kesilmesi hatasi (E93)

94: AI3 baglanti kesilmesi hatasi (E94)

P07.27 ile ayni hata kodu listesi

P07.27 ile ayni hata kodu listesi

P07.27 ile ayni hata kodu listesi

P07.27 ile ayni hata kodu listesi

P07.27 ile ayni hata kodu listesi 0
Ayar: 0.00 Hz—P00.03 0.00 Hz

o ooo

Ayar: 0.00 Hz—P00.03 0.00 Hz

Ayar: 0-1200 V oV
Ayar: 0.00-630.00 A 0.00 A
Ayar: 0.0-2000.0 V 0.0V
Ayar: -20.0-120.0°C 0.0°C
Ayar: 0x0000-0xFFFF 0x0000

Ayar: 0x0000-0xFFFF 0x0000

Diizenleme
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P08 — Gelismis Fonksiyonlar

Parametre
P08.00
P08.01
P08.02
P08.03
P08.04
P08.05
P08.06
P08.07
P08.08
P08.09

P08.10
P08.11
P08.12
P08.13
P08.14
P08.15
P08.16
P08.17
P08.18
P08.19

P08.20

P08.21

P08.22

P08.23

P08.24

P08.25
P08.26
P08.27
P08.28
P08.29
P08.30
P08.32

P08.33
P08.34

P08.35

Parametre Adi
Hizlanma Siiresi 2
Yavaslama Siresi 2
Hizlanma Siiresi 3
Yavaslama Siresi 3
Hizlanma Siiresi 4
Yavaslama Siresi 4
Joging Calisma Frekansi
Joging Hizlanma Siiresi
Joging Yavaslama Siresi
Jump Frekansi 1

Jump Frekansi Genligi 1

Jump Frekansi 2

Jump Frekansi Genligi 2

Jump Frekansi 3

Jump Frekansi Genligi 3
Salinim Frekansi Genligi

Ani Jump Frekansi Genligi
Salinim Frekansi Yiikselme Siresi
Salinim Frekansi Disme Siresi
ACC/DEC Siiresi Degistirme
Frekansi

Kontrol Baglangi¢ Frekans Esigi

ACC/DEC Siresi Referans Frekansi

Cikis Torku Hesaplama Yontemi
Frekans Ondalik Basamak Sayisi

Dogrusal Hiz Ondalik Basamak
Sayisi

Ayarlanan Sayim Degeri
Belirlenen Sayim Degeri
Ayarlanan Calisma Suresi
Otomatik Hata Sifirlama Sayisi

Otomatik Hata Sifirlama Araligi
Frekans Distlis Orani

FDT1 Elektrik Seviyesi Algilama
Degeri

FDT1 Geri Kalma Algilama Degeri
FDT2 Elektrik Seviyesi Algilama
Degeri

FDT2 Geri Kalma Algilama Degeri

Aciklama

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: 0.0-3600.0 s

Ayar: 0.00 Hz-P00.03

0 Hz'den P00.03'e hizlanma siiresi. Ayar: 0.0-3600.0 s

P00.03'ten 0 HZz'e yavaglama siiresi. Ayar: 0.0-3600.0 s

Mekanik rezonans noktalarini agmak igin kullanihr.
0 ise iglevsiz. Ayar: 0.00 Hz-P00.03

Ayar: 0.00 Hz—P00.03

Ayar: 0.00 Hz-P00.03

Ayar: 0.00 Hz-P00.03

Ayar: 0.00 Hz-P00.03

Ayar: 0.00 Hz—P00.03

Ayar: 0.0-100.0% (ayarlanan frekansin)

Ayar: 0.0-50.0% (salinim frekansi genliginin)
Ayar: 0.1-3600.0 s

Ayar: 0.1-3600.0 s

Bu frekansin tizerinde ACC/DEC siiresi 2'ye geger.
Ayar: 0.00-P00.03 (0.00 Hz = degistirme yok)
Ayar: 0.00-50.00 Hz

0: Maks. gikis frekansi
1: Ayarlanan frekans
2:100 Hz

0: Tork akimina gore
1: Cikis giicline gore
0: iki ondalik
1: Bir ondalik

0: Ondalik yok

1: Bir

2: iki

3: Ug

Ayar: P08.26-65535

Ayar: 0-P08.25

Ayar: 0-65535 dakika

600 saniye hatasiz galismada sayag sifirlanir.

Ayar: 0-10

Hata ile otomatik sifilama arasindaki sire.

Ayar: 0.1-3600.0 s

Birden fazla motor ayni ylki slrerken glic dengeleme
igin. Ayar: 0.00-50.00 Hz

Frekans bu degeri astiginda FDT ¢ikis sinyali aktif.
Ayar: 0.00 Hz—P00.03

Ayar: 0.0-100.0% (FDT1 elektrik seviyesine gore)
Ayar: 0.00 Hz—P00.03

Ayar: 0.0-100.0%

Varsayilan
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Model bagh
5.00 Hz
Model bagh
Model bagh
0.00 Hz

0.00 Hz
0.00 Hz
0.00 Hz
0.00 Hz
0.00 Hz
0.0%
0.0%
50s
50s
0.00 Hz

2.00 Hz
0

10s
0.00 Hz
50.00 Hz

5.0%
50.00 Hz

5.0%

Diizenleme
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P09 — PID Kontroli

Parametre
P09.00

P09.01

P09.02

P09.03

P09.04
P09.05

P09.06

P09.07

P09.08

P09.09

P09.10
P09.11

P09.12

P09.13

P09.14
P09.15
P09.16
P09.18
P09.19
P09.20

P09.21

Parametre Adi
PID Referans Kaynagi Segimi

Tus Takimi ile PID Referans On
Ayari
PID Geri Besleme Kaynagi Segimi

PID Cikis Karakteristikleri Segimi

Oransal Kazang (Kp)
Integral Siresi (Ti)

Turev Suresi (Td)
Ornekleme Periyodu (T)
PID Kontrol Sapma Limiti
PID Gikisg Ust Limiti

PID Cikis Alt Limiti

Geri Besleme Cevrimdisi Algilama
Degeri

Geri Besleme Cevrimdisi Algilama
Siiresi

PID Kontrol Segimi

Disuk Frekans Oransal Kazang (Kp)
PID Komutunun ACC/DEC Siresi
PID Cikis Filtre Siiresi

Dusiik Frekans integral Siresi (Ti)
Dusik Frekans Turev Suresi (Td)
PID Parametre Degistirme Alt
Frekans Noktasi

PID Parametre Degistirme Ust
Frekans Noktasi

Aciklama
0: Tus takimi dijital (P09.01)
1: Al
2: AI2
3: AI3
4: HDIA
5: Gok adiml galisma
6: Modbus
Ayar: -100.0-100.0%

0: A1

1: AI2

2: AI3

3: HDIA

4: Modbus

0: Pozitif (geri besleme > referans — frekans azalir)
1: Negatif (geri besleme > referans — frekans artar)
PID giris oransal kazanci. Ayar: 0.00-100.00

PID sapma integral diizenleme hizini belirler.

Ayar: 0.00-10.00 s

PID sapma degisim orani diizenlemesi.

Ayar: 0.00-10.00 s

Uzun 6érnekleme periyodu = daha yavas yanit.
Ayar: 0.001-1.000 s

Cikisin referansa gore izin verilen maks. sapma.
Ayar: 0.0-100.0%

%100 = maks. ¢ikis frekansi veya maks. voltaj.
Ayar: P09.10-100.0%

Ayar: -100.0-P09.09%

Ayar: 0.0-100.0%

Ayar: 0.0-3600.0 s

Binler:

Tampon arali§i A+B frekansi (0: gegersiz,

1: gegerli)

Yizler: Limit (0: maks. frekans, 1: A frekansi)
Onlar: PID yonii (0: ana referansla ayni, 1: zit)
Birler:

0: Frekans limit sonrasi integral devam, 1: integral dur

Ayar: 0.00-100.00
Ayar: 0.0-1000.0 s
Ayar: 0.000-10.000 s
Ayar: 0.00-10.00 s
Ayar: 0.00-10.00 s
Ayar: 0.00-P09.21

Ayar: P09.20-P00.03

Varsayilan
0

0.0%

0

1.80
0.90s

0.00s
0.001s

0.0%
100.0%

0.0%
0.0%

10s

0x0001

1.00
00s
0.000 s
0.90s
0.00s
5.00 Hz

10.00 Hz

Diizenleme
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P10 — Basit PLC ve Cok Adimli Hiz Kontrolu

Parametre
P10.00

P10.01

P10.02

P10.03
P10.04
P10.05
P10.06
P10.07
P10.08
P10.09
P10.10
P10.11
P10.12
P10.13
P10.14
P10.15
P10.16
P10.17
P10.18
P10.19
P10.20
P10.21
P10.22
P10.23
P10.24
P10.25
P10.26
P10.27
P10.28
P10.29
P10.30
P10.31
P10.32
P10.33
P10.34

P10.35
P10.36

P10.37

Parametre Adi
Basit PLC Modu

Basit PLC Bellek Segimi
Cok Adimli Hiz 0

Adim 0 Calisma Stiresi
Cok Adimli Hiz 1

Adim 1 Calisma Suresi
Cok Adimli Hiz 2

Adim 2 Calisma Stiresi
Cok Adimli Hiz 3

Adim 3 Calisma Stiresi
Cok Adiml Hiz 4

Adim 4 Calisma Suresi
Cok Adiml Hiz 5

Adim 5 Caligsma Stiresi
Cok Adimli Hiz 6

Adim 6 Calisma Siresi
Cok Adiml Hiz 7

Adim 7 Calisma Suresi
Cok Adimli Hiz 8

Adim 8 Calisma Stiresi
Cok Adimli Hiz 9

Adim 9 Calisma Stiresi
Cok Adimli Hiz 10
Adim 10 Calisma Siresi
Cok Adimh Hiz 11

Adim 11 Calisma Siresi
Cok Adimli Hiz 12
Adim 12 Calisma Siresi
Cok Adimli Hiz 13
Adim 13 Calisma Siresi
Cok Adimli Hiz 14
Adim 14 Calisma Siresi
Cok Adimli Hiz 15
Adim 15 Calisma Siresi

Adim 0-7 ACC/DEC Siiresi

Adim 8-15 ACC/DEC Siiresi
PLC Yeniden Baslatma Modu

Cok Adimli Siire Birimi

Aciklama

0: Bir dongui sonra dur
1: Son degerde devam et
2: Dongusel calig

0: Gug kesilmesinde hafizaya alma yok
1: Glg kesilmesinde hafizaya al (agama ve frekans)
%100 = P00.03 maks. ¢ikis frekansi.

Ayar: -300.0-300.0%

Ayar: 0.0-6553.5 s(dk) (birim P10.37 ile belirlenir)

Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)
Ayar: -300.0-300.0%
Ayar: 0.0-6553.5 s(dk)

Ayar: 0x0000-0xFFFF (4 bittadim — ACC/DEC siresi

secimi)
Ayar: 0x0000-0xFFFF
0: llk adimdan baglat

1: Kesilen adimdan devam et

0: Saniye
1: Dakika

Varsayilan
0

0
0.0%

0.0s
0.0%
00s
0.0%
0.0s
0.0%
0.0s
0.0%
00s
0.0%
0.0s
0.0%
0.0s
0.0%
00s
0.0%
0.0s
0.0%
0.0s
0.0%
00s
0.0%
0.0s
0.0%
00s
0.0%
00s
0.0%
0.0s
0.0%
00s
0x0000

0x0000
0

0

Diizenleme
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P11 — Koruma Fonksiyonlari

Parametre
P11.00

P11.01

P11.02

P11.03

P11.04

P11.05

P11.06
P11.07
P11.08

P11.09
P11.10
P11.11
P11.12

P11.13

P11.14
P11.15
P11.16
P11.17
P11.18
P11.19
P11.20
P11.21
P11.22
P11.23
P11.24
P11.25
P11.28

P11.29
P11.30

Parametre Adi
Faz Kayip Korumasi

Ani Gug Kesilmesinde Frekans
Dususu

Durdurmada Enerji Tiketimi
Frenleme Etkinlestirme

Asiri Voltaj Duraklatma Korumasi

Asiri Voltaj Duraklatma Koruma
Voltaji
Akim Limiti Modu

Otomatik Akim Limiti Esigi
Akim Limitinde Frekans Dusls Hizi
VFD/Motor AY/DY On Alarm Segimi

Asin Yiik On Alarm Algilama Esigi
Asirt Yiik On Alarm Algilama Siresi
Diisiik Yiik On Alarm Algilama Esigi
Dusiik Yiik On Alarm Algilama
Siiresi

Hata Sonrasinda Cikis Terminal
Eylemi

Hiz Sapmasi Algilama Degeri

Hiz Sapmasi Algilama Siresi
Voltaj Dustistiinde Otomatik Frekans
Azaltma

Dusiik Voltaj Duraklatmada Voltaj
Reglilatoérii Oransal Katsayisi
Dusuk Voltaj Duraklatmada Voltaj
Reglilatori Integral Katsayisi
Distik Voltaj Duraklatmada Akim
Regiilatérii Oransal Katsayisi
Disik Voltaj Duraklatmada Akim
Regiilatérii integral Katsayisi
Asiri Voltaj Duraklatmada Voltaj
Regilatérii Oransal Katsayisi
Asiri Voltaj Duraklatmada Voltaj
Regiilatérii integral Katsayisi
Asiri Voltaj Duraklatmada Akim
Reglilatorii Oransal Katsayisi
Asin Voltaj Duraklatmada Akim
Regiilatdrii integral Katsayisi
VFD Asiri Yiik integral Etkinlestirme

SPO Acilma Algilama Gecikmesi

SPO Dengesizlik Faktori
Giris Faz Kayip Algilama Siiresi

Aciklama Varsayilan
Birler: Modele gore
0: Girig faz kayip korumasi devre disi
1: Etkin
Onlar:
0: Cikis faz kayip korumasi devre digl
1: Etkin
Tek fazli modeller igin varsayilan: 0x010; Ug fazli igin: 0x011
0: Devre digi 0
1: Etkin
0: Devre digi 0
1: Etkin
0: Devre digi 1
1: Etkin
380V: 120-150% (standart bara voltaji), varsayilan %136 136% / 120%
220V: 120-150%, varsayilan %120
Onlar: Donanim akim limiti agiri yik alarmi (0: gegerli, 1: 0x01
gegersiz)
Birler:
0: Gegersiz
1: Her zaman gegerli
VFD rated ¢ikis akiminin ylzdesi. Ayar: 50.0-200.0% 160.0%
Ayar: 0.00-50.00 Hz/s 10.00 Hz/s
Binler: VFD asiri yiik akim referansi segimi 0x0000
Yizler: 0: Sirekli algila 1: Sabit hizda algila
Onlar: 0: AY—calis 1: DY—galis 2: AY—dur 3: AY/DY—dur
Birler: 0: Motor AY/DY (rel. nom. akim) 1: VFD AY/DY 2:

Motor tork AY/DY

Ayar: P11.11-200% 150%
Ayar: 0.1-3600.0 s 1.0s
Ayar: 0-P11.09% 50%
Ayar: 0.1-3600.0 s 10s
Onlar: 0x00

0: Oto sifirlama sirasinda etkin

1: Oto sifirlama sirasinda etkin degil
Birler:

0: Dusuk voltaj hatasinda etkin

1: Dislik voltaj hatasinda etkin degil

Ayar: 0.0-50.0% 10.0%
0.0 saniye — koruma gegersiz. Ayar: 0.0-10.0 s 20s
0: Devre digi 0

1: Gegerli

Ayar: 0-127 20
Ayar: 0-1000 5
Ayar: 0-1000 20
Ayar: 0-2000 20
Ayar: 0-127 60
Ayar: 0-1000 5
Ayar: 0-1000 60
Ayar: 0-2000 250
0: Devre digi (VFD durdugunda sayag sifirlanir) 0

1: Etkin (kimdlatif; daha hizli koruma)

SPO tespiti VFD basgladiktan bu siire sonra baslar. 50s
Ayar: 0.0-60.0 s

Ayar: 0-10 6
Ayar: 0.500-60.000 s 10.000 s

Diizenleme
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P12 — Motor 2 Parametreleri

P12.00

P12.01
P12.02
P12.03
P12.04
P12.05
P12.06
P12.07
P12.08
P12.09
P12.10
P12.11-P12.14
P12.15-P12.19

P12.20-P12.23
P12.26
P12.27

Motor 2 Tipi

AM 2 Nominal Glg

AM 2 Nominal Frekansi

AM 2 Nominal Devir

AM 2 Nominal Voltaji

AM 2 Nominal Akimi

AM 2 Stator Direnci

AM 2 Rotor Direnci

AM 2 Kagak Endiiktans

AM 2 Karsilikli Endlktans

AM 2 Bosta Akim

AM 2 Demir Cekirdegi Doyma Katsayilari 1-4
SM 2 Temel Parametreleri
(Gug/Frekans/Kutup/Voltaj/Akim)

SM 2 Empedans ve EMF Parametreleri
Motor 2 Asiri Yk Korumasi Segimi
Motor 2 Asiri Yiik Koruma Katsayisi

0: Asenkron motor (AM)

1: Senkron motor (SM)
Ayar: 0.1-3000.0 kW

Ayar: 0.01 Hz-P00.03
Ayar: 1-60000 rpm

Ayar: 0-1200 V

Ayar: 0.08-600.00 A

Ayar: 0.001-65.535 Q

Ayar: 0.001-65.535 Q

Ayar: 0.1-6553.5 mH

Ayar: 0.1-6553.5 mH

Ayar: 0.01-655.35 A
Sirasiyla: 80.0% / 68.0% / 57.0% / 40.0%
P02.15-P02.19 ile ayni yap!

P02.20-P02.23 ile ayni yap!
P02.26 ile ayni segenekler
Ayar: 20.0-150.0%

0

Model bagh
50.00 Hz
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Model bagh
Varsayilan
Model bagh

Model bagh
2
100.0%

©@oo0olooo0oo0 @000 O
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P13 — Senkron Motor Kontrolu

Parametre
P13.00

P13.01

P13.02

P13.03

P13.04
P13.05

P13.06

P13.07
P13.08
P13.10
P13.11
P13.14

P13.15

P13.19
P13.20
P13.21
P13.22
P13.23

P13.24
P13.25

Parametre Adi
SM Akim Azaltma Orani

Baslangi¢ Kutup Pozisyonu Algilama
Modu

Cekim Akimi 1

Cekim Akimi 2

Cekim Akimi Gegis Frekansi
SVC Gozlemci Hiz Geri Besleme
Bant Genisligi

Yiksek Frekans Suiperpozisyon
Voltaji

Kontrol Parametresi 0

Kontrol Parametresi 1

SM Baslangig Aci Telafisi

Yanlig Ayarlama Algilama Siiresi
Olii Bolge Telafisi Degistirme Akimi
(Permil)

SM Kars! EMF Adaptasyon Bant
Genisligi

Gozlemci Katsayisi 1

Gozlemci Katsayisi 2

Gozlemci Katsayisi 3

Gozlemci Katsayisi 4

IF Etkinlestirme

IF Akim Ayari
IF Cikis Frekans Noktasi

Aciklama
Aktif akim arttiginda reaktif giris akimini azaltir — giic
faktori iyilesir. Ayar: 0.0-100.0% (motor nominal
akiminin)
0: Algilama yok
1: Ayrilmig
2: Darbe sliperpozisyonu

Kutup pozisyon yonlendirme akimi (disik frekans esigi
alt). Baslangig torkunu artirmak icin artirilabilir. Ayar: -

100.0-100.0%

Kutup pozisyon yénlendirme akimi (yiksek frekans esigi

Ustii). Ayar: -100.0-100.0%
Motor nominal frekansinin yilizdesi. Ayar: 0.0-200.0%
Ayar: 10.0-200.0

ilk manyetik kutup tespitinde darbe akim esigi. Ayar:
0.0-300.0% (motor nominal voltajinin)

Ayar: 0.0-400.0

Ayar: 0x0000-0xFFFF

Ayar: 0.0-359.9°

Buyuk yuk atalet kitlesi igin artirin. Ayar: 0.0-10.0 s
Ayar: 0-1000

Ayar: 0.1-10.0

Ayar: 0-200

Ayar: 0-200

Ayar: 0.0-20.0

Ayar: 0.0-500.0

Onlar:

Baslangig stator direnci tanimlamasi (0: gegersiz, 1:
etkin)

Birler:

0: Gegersiz

1: ACC/DEC sirasinda gegerli
2: Yalnizca ACC sirasinda
Ayar: 0.0-130.0%

Ayar: 0.0-100.0%

Varsayilan
80.0%

30.0%

0.0%

20.0%
62.5

80.0%

0.0
0x0000
0.0
05s
0

0.1

2
8
0.1
0.0
0x0000

100.0
15.0
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GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Grup P14 — Seri iletisim / Modbus (Serial Communication)

Parametre
P14.00

P14.01

P14.02

P14.03
P14.04
P14.05

P14.06

P14.07

P14.08

P14.09
P14.10

P14.11
P14.12

P14.13
P14.14
P14.15
P14.16

Parametre Adi
Yerel lletisim Adresi

lletisim Baud Hizi

Veri Biti Kontrol Ayari

lletisim Yanit Gecikmesi
RS485 lletisim Zaman Asimi Siiresi
iletim Hatas! Isleme

Modbus Iletigim Isleme Eylem Segimi

Kullanici Tanimli Galisma Komutu
Adresi

Kullanici Tanimli Frekans Ayar
Adresi

Ayriimig

485 Yiikseltme Etkinlestirme

Bootload Yazilim Versiyonu
Bootload Hatasi Gorlintl Ayari

izleme Degisken Adresi 1
izleme Degisken Adresi 2
izleme Degisken Adresi 3
izleme Degisken Adresi 4

Aciklama
1-247 arasi slave adresi (0 = yayin adresi, slave sifir olamaz).
Ayar araligi : 1-247
1200 bps
2400 bps
4800 bps
9600 bps
19200 bps
38400 bps
57600 bps
115200 bps
N,8,1 (RTU)
E,8,1 (RTU)
0,8,1 (RTU)
N,8,2 (RTU)
E,8,2 (RTU)
0,8,2 (RTU)
Ayar: 0-200 ms
0.0 s = zaman asimi gegersiz. Ayar: 0.0-60.0 s
0: Alarm ver ve serbest durusla durdur
1: Alarm vermeden c¢alismaya devam et
2: Alarm vermeden etkin durdurma modu ile durdur (yalnizca
iletisim modu)
3: Alarm vermeden etkin durdurma modu ile durdur (tim modlar)
Yizler: 0: Kullanici tanimli adresler (P14.07/P14.08) gegersiz 1:
Gegerli Onlar: 0: lletisim sifre korumasi gegersiz 1: Gegerli
Birler: 0: Yazma iglemlerine yanit ver 1: Yanit verme
Ayar: 0x0000-0xFFFF

TRON=2OINIDIRWON2Q

Ayar: 0x0000-0xFFFF

0: Devre digi

1: Etkin

Ayar: 0.00-655.35

0: Normal goérintu

1: Gorlntile

Ayar: 0x0000-0xFFFF
Ayar: 0x0000-0xFFFF
Ayar: 0x0000-0xFFFF
Ayar: 0x0000-0xFFFF

Varsayilan
1

3

5ms
0.0s

0x000

0x2000

0x2001

0

Versiyon
0

0x0000
0x0000
0x0000
0x0000

Diizenleme
o

o

o

o olo o

Sayfa 20 / 28



GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi — Kisa Kullanim Kilavuzu

Modbus iletisim Protokolii

1. Genel Bakis

GFD serisi frekans donusturtculer RS-485 fiziksel araylzi Gzerinden Modbus RTU protokolini
desteklemektedir. Modbus agi, bir master (genellikle PLC veya PC) ve birden fazla slave (VFD) cihazdan
olugabilir. Agda yalnizca bir master bulunabilir ve her slave'in benzersiz bir id adresine sahip olmalidir (slave
cihaz adresleri 0 kullanilmamalidir)

2. Fiziksel Baglanti

Donanim arayiizii: RS-485 (2 telli)

Sinyal hatlar: 485+ ve 485-

Kablo tipi: Korumali bukimlu ¢ift (shielded twisted pair)
Maksimum kablo uzunlugu: 15 metre

3. iletisim Parametreleri (P14 Grubu)

iletisim baslamadan énce asa@idaki parametreler master ile slave arasinda tutarl olarak ayarlanmalidir:

Parametre Fonksiyon Aciklama
P14.00 Slave Adresi 1-247; her VFD'ye benzersiz adres atanmalidir
P14.01 Baud Hizi Varsayilan: 19200 bps (deger 4). Master ile ayni olmali
P14.02 Veri Formati Varsayilan: N,8,1
P14.03 Yanit Gecikmesi 0-200 ms
P14.04 Zaman Asimi 0.0 s = devre disi; iletisim kesildiginde ne olacadini P14.05 belirler
P14.05 Hata isleme iletisim hatasi sonrasi eylem segimi
P00.01 Calisma Komutu Kanali Modbus kontrolii igin 2 (iletisim) segilmelidir
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4. Modbus Listesi

Asagidaki adresler yalnizca okuma (03H komutu) icin kullanilabilir;

2100H VFD Durum 1 0001H: lleri galisiyor
0002H: Geri galisiyor
0003H: Durdu
0004H: Hatal
0005H: POFF durumunda
0006H: On uyarim durumunda
2101H VFD Durum 2 Bit0: Calismaya hazir
Bit2-1: Motor segimi
Bit3: Motor tipi (0=AM,1=SM)
Bit4: Asiri yik 6n alarmi
Bit6-5: Kontrol modu
Bit8: Hiz/Tork kontrolli
Bit11-10: Vektdr modu
2102H VFD Hata Kodu Hata tipi aciklamasi icin PO7 grubuna bakin
2103H VFD Tanimlama Kodu 0x1200
3000H Calisma Frekansi 0—Fmaks (Birim: 0.01 Hz)
3001H Avyarlanan Frekans 0—Fmaks (Birim: 0.01 Hz)
3002H Bus Voltaji 0.0-2000.0 V (Birim: 0.1 V)
3003H Cikis Voltaji 0-1200 V (Birim: 1 V)
3004H Cikis Akimi 0.00-300.0 A (Birim: 0.01 A)
3005H Donis Hizi 0-65535 rpm (Birim: 1 rpm)
3006H Cikis Guci -300.0-300.0% (Birim: 0.1%)
3007H Cikis Torku -250.0-250.0% (Birim: 0.1%)
3008H Kapali Déngii Ayari -100.0-100.0% (Birim: 0.1%)
3009H Kapali Déngu Geri Besleme -100.0-100.0% (Birim: 0.1%)
300AH Girig 10 Durumu 0x000-0x1FF (HDIA, S8-S1)
300BH Cikis 10 Durumu 0x00—0x0F (RO2/RO1/Rezerv/Y1)
300CH Analog Giris 1 (Al1) 0.00-10.00 V (Birim: 0.01 V)
300DH Analog Giris 2 (Al2) 0.00-10.00 V (Birim: 0.01 V)
300EH Analog Giris 3 (AI3) 0.00-10.00 V (Birim: 0.01 V)
3010H HDIA Yiksek Hizli Darbe | 0.00-50.00 kHz (Birim: 0.01 Hz)
Girisi
3012H Cok Adimli Hiz Gergek | 0-15
Adimi
3013H Harici Uzunluk Degeri 0-65535
3014H Harici Sayim Degeri 0-65535
3015H Tork Ayari -300.0-300.0% (Birim: 0.1%)
5000H Hata Kodu Anlik hata kodu
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9. Kontrol Parametreleri (Okuma/Yazma)
Asagidaki adresler hem okunabilir hem de yazilabilir. Calisma ve durdurma komutlari igin dnce P00.01 = 2 (iletisim)

ayarlanmalidir.

2000H lletisim  Tabanli  Kontrol | 0001H: ileri calisma
Komutu 0002H: Geri galisma
0003H: Joging ileri
0004H: Joging geri
0005H: Dur
0006H: Serbest durus
0007H: Hata sifirla
0008H: Joging dur
2001H lletisim  Tabanli  Frekans | 0—-Fmaks; Birim: 0.01 Hz
Ayari
2002H PID Referansi 0-1000 (%100.0 = 1000)
2003H PID Geri Beslemesi 0-1000 (%100.0 = 1000)
2004H Tork Ayari -3000-3000 (%100.0 motor nom. akimi = 1000)
2005H lleri Dénls Frekans Ust | 0—Fmaks; Birim: 0.01 Hz
Limiti
2006H Geri Dénls Frekans Ust | 0-Fmaks; Birim: 0.01 Hz
Limiti
2007H Elektromotor Tork Ust Limiti 0-3000 (%100.0 = 1000)
2008H Frenleme Tork Ust Limiti 0-3000 (%100.0 = 1000)
2009H Ozel Kontrol Kelimesi (CW) Bit1-0: Motor segimi Bit2: Hiz/Tork kontrolii Bit3: Elektrik tiiketimi sifirla Bit4: On uyarim
Bit5: DC fren
200AH Sanal Giris Terminal Komutu | 0x000—0x1FF (HDIA/S8-S1 karsilikli)
200BH Sanal Cikis Terminal | 0x00-OxOF (RO2/RO1/Rezerv/Y1)
Komutu
200CH Voltaj Ayari (V/F Ayrimi) 0-1000 (%100.0 motor nom. voltaji = 1000)
200DH AO Ayari 1 -1000—+1000 (%100.0 = 1000)
200EH AO Ayari 2 -1000—+1000 (%100.0 = 1000)
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10. GFD Serisi Hiz Kontrol Cihazi ile Yapilmis Uygulama Ornekleri

10.1 Calisma (RUN) kaynagi cihaz lizerindeki buton, Frekans komut kaynagi
potansiyometre

Bu uygulamada GFD serisi inverterin ¢calisma komut kaynagi cihaz Gstlinde yer alan Run butonu segilmistir.
Hiz bilgisi komutu kaynagi ise cihaz Ustiinde yer alan potansiyometre olarak belirlenmistir.

Parametre Ayarlari

- P00.01 = 0/ Cihazin galisma komut kaynagi, cihaz lstiindeki RUN butonu olarak belirlenir.

- P00.06 = 3 / Hiz (Frekans) bilgisi icin cihazin Gzerinde yer alan potansiyometre secgimi yapilir.

Yukarida belirttigimiz parametreler GFD serisi hiz kontrol cihazinin galismasi igin en basit haliyle ayarlari
icerir. Cihaz bu ayarlar ile potansiyometreden 0-50Hz arasinda ayar yapilarak motorun hizi kontrol edilir ve
cihazin tizerindeki RUN butonu ile galigtirilabilir. ihtiyag duyuldugu takdirde asagida daha detayl kontrol
parametreleri de kullanima eklenebilir.

- P00.03 = 50.00Hz (Maksimum c¢ikis frekansi (P00.04)-599.00Hz)

- P00.04 = 50.00Hz (Caligma Frekansi Ust Limiti (Ayar araligi: P00.05-P00.03 (Maks. gikig frekans))

- P00.05 = 0.00Hz (Calisma Frekansi Alt Limiti (Ayar aralidi: 0.00Hz-P00.04 (Calisma frekansi Ust siniri)

- P00.11 = ACC Hizlanma Zamani 1 (Modele gére degisiklik gosterir, ayar araligi: 0.0-3600.0s)

- P00.12 = DEC Yavaglama Zamani 1 (Modele gore degisiklik gésterir, ayar araligi: 0.0-3600.0s)

- P00.13 = 0 Motor ¢alisma yoni / 0: Mevcut yonde calis 1: Ters yonde calis 2: Ters yonde galismayi engelle
- P01.08 = 0 Stop metodu se¢imi/ 0: Yavaglamali stop 1: Serbest stop

- P00.18 = Fabrika ayarlarina déndirme;

0: Devre disi

1: Varsayilan degerlere geri yikleme (motor parametreleri harig)

2: Ariza kayitlari temizlenir

3: Tim fonksiyon kodlarini (parametreleri) kilitle
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10.2 Caligma (RUN) kaynagi dijital terminaller, Frekans komut kaynagi harici
potansiyometre

Bu uygulamada GFD serisi inverterin calisma komut kaynagi cihaz tzerinde yer alan dijital giris terminalleri. Hiz bilgisi
komutu kaynagi ise cihazin analog girisine harici baglanacak potansiyometre olarak belirlenmigtir.

Parametre Ayarlari

- P00.01 = 1/ Cihazin galisma komut kaynagi, cihaz tzerinde yer alan dijital giris terminalleri

- P00.06 = 1/ Hiz (Frekans) bilgisi i¢in cihazin analog girisine harici baglanan potansiyometre kullanilacak

- P05.01= 1/ $1 dijital girisi icin ileri yon ¢alisma 6zelligi bu parametre degeri 1 yapilarak kazandirilir

Yukarida belirttigimiz parametreler GFD serisi hiz kontrol cihazinin galismasi igin en basit haliyle ayarlari igerir. Cihaz bu
ayarlar ile analog girigine harici baglanan potansiyometreden 0-50Hz arasinda ayar yapilarak motorun hizi kontrol edilir ve
cihazin dijital girisleri kullanilarak start “RUN” verilebilir. Ihtiya¢ duyuldudu takdirde asagida daha detayli kontrol
parametreleri de kullanima eklenebilir.

- P00.03 = 50.00Hz (Maksimum c¢ikis frekansi (P00.04)-599.00Hz)

- P00.04 = 50.00Hz (Calisma Frekansi Ust Limiti (Ayar aralii: P00.05-P00.03 (Maks. ¢ikis frekansi))

- P00.05 = 0.00Hz (Calisma Frekansi Alt Limiti (Ayar arahgi: 0.00Hz-P00.04 (Calisma frekansi ust siniri)

- P00.11 = ACC Hizlanma Zamani 1 (Modele gore degisiklik gosterir, ayar arahigi: 0.0-3600.0s)

- P00.12 = DEC Yavaslama Zamani 1 (Modele goére degisiklik gosterir, ayar araligi: 0.0-3600.0s)

- P00.13 = 0 Motor ¢alisma yonii / 0: Mevcut yonde calis 1: Ters yonde galis 2: Ters yonde galismayi engelle

- P01.08 = 0 Stop metodu segimi / 0: Yavaslamali stop 1: Serbest stop

- P00.18 = Fabrika ayarlarina déndiirme;

0: Devre disl
1: Varsayilan degerlere geri ylikleme (motor parametreleri harig)
2: Ariza kayitlari temizlenir
3: Tum fonksiyon kodlarini (parametreleri) kilitle
Elektriksel Baglantilar
Harici potansiyometre baglantisi

+10V

Al GFD Serisi
Hiz Kontrol Cihazi

GND

Hiz kontrol cihazi terminalleri

Ofo|lenp
Ofo|eno

\ % ©O S4
fﬁ Ofo|ss3
: Ofo||s2

Ofo| s

Ofo || 485+
Ofo || 4ss-

@o RO1A
Ofo|rots
Ofo||roic
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10.3 3 Telli Caligma/Baglanti Kullanimi

Bu uygulamada GFD serisi hiz kontrol cihazinin 3 TellicCalisma modunda kullanimi icin gerekli parametreler ve yapilmasi
gereken elektriksel baglantisi anlatiimigtir.

3 Telli galisma ydntemi icin GFD serisi hiz kontrol cihazlari iki farkli calisma modu sunmaktadir;

1.Mod: P05.13 = 2 (3 Telli Calisma Mod 2 igin se¢im yapilir)

Mod 2 kullanimi igin dncelikle yukarida belirtildigi gibi terminal kontrol modu segimi parametresi P05.13=2 yapilir.
P00.01 = 1/ Cihazin calisma(RUN) komut kaynagi, cihaz Gzerinde yer alan dijital giris terminalleri segilir.

P00.06 = 3 / Hiz (Frekans) bilgisi i¢in cihazin Uzerinde yer alan potansiyometre secimi yapilir.

P05.01 = 1/ S1 dijital girisimiz ileri (FWD) segilmistir.

P05.02 = 2 / S2 dijital girisimiz geri (REV) segilmisgtir.

P05.03 = 3 / S3 dijital girisimiz 3 telli galisma modu (SIN) olarak segilmistir.

Calisma: S3 girisine normalde kapali sinyal gelmelidir (Acil stop butonu). Sinyal kesilirse cihaz stop durumuna geger.
S1 dijital girisine anlik sinyal gelmesi cihazin start (RUN) almasi i¢in yeterlidir. S2 dijital girisinde sinyal varken bir yone
dénen motor, sinyal yokken diger yonde déner.

Elektriksel Baglantilar

—— — FWD

ﬁ'_‘— Sin
—/— REV

GND

2.Mod: P05.13 = 3 (3 Telli Gaisma Mod 3 igin secim yapilir)

Mod 3 kullanimi igin dncelikle yukarida belirtildigi gibi terminal kontrol modu segimi parametresi P05.13=3 yapilir.
P00.01 = 1/ Cihazin galisma(RUN) komut kaynagi, cihaz tizerinde yer alan dijital giris terminalleri segilir.

P00.06 = 3 / Hiz (Frekans) bilgisi i¢in cihazin tGzerinde yer alan potansiyometre secimi yapilir.

P05.01 = 1/ S1 dijital girisimiz ileri (FWD) segilmistir.

P05.02 = 2 / S2 dijital girisimiz geri (REV) segilmisgtir.

P05.03 = 3 / S3 dijital girisimiz 3 telli calisma modu (SIN) olarak secilmigtir.

Calisma: S3 girisine normalde kapali sinyal gelmelidir (Acil stop butonu). Sinyal kesilirse cihaz stop durumuna geger.
S1 girisine anlik sinyal gelmesi cihazin start (RUN) almasi icin yeterlidir. S2 girisine her anlik sinyal uygulandiginda motor
galisma yoni degisecektir.

Elektriksel Baglantilar

—— — FWD
[\ Sin

" — REV

GND
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10.4 Sabit Hiz Kullanimi

- P00.01 = 1/ Cihazin galisma komut kaynagi, cihaz tzerinde yer alan dijital giris terminalleri
- P00.06 = 6 / Cihazin frekans/hiz kaynagi sabit hiz olarak belirlenir.

-P05.01 =1/ S1 lleri calisma

- P05.02 = 2/ S2 Geri galisma

- P05.03 = 16 / S3 Cok adimli hiz terminali 1

- P05.04 = 17 / S4 Cok adimli hiz terminali 2

- P10.02 = 0. Sabit Hiz (%)

- P10.04 = 1. Sabit Hiz (%)

- P10.06 = 2. Sabit Hiz (%)

Elektriksel Baglantilar

S1 anahtari kapatilirsa 0. Sabit Hiz degeri ile cihaz calismaya baslar.

S3 anahtari kapatildiginda cihaz 1. Sabit Hiz deg@eri ile galismaya baglar.

S4 anahtari kapatildiginda 2. Sabit Hiz degeri ile calisamaya baglar.

S2 anahtari kapatildiginda diger yoénde ve ayni sabit hiz girisleri, kombinasyonlari ile cihaz ¢alisamaya baslar.

GFD HIZ
KONTROL CiHAZI
DIJITAL GIRISLER

l l I I @O GND
s1\ s2\ s3 54\ ©O GND
Ollo s+

OMo|s3
oo | sz
Ofc| st

10.5 Autotuning igsleminin yapilmasi

GFD Serisi hiz kontrol cihazi ile motor arasindaki baglanti yapildiktan sonra motor etiketinde yer alan bilgilerin motor
tanitim parametrelerine girisinin yapilmasi ardindan otomatik ayarlama (Autotune) isleminin yapilmasi tavsiye edilir.
Motor parametrelerinin dogru girilmis olmasi cihaz tarafindan motorun daha verimli kontrol edilmesi tizerinde 6nemli etkisi
vardir. Motor tanitim parametreleri agagidaki gibidir;

P02.00 Motor Tipi 0: Asenkron motor

P02.01 Motor Giicii 0.1-3000.0kW (Modele gore degisiklik gosterir)
P02.02 Motor Frekansi 0.01Hz—P00.03

P02.03 Motor Devri 1-60000rpm

P02.04 Motor Voltaji 0-1200V

P02.05 Motor Akimi 0.08—600.00A

Motor parametrelerini ayarladiktan sonra, otomatik ayarlama (Autotune) yontemini se¢mek igin P00.15'i parametresi icerigi
asagidaki detaylara bakilarak secilebilir.

P00.15 : 0: Devre digi
1: Motor Dénerek (Déndirmeli ayar modu) P02.06—P02.14

2: Statik (Motor dondirmeden ayar modu 1 ( Motor parametrelerinin timu otomatik ayarlama islemine dahil edilir))
P02.06-P02.10

3: Statik (Motor déndirmeden ayar modu 2 ( Motor parametrelerinin bir kismi otomatik ayarlama islemine dahil edilir))
P02.06-P02.08

islem adimlari agagidaki gibidir:

Adim 1: Cihazin ¢alisma kaynagi “RUN” tug takimi Gzerindeki buton segilir. Bunun igin P00.01 parametresinin degerini “0”
olarak ayarlayin.

Adim 2: Motor tanitim parametrelerinin girisi yapilr.

Adim 3: P00.15 parametresinden Autotune yontemi segcilir.

Adim 4: Baslatma komutunu vermek icin “RUN” tusuna basilir. Strtict otomatik ayarlamaya (Autotune) islemine baglar.
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10.6 Basit PLC Modu Kullanimi

Bu uygulamada GFD Hiz Kontrol ile ‘Basit PLC’ uygulamasi yapilmistir. Uygulamada “RUN” kaynagi segimi

olarak cihaz tzerindeki tus takimlar segilmistir(P00.01=0).

Uygulamanin galisma mantigi kisaca su sekildedir: Cihaza RUN verildiginde motor 5 saniye boyunca 5Hz’ de,
10 saniye boyunca 25Hz’ de, 15 saniye boyunca da 50HZz’ de calisacak ve bu hizda galismaya devam edecektir.

(P10.00 = 1 olarak segilirse.)

Parametreler

P00.06 = 5 // Frekans kaynagi Basit PLC Modu
P10.02 = 10.00 // ik hiz degeri 5Hz

P10.03 = 5.00 // Ik hiz calisma siiresi 5sn

P10.04 = 50.00 // ikinci hiz degeri 25Hz

P10.05 = 10.00 // Ikinci hiz calisma siiresi 10sn
P10.06 = 100.00 // Ugiincii hiz degeri 50Hz
P10.07 = 15.00 // Ugiincii hiz calisma siiresi 15sn

Ek Parametreler

P10.00 = Basit Plc Mod Segimi

0: Bir kez ¢alistiktan sonra durur.

1: Bir déngl boyunca calistiktan sonra son dederde ¢calismaya devam eder.
2: Dongliyl basa alir, surekli caligir.

P10.01 = Hafiza segimi

0: Enerji gidip geldiginde ¢alismayi hafizada tutmaz.

1: Enerji gidip geldiginde ¢alismayi hafizada tutar.

P10.36 = Restart Modu

0: Enerji kesintisi halinde dénginiin basindan baslar.

1: Enerji kesintisi halinde kaldigi déngu ve frekanstan devam eder.
P10.37 = Zaman Birimi Segimi

0:sn

1: dk

Not: Diger uygulama ornekleri ve cihaz hakkinda daha detayli bilgiye erisebilmek igin www.gmtcontrol.com
internet sitesinde yer alan genis kullanim kilavuzuna ve http://forum.gmtcontrol.com/ forum sitesini ziyaret

edebilirsiniz.
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