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Girig

Bu kilavuz, GESI serisi siirticiiler igin harici baglantilar, terminal baglantilari, tus takimi, hizli devreye alma, temel
parametreler, genel hata kodlari ve ¢6ztimleri, tiriin dlguleri bilgilerini icermektedir.

Daha fazla bilgi igin www.gmtcontrol.com sitemizi ziyaret edebilirsiniz.

A Dikkat”

Bu kilavuz temel devreye alma bilgilerini igerir. Kurulum ve devreye alma sirasinda giivenlik talimatlarina uymamak,
(rtin, personel yaralanmalarina, insan 6limlerine neden olabilir. Devreye alma ve diger operasyonlar sadece egitimli
ve yetkili personeller tarafindan yapilmaldir.

A Tehlikeli

Cihazda enerji varken, kablolama, inceleme veya parga degisimi yapmayiniz. Bu islemlerden énce cihazin enerjisini
kesin ve siiriicii modeline uygun olacak kadar bekleyin. Minimum bekleme stiresi 10 dakikadir.
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GESI Hiz Kontrol Ailesi

Model kw Akim (A)

Tek Faz 220 V +15%

GESI-00040S 0.4 23

GESI-000755 0.75 4

GESI-00150S 15 7

GESI-002205 2.2 9.6
Ug Faz 380V + 15%

GESI-00075H 0.75 2.1

GESI-00150H 15 3.8

GESI-00220H 2.2 6

GESI-00370H 4 9

GESI-00550H 5.5 13

GESI-00750H 7.5 17
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Teknik Ozellikler

Giris

Cikis

Kontrol
karakteristigi

Giris/
GikisTerminalleri

Gevresel Sartlar

Giris voltajt aralig
Giris frekans: araligi
Cikis voltajt aralig

Gikis frekansi arahigi

Kontrol modu
Komut yaritme modu
Frekans ayar yontemi

Asiryik kapasitesi

Baslangig torku
Hiz aralig

Taswyici frekans
Frekans coziinurliga
Tork artrma
Hizlanma/yavaslama
yontemi

DC frenleme
Jog calismast

Basit PLC ve gok asamali
calisma

Dahili PID

Otomatik voltaj
regilasyonu

Tork kontroli

Tork limiti

Fonksiyonlar

Aniza koruma fonksiyonu

Giris terminali

Cikis terminali

iletisim terminali
Gosterge

Goklu Fonskiyon Butonu
Sicaklik

Nem
Yiikseklik

Saklama sicakiig
Saklama kosullari

Aciklama
1AC220V +15%, 3AC380V £ 15%

47-63 Hz

0-Nominal giris gerilimi

V/f kontrol: 0-3200 Hz

Sensérsiiz vektor kontrol: 0-320 Hz

V/f kontrol, Sensérsiiz vektor kontrol Tork kontrol

Panel kontrol i, Terminal kontroli, Seri iletisim kontrolii

Dijital ayar, analog miktar ayari, darbe frekansi ayar, seri iletisim ayari, oklu
hiz ayar, basit PLC ayar, PID ayari vb., ayar modlarinin kombinasyonunu ve
mod gegisini saglar.

G tipi: 60 saniye icin %150 nominal akim, 10 saniye icin %180 nominal akim, 3
saniye icin %200 nominal akim

0,5 Hz/%150 (SVC), 1 Hz/%150 (V/f)

1:100 (SVC), 1:50 (V/f)

1,0-16,0 kHz, sicaklik ve yiik ozelliklerine gore otomatik olarak ayarlanabilir
Sayi ayani: 0,01 Hz, analog ayar: maksimum frekans x %0,05

Otomatik tork artisi, manuel tork artis araligi: %0,1-%30,0

Diiz gizgi / S egrisi; 0,1 saniye ile 3600,0 saniye arasinda degisen dort
hizlanma/yavaslama siiresi

Baslangic ve durusta DC frenleme. DC frenleme frekansi: 0,0 Hz-maksimum
frekans, frenleme siiresi: 0,0 saniye~100,0 saniye

Jogging calisma frekansi: 0,0 Hz-maksimum frekans

Jogging hizlanma/yavaslama siiresi: 0,1 5-3600,0 s

Dahili PLC veya kontrol terminalleri araciligiyla maksimum 16 kademeli hiz
calismas! elde edilebilir.

Proses degiskenlerinin (basing, sicaklik ve akis gibi) kontroliinii kolayca
salayabilen kapali devre kontrol sistemi

Sebeke voltajt deistiginde, cikis voltajin otomatik olarak sabit tutabilir.

PG olmadan tork kontrolii
Otomatik tork sinirlamasi

Zamant/uzunluk/sayici fonksiyonu

Agirvakim, asin gerilim, disik gerilim, asirt 1sinma, faz kaybr, asirt yitk ve kisa
devre gibi 30'dan fazla ariza icin koruma fonksiyonuna sahiptir. Ayrica, bir ariza
meydana geldiginde invertsriin calisma durumunun ayrintli kaydini tutabilir
ve ariza otomatik sifirlama fonksiyonuna sahiptir.

Programlanabilir 5 adet dijital giris

Programlanabilir 1 Adet Analog Giris: 0~10 V voltaj veya 0-20 mA segimli
Role Gikisi 1 adet

Analog Gikis 1 adet, 0-20 mA or 0~10 V segilebilir

RS485 MODBUS-RTU iletisimini destekler.
Avar frekansi, gikis frekansi, gikis voltaji, gikis akimi vb. gibi parametreleri
gorintileyebilir.

QUICK/JOG diigmesi, cok islevi digme olarak kullanilabilir.

Sicaklik aralig -10°C ile 40°C arasindadr. Sicaklik 40°C'yi asarsa, maksimum
izin verilen sicaklik 50°C'yi gegmemek kaydiyla, giic diistirme islemi gerekir.
40°C'nin zerindeki her 1°C artis icin %4 oraninda gig disirme islemi gereki.
<90

<1000 m: nominal giig Cikist saglanir; >1000 m: gikis giicii diser

-20°C-60°C

ic mekanlarda, dogrudan giines 151, toz, asindirici gaz, yanici gaz, yag buhari,
buhar, damlayan su, tuz veya titresimden uzak tutun.
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Olgiiler (mm)
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Tug Takimi ve Gosterge

Durum Ledleri
RUN

FWD/REV

LOCAL/REMOT

TUNE/TRIP

Buton
PRG/ESC

DATA/ENTER

v Db

RUN

STOP/RST

QUICK/I06

aberge e
Oy gssioge
Program veya, e gry ve
Eicspe tu oray g
Kisayo b S s

Sop butory
Hata e bason

Amima Azsitma
Do

Agiklama
Galisma durumu gésterge 1sigi:
invertér durma durumunda isik sner, invertr calisma durumunda ise isik yanar.
Tleri ve geri gosterge isig:
ileri donilste isik sonilk, geri doniiste ise stk yanik durumdadr.
Kontrol modu gosterge 1s1gi:
“Tus takiminin kontrol durumunda isik séniik, terminalin kontrol durumunda isik yanik ve
uzaktan iletisim kontrol durumunda isik yanip sénmektedir.

Asiri yiik 6n uyari géstergesi:
Tork kontrol modundayken isik yanar, kendi kendine dgrenme durumunda isik yavasga yanip
séner ve ariza durumunda isik hizlica yanip séner.

Agiklama
Program Butonu Birinci seviye meni girisi veya gikisi
Onay Butonu Menii ekranina adim adim girin, parametreleri ayarlayin ve
onaylayin
Arttirma Butonu Veri veya islev kodunun artiniimasi
Azaltma Butonu Veri veya islev kodunun azaltiimasi

Durdurma ekrani arayiizii ve galisma ekrani arayiizii altinda, ekran

Kaydirma Butonu parametreleri dongisel olarak segilebilir; parametreleri
degistirirken, degistirilecek belirli rakam konumu segilebilir.
Run Butonu Tus takimi galisma modunda, islemi calistrmak igin kullanilir

Calisma durumunda, bu tusa basarak calisan islemi
durdurabilirsiniz; ariza alarmi durumunda, islemi sifirlamak icin
kullanilabilir. Bu tusun czellikleri, islev kodu P7-02 ile
sinirlandirilmistrr.

Stop/Reset

Goklu fonksiyon

secim butomy P7-01'e gore islev anahtarini segin
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Baglanti Portlari
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Gig Girig Terminalleri

[+[pe[LIN] [U[V][W]E]

Tek Faz 220V 0.4-2.2 kW

EISHEIFIPBIUIVIW][S®]

Ug Faz 3.7-7.5kW

Terminal Agiklama
LN Tek Faz giic giris terminali
R,S,T Ug Faz giig giris terminali
(+),PB Fren direnci baglanti terminalleri
uvwW Motor gikis terminalleri
L Toprak terminali

Kontrol Terminali

‘ 485+ 485»‘ AO1 ‘ GND ‘ Al1|10V |GND|PLC +24V‘
Terminal ismi Agiklama
+10 V-GND +10V Dahili + 10V giig kaynagi
+24 V-GND +24V Dahili + 24VDC gii¢ kaynagi Maksimum akim 200mA
Giig Fabrika varsayilan baglantis +24 V
pLc Harici besleme D1-D6, HDI'yi calistrmak icin harici sinyaller kullanildiginda, PLC'nin
giris terminali harici bir gii¢ kaynagina baglanmasi ve +24 V ile PLC kisa devre atlama
telinin gikarilmasi gerekir.
Analog giris AL-GND Analog giris 1. Giris aralig: DC 0 V~10 V/4 mA-20 mA, kontrol kartindaki J1 jumper
terminali 1 ile segimi belirlenir.
D1
D2
Dijital giris 03 Dijital Girisler Dijital giris terminalleri. Voltaj Aralii: 9V-30V
D4
Analog ks AOLGND Analog gikis 1 Analog Gikis. Aralik: 0~10V/0-20mA. Akim veya Voltaj segimi jumper
ile ayarlanir.
5 TB-TA Normalde Kapalt
Role qikisi 1 o Normalde Agk AC250V,3A/DC30V,1A
485+ RS485 +
4 I
Haberlesme e RS48S - Modbus RTU RS485 haberlesme portu
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Temel Kullanim Parametreleri

Fonksiyon tablosundaki semboller asagidaki sekilde agiklanmistir:

i gosterir;

“o""; parametrenin ayar degerinin, Inverter

veya galisir

“©”: parametrenin ayar deerinin, Inverter calisir durumdayken degistirilemeyecegini gosterir;

“e": parametrenin degerinin gergek algilama kayd: degeri oldugunu ve degistirilemeyecegini gosterir.

PO Grubu Parametreleri

Parametre isim
PO-01 Kontrol Modu
£0-02 Calistrma komut kaynagi

(Cihazin nereden start
alacaginin secildigi
parametredir)

£0-03 Ana frekans kaynag segimi
(Cihazin hiz bilgisinin
nereden alinacaginin
segildigi parametredir)

£0-04 B frekans kaynag segimi

P0-05 Frekans komut kayna B
referansi

P0-06 Frekans komutu kaynagi B
yizdesi

£0-07 Frekans kaynagi segim
metodu

P0-08 Tus takimi ayar frekanst

Agiklama

0: Sensorsiuiz Vektor Kontrol
2: V/F kontrol

0: Tug Takimi

1: Cihazin giris terminalleri
2: Haberlesme ile

0: Tus Takimi (Kaydedimemis) Baslangic degeri PO-
08ile ayni degerdir. invertor frekans ayar tus takimi
iizerindeki “ A" ve “ ¥ tuslar ( terminal izerindeki
Asagi ve Yukar tuslan) ile ayarlanabilir.
Kaydedilmemis demek, invertoriin enerjisi kesilip
tekrar geldiginde frekans set degeri tekrar PO-
08'deki degerine doner. Kaldig yerden devam
etmez.

1: Tus Takimi (Kaydedilmis) Baslangig degeri PO-08 ile
ayni degerdir. Kaydedilmis demek, invertériin
enerjisi kesilip tekrar geldiginde frekans set degeri
kaldig1 yerden devam eder. Frekans ayari invertor
kapatilmadan 6nceki ayarda olmasidir.

2: Analog giris terminali AlL

6: Coklu Sabit Hiz (Sabit Hiz)

7:Basit PLC

8:PID

9: Haberlesme

P0-03 le ayn: ayarlar igerir.

0: Maksimum frekans
1: A frekans kayna
0%-150%

Birler basamag: Frekans kaynag segimi
0: Ana frekans kaynai A

1: Birincil ve ikincil sonuglar

(islem iliskisi onluklarla belirlenir)

2: Ana frekans kaynagi A le yardimai frekans kayna
8 arasinda gegis

3: Ana frekans kayna A ile ana ve yardimer islem
sonuglari arasinda gegis

4: Yardimer frekans kayna B ile ana ve yardima:
islem sonuglar arasinda gegis

Onluk basamag: Frekans kaynaginin ana yardimci
islem iliskisi

0:A+B

1:A-8

2: Maks. (A, B)

3:Min. (A, 8)

0.00 Hz-P0-10 (maksimunm frekans)

[0

Fab. Deg

2

50 Hz



GMT Endustriyel Elektronik San. ve Tic. A.S.

P0-09
P0-10
PO-11

P0-12

P0-13

PO-14

P0-15

P0-16

P0-17

P0-18
P0-19

P0-21

P0-22

P0-23

P0-25

P0-26

P0-27

Calisma yoni segimi
Maksimum Gikis Frekansi
Frekans Kayang: Ust Limiti

Frekans Ust Limiti

Ust limit frekansi offset
degeri

Frekans Alt Limiti
Tasiyici Frekans
Sicakliga bagh tasiyic
frekans ayari

Hizlanma Zamani 1
Yavaslama Zamani 1
Hizlanma ve yavaslama
zamani zaman birimi

Yardimr frekans kaynagi
offset frekansi, Ave B
frekans kaynagi
kombinasyonu
kullanildiginda

Frekans komut gozinirldgii

Stop esnasinda keypad
frekansi set degeri kayit
segimi

Hizlanma ve yavaslama
siiresi referans frekansi

Galisma frekansi UP/DN
referansi

Komut kayna ve frekans
kaynat kombinasyonlari

0: Ayni yén 1: Ters yon

50 H2-300.00 Hz

0:P0-12

1:AIL

5:Haberlesme

P0-14 (Frekans alt limiti)-P0-10 (maksimum frekans)
0.00 Hz-P0-10 (maksimum frekans)

0.00 Hz-P0-12 (Frekans iist limiti)
1.0 kHz-16.0 kHz

0: Devrede degil

1: Devrede

0.015-36000 5

0.015-36000s

0:1s

1:0.15

2:001s

0.00 Hz-P0-10 (maksimum frekans)

1:0.1Hz

2:001Hz

0: Hafizaya alma

Hafiza yok, invertér durduktan sonra klavye ile
ayarlanan frekans degerinin P0-08 (nceden
ayarlanmis frekans) degerine geri dondiigi ve klavye
A,V tuslari veya UP, DOWN terminalleriile yapilan
frekans diizeltmesinin sifirlandig anlamina gelir.

1: Hafizaya al

Hafiza, invertér durduktan sonra klavye ile ayarlanan
frekansin son durma zamanindaki ayarlanan frekans
olarak korunacagii ve klavye A, ¥ tuslari veya UP,
DOWN terminalleri ile yapilan frekans diizeltmesinin
gegerli kalacag anlamina gelir

0: P0-10 (maksimum frekans)

1: Ayarlanan frekans

2.100 Hz

0: Galisma frekansi 1: Ayar frekansi

Birler basamag: islem paneli komut baglama
frekansi kaynag segimi

0: Ayar yok

1: Tus takimi ayar frekansi

2:AIL

6: Coklu hiz

7: Basit PLC

8:PID

Onlar basamag: Terminal komut baglama frekansi
kaynag segimi

Yiizler basamag: iletisim komut baglama frekansi
kaynag segimi

Binler basamag: Otomatik olarak baglama frekansi
kaynag segimi

[10]
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P1Grubu Parametreleri

Parametre Isim
P1-00 Motor tipi segimi
P1-01 Motor nominal giicii
P1-02 Motor nominal voltaji
P1-03 Motor nominal akimi
P1-04 Motor nominal frekansi
P1-05 Motor nominal hizs
P1-06 Motor stator direnci
P1:07 Motor rotor direnci
p1-08 Kacak endilktans
P1-09 Motor ortak endiiktans
P1-10 Yiiksiiz motor akimi
P137 Autotuning islemi

(Motor parametrelerinin
cihaz tarafindan
ogrenilmesi)

Agiklama
0: Asenkron motor

1: Degisken frekansh motor
0.1-1000 kW

1-380V

0.01A-655.35 A

0.01 Hz-P0-10 (maksimum frekans)
1 rpm~36000 rpm

0.0010-65.535 0

0.0010-65.535 0

001 Mh-655.35 Mh

0.1 Mh-6553.5 Mh

001A-P1-03
0:islem yok

1: Motor mili déndiiriiimeden autotuning

2: Motor mili dondirilerek autotuning

11: Degisken frekansh motor mili dondirilmeden
autotuning

12: Degtisken frekansh motor mili déndirilerek
autotuning

[11]
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P2 Grubu Parametreleri

P2-09 Hiz kontrol modunda tork 0:P2-10

st sinir kaynag 1:A1L

5: Haberlesme

P2-10 Tork dist limit dijital ayar 0.0%-200.0%

P3 Grubu Parametreleri

P3.01 Tork artinm 0.0%: (otomatik)
0.1%-30.0%

[12]
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P4 Grubu Parametreleri

P4-00

P4-01

P4-02

P4-03

P4-04

D1 terminali fonksiyonu segimi

D2 terminali fonksiyonu segimi

D3 terminali fonksiyonu segimi

D4 terminali fonksiyonu segimi

DS terminali fonksiyonu segimi

0: Fonksiyon yok
1: ileri alisma

2: Geri galisma

3:3telli baglanti (STOP)

4:ileri Jog

5: Geri Jog

6: Terminal UP

7: Terminal DN

8: Serbest Stop

9: Hata Reset (RESET)

10: Pause

11: Harici hata (normalde agik)

Cihaz dijital giris tetiklenerek harici hataya
gegirilebilir. E-15 (harici hata)

12: Coklu hiz terminali 1

13: Coklu hiz terminali 2

14: Goklu hiz terminali 3

15: Coklu hiz terminali 4

16: Hizlanma ve yavaslama siiresi segim terminali 1
17: Hizlanma ve yavaslama siresi segim terminali 2
18: Frekans kaynagi degistirme

Farkli frekans kaynaklarini segmek icin kullanilr,
Frekans kaynag secim fonksiyon kodunun (P0-07)
ayarina gore, belirli iki frekans kaynag! frekans
kaynagi olarak degistiriimek izere ayarlandiginda, bu
terminal iki frekans kaynag arasinda gegis yapmak
igin kullanilr.

19: UP/DN ayari sifirlama

(Terminal, Klavye)

Frekans dijital frekansa ayarlandiginda, bu terminal
terminal UP/DOWN veya klavye UP/DOWN ile
degistirilen frekans degerini silebilir, boylece verilen
frekans PO-08 ile ayarlanan degere geri doner.

20: Komut degistirme terminali calistirma

Komut kaynag terminal kontroliine ayarlandiginda
(P0-02=1), bu terminal terminal kontroli ve klavye
kontroli arasinda gegis yapmak igin kullanilabilir.
Komut kaynag iletisim kontroliine ayarlandiginda
(P0-02=2), bu terminal iletisim kontrolii ve Klavye
kontroli arasinda gegis yapmak igin kullanilabilir.
21: ACC/DEC pasif

22: PID pause

23: PLC durumu reset

4: Wobble frekansi pause

25: Sayici girisi

26: Sayici reset

27: Uzunluk sayim girisi

28: Uzunluk reset

29: Tork control pasif

32: DC frenleme komutu

33: Harici hata (Normalde kapali)

34: Frekans modifikasyonu etkin

35: PID calisma ybni degistirme

36: Harici stop terminali

37: Kontrol komut terminali 2

38: PID integral stop

39: A frekans kaynagindan set frekansina atlama

[13]
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P4-10

P4-11

P4-12

P4-13

Pa-14.

Pa-15

P4-16

417
P4-37

Terminal filtre zamani

Terminal komut modu

Terminal UP/DN degisim orani

AL minimum giris voltajs

A1 minumum giris yiizdesi

Al 1 maksimum giris voltaji

Al1 maksimum giris yizdesi

All filtre siiresi

Al girisi voltaj/akim segimi

40: B frekans kaynagindan set frekansina atlama
43: PID paramtreleri degistirme

44: Tanimlanmis hata 1

45: Tanimlanmis hata 2

46: Hiz/Tork Kontrol modlar arasi gegis
47: Acil Stop

8: Harici stop terminali 2

9: Yavaslamal DC Frenleme

50: Calisma zamani sifirlama

51: 2 Telli / 3 Telli mod gegisi

52: Ters yon frekansini yasakla

54: UP / DOWN terminali aktif edilmesi
0.0005-1.000'5

s

Birler basamag:

0:iki telli mod 1

1: iki telli mod 2

2: Ug tellimod 1

3: Ug telli mod 2

Onlar basamagi: Coklu Hiz terminalden baslatma
etkinlestirme

0: Gegersiz

1: Etkinlestir

0.001Hz/s-65.535Hz/s

0.00 V-P4-15

-100.0%-+100.0%

P4-13-+10.00V

-100.0%-+100.0%

0.005-10.00 s

Birler basamagi: AlL
Onlar basamag: Ayrilmis
0: Gerilim girisi

1: Akim girisi

[14]
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P5 Grubu Parametreleri

P5-02

P5-07

Role T1 Gikist
Oelligi

AOL gikis
fonksiyonu segimi

ks yok
< invertér galistyor
riza gikisi (ariza kapatma)
3: Frekans seviyesi algilama FDT1 gikisi
rekans gelisi
: Sifir hizda galisma (durdugunda gikis yok)
lotor asiri yiik 6n alarmi
7: invertor asirt yiik 6n alarmi
yit degerinin ulasmas! igin ayarlama
: Belirtilen kayit degerine ulagildi
11: PLC dongilsii tamamland
12: Toplam galisma siiresine ulagildi
13: Frekans limitleme
14: Tork limitleme
15: Galismaya hazir
16: A1 > A2
17: Ust frekans sinirina ulagild
18: Alt frekans sinirina ulasildi (galisma ile ilgili)
19: Disiik voltaj durumu cikist
20: leisim ayarlan
21: Konumlandirma tamamland (ayrilmis)
22: Konumlandirma yakinlig (ayrilmis)
23: Sifir hizda galisma 2 (durduruldugunda da cikis verir)
24: Birikmis gilg acik kalma siiresine ulasildi
25: Frekans seviyesi algilama FDT2 cikist
26: Frekans 1 gelis gikist
27: Frekans 2 gelis gikis
28: Akim 1 sinirina ulasma
29: Akim 2 sinirina ulasma
30: Zamanlama varis gikisi
31: Al girisi sinir astyor
33: Ters calisma
34: Sifir akim durumu
35: Modill sicakhigi ulast
36: Gikis akimi sinirt aiyor
37: Alt sinir frekansi ulasildi (kapatma sirasinda da gikis olur)
38: Alarm gikisi (calismaya devam)
39: Motor agiri 1sinma &n uyarist
40: Galisma siiresi doldu
0: Galigma frekansi
0-Maksimum cikis frekansi
1: Ayar frekansi
0-Maksimum cikis frekansi
2: Cikis akimi
0-Motorun nominal akiminin 2 kati
3: Cikis torku
0-Motorun nominal torkunun 2 kat
4: Cikis guici
0-Nominal giiciin 2 kati
5: Cikis gerilimi
O-invertériin nominal geriliminin 1,2 kati
6: HDI yiiksek hizl darbe girisi
(100,% 100,0 kHz'e karsilk gelir)
0,01 kHz-100,00 kHz
7:AlL

[15]
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P5-10

P5-11

P5-22

P5-23

AO1 denge
katsaysi

AO1 kazanci

Gikis terminali aktif
durum segimi

A0 akim gikisi
segimi

ov-10v

10: Uzunluk

0-Maksimum ayar uzunlugu

11: Kayit (sayim) degeri

0-Maksimum sayim

12: iletisim ayarlari

0,0%-100,0%

13: Motor hiz

0ile maksimum cikis frekansi arasindaki karsilik gelen dnme hizi
14: Gikis akimi (100,0% 1000,0A'a karsilik gelir)
0,0 A-1000,0 A

15: Gikis voltaji (100,0% 1000,0V'ye karsilik gelir)
0,0V-10000V

-100.0%—+100.0%

-10.00-+10.00
oritif lojik

egatif lojik

Birler basamag: -
Onlar basamag: Role 1
Yiizler basamag: -

Birler hanesi: AO1
Onlar hanesi: - 0: 0-20 mA / 1: 4-20 mA

[16]
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P6 Grubu Parametreleri

P6-03
P6-04
P6-05
P6-06

P6-07

P6-08

P6-09

P6-10

P6-11

P6-12

P6-13
P6-14.

P6-15
P6-21
P6-22

Baslangig Frekansi
Baslangig Frekansi Bekletme Siiresi
Gn uyarim 6ncesi DC frenleme
akimi

Gn uyarim 6ncesi DC frenleme
siresi

ACC/DEC (Hizlanma / Yavaslama)
modu

S egrisinin baslangig dilimi zamani
S egrisinin bitis dilimi zamani

Durma metodu

Durduktan sonra DC frenleme
baslangig frekans

Durduktan sonra DC frenleme
gecikme siiresi

Durma anindaki DC frenleme akimi
Durma sirasinda DC frenleme
sresi

Frenleme kullanim orani
Demanyetize zamanu

Minumum ikis frekans

0.00 Hz-50 Hz
0.05-100.0 5
0%-100%

0.05-100.0'5

0: Lineer ACC/DEC

1: S-eri ACC/DEC A

2: S-eri ACC/DEC B
0.0%~(100.0%-P6-09)

0.0%-(100.0%-P6-08)

0: Yavaslamali Stop
1: Serbest Stop
0.00 Hz-P0-10 (maksimum frekans)

0.05-100.0'5

0%-100%
0.05-100.0's

0%-100%
0.005-5.00'5

0,00 Hz-P6-11 (durma sirasinda DC frenleme

baslangig frekansi)

[17]
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P7 Grubu Parametreleri

P7-00 Ekran islevi genisletmesi 1

P7-01 QUICK/JOG butonu
fonksiyon segimi

P7-02 STOP/RST butonu
fonksiyonu
703 Galisma durumu gésterge

parametresi 1

704 Galisma durumu gésterge
parametresi 2

P7-05

stop durumunda
goriintileme parametreleri

Birler basamag 00000
0:DC bus voltaji

1: AC giris voltaji

0: QUICK/JOG tusu gegersizdir. 0
1: Galisma paneli komut kanalt ile uzaktan komut

kanallari (terminal komut kanali veya iletisim komut

kanali) arasinda gegis yapar.

2: ileri/geri dons gegisi

3: leri jog

ileri jog, klavyedeki QUICK/JOG tusuna basilarak

etkinlestirilr.

4: Geri jog

5: Ekran modu gegisi (normal ekran modu ve

degistirilmis parametre ekran modu).

0: Yalnizca klavye galisma modunda, 1
STOP/RST tusunun durdurma islevi etkilidir

1: Herhangi bir galisma modunda,

STOP/RST tusunun durdurma islevi etkilidir

(0000-FFFF 01F
Bit0O: Galisma frekansi 1 (Hz)

Bit01: Ayar frekansi (Hz)

Bit02: Veri yolu voltaj (V)

Bit03: Gikis voltaji (V)

Bit04: Gikis akimi (A)

Bit0S: Gikis giicil (kW)

Bit06: Gikis torku (%)

Bit07: DI giris durumu

Bit08: DO qikis durumu

Bit09: AlL voltaji (V)

Bit10: Ayrilmis)

Bit11: Radyator sicakligi

Bit12: Sayim degeri

Bit13: Uzunluk degeri

Bit14: Yiik hizi gostergesi

Bit15: PID ayari

0000-FFFF 0
Bit0O: PID geri besleme

Bit0L: PLC asamasi

Bit02: HDI giris darbe frekanst (kHz)

Bit03: Galisma frekansi 2 (Hz)

Bit04: Kalan calisma siiresi

Bit05: AlL 6n kalibrasyon gerilimi (V)

Bit06: Ayrilmis

Bit07: Ayrilmis

Bit08: Dogrusal hiz

Bit09: Meveut gilg acik siiresi (Saat)

Bit10: Mevcut calisma siiresi (Dakika)

Bit11: HDI giris darbe frekansi (Hz)

Bit12: iletisim 6n ayar degeri

Bit13: Ayrilmis

Bit14: Ana frekans A gostergesi (Hz)

Bit15: Yardimci frekans B gostergesi (Hz)

0000-FFFF 33
Bit0O: Frekans ayari (Hz)

BitOL: Veri yolu voltaji (V)

Bit02: DI terminal giris durumu

Bit03: DO qikis durumu

[18]
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P7-06
P7-07
P7-08
P7-09
P7-12

P7-13

Yiik huz gosterge katsayisi
1GBT modul sicakhi

Hiz control nominal gerilimi
Toplam alisma zamani
Yak hizi gosterimi igin
ondalikli hane segimi

Cihazin toplam agik kalma
siresi

Bit04: Al voltaji (V)

Bit05: Ayrilmis

Bit06: Radyator sicakligi

Bit07: Sayim degeri

Bit08: Uzunluk degeri

Bit09: PLC asamasi

Bit10: Yk hizi

Bit11: PID ayan

Bit12: HDI giris darbe frekans (kHz)

0.0001-6.5000 1.000
0.0°C-100.0"C

1V-2000V

0h—65535 h -
0:0 ondalik hane 1

1: 1 ondalik hane
2:2 ondalik hane
3:3 ondalik hane
0h—65535 h -

[19]
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P8 Grubu Parametreleri

P8-16
P8-17

P8-18

P8-19
P8-20
P8-21
P8-31

P8-42
Pg-43

P8-44
P8-48

P8-53
P8-57

Jog calisma frekanst
Jog hizlanma rampast
Jog yavaslama rampas!
Hizlanma zamani 2
Yavaslama zamani 2
Hizlanma zamani 3
Yavaslama zamani 3
Hizlanma zamani 4
Yavaslama zamani 4
Set frekansi alt frekans limitinden
kiigiikken invertor davranisi

Cihazin enerjide kalma hedef siresi
Cihazin calistig toplam hedef
siresi

Enerjilenme aninda “Run” komutu
korumasi

Frekans tespit degeri 1 (FDT1)
Frekans tespiti histerisizi (FDT1)
Frekans ulsama algilama genligi
Belli bir frekansa ulasmay! algilama
genligi 1

Zamanlama fonksiyonu ayar
Zamanlama fonksiyonu kaynag
secimi

Zamanlama fonksiyonu silre segimi
Sogutucu Fan Kontrol yontemi

Galisma siiresine ulasma ayari
Fan calistrma igin sicaklik ayar:

0.00Hz-P0-10 (maksimum frekans)
0.15~6500.05
0.15~6500.05
0.15~6500.05
0.15~6500.0s
0.15~6500.0s
0.15~6500.0s
0.15~6500.05
0.15~6500.0s

0: Alt frekans limitinde calis
1: Dur

2:0~ Hiz Dur
0.1h~65000h
0.1h~65000h

0: Koruma yok (Enerjilenme aninda “Run” komutu
alir)

1: Koruma var (Enerjilenme aninda “Run” komutu
almaz)

0.00 Hz-P0-10 (maksimum frekans)

0.0%-100.0% (FDT1 seviyesi)

0.0%-100.0% (maksimurn frekans)

0.0%-100.0% (maksimum frekans)

0: Gegersiz 1:Gegerli
0: P8-44 setting

1:AIL

0.0 Min-6500.0 Min

0: Fan calisirken galisir

1: Fan siirekli galisir

2: Fan, sicaklik esigine ulasildiginda calisir
0.0 Min—6500.0 Min

0°C-999°C

[20]
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20.0s
20.0s

50 Hz
5.0%
0.0%
0.0%

0.0 Min
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30°C

ooo o o ooooo

o

o000

o

o



GMT Endustriyel Elektronik San. ve Tic. A.S.

P9 Grubu Parametreleri

P9-00
P9-13
P9-14

P9-15
P9-16
P9-17
p9-18
919
P9-20
921
922
923
924
927
928
P9-29
930
P9-31
932
933
P934
937
p9-38
939
P9-59

Motor asirt yiik korumasi
Gikis faz koruma segimi
Birinci hata turd

ikinci hata tari

Ugiincii hata tiris

Uglincdi hatada frekans

Ugiincii hatada akim

Ugiincii hatada Bus voltaji

Ugiincii hatada giris terminali durumu
Ugiincii hatada gikis terminali durumu
Ugiincii hatada Inverter durumu
Ugiincii hatada agilma zamani

Ugiincii hatada calisma zamani

ikinci hatada Frekans

ikinci hatada Akim

ikinci hatada Bus voltaji

ikinci hatada giris terminali Durumu
ikinci hatada gikis terminali durumu
ikinci hatada Inverter durumu

ikinci hatada agma zamani

ikinci hatada calisma Zamani

Birinci hatada frekans

Birinci hatada akim

Birinci hatada bus voltaj!

Cihaz enerjisinin ani kesilmesi durumu

0: Kapali 1: Agik

0: Kapah 1: Agik

0: Hata yok

2: Hizlanirken fazla akim
3: Yavaslarken fazla akim

4: Daimi hizda akim fazlasi 5: Hizlanirken fazla voltaj

6: Yavaslarken fazla voltaj

7: Sabit hizda airi gerilim
9: Voltaj yetersiz

10: Inverter asir yiikte

11: Motor asir yiikte

12: Giris tarafinda faz hatast
13: Cikis tarafinda faz hatasi
14: Module asin sicak

15: Harici Hata

16: Haberlesme hatasi

17: Kontaktér Hatasi

18: Akim tespit hatas!

19: Motor otomatik ayarlama hatast
21: Parametre R/W hata
22: Inverter donanim hatasi
23: Motor topraklama kisa devre hatasi
26: Calisma zamani gelisi
27: Ozellestirilmis hata 1
28: Ozellestirilmis hata 2
29: Acilisa gelme zamani
30: Yiiki kapat

31: PID calisirken geri besleme kaybi 40: Hizl akim

limiti zaman asimi
42: Hiz sapma boyut asimi
43: Motor hizi asimi

0: Gegersiz

1: Yavasla

2: Yavaslayarak dur
[21]
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PC Grubu Parametreleri

PC-00 Goklu-adim Komut 0 -100.0%-100.0% 10.0%
PC-01 Coklu-adim Komut 1 -100.0%-100.0% 30.0%
PC-02 Goklu-adim Komut 2 -100.0%-100.0% 50.0%
PC-03 Coklu-adim Komut 3 -100.0%-100.0% 80.0%
PC-04 Goklu-adim Komut 4 -100.0%-100.0% 100.0%
PC-05 Coklu-adim Komut 5 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-06 Goklu-adim Komut 6 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-07 Goklu-adim Komut 7 -100.0%-100.0% 0.0%

Pc-08 Coklu-adim Komut 8 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-09 Goklu-adim Komut 9 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-10 Coklu-adim Komut 10 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-11 Goklu-adim Komut 11 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-12 Coklu-adim Komut 12 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-13 Goklu-adim Komut 13 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-14 Goklu-adim Komut 14 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-15 Coklu-adim Komut 15 -100.0%-100.0% 0.0%

PC-16 Basit PLC Modu 0: 1 tam devirden sonra dur 0

1:1tam devirden sonra en son frekanstan devam et
2: Dairesel sirekli calisma

PC-17 Enerji kesildiginde Basit PLC hafiza Birler basamag: enerji kapali iken hafiza segimi 00
segimi 0: Kaydetme

1: Kaydet

Onlar basamag: durdugunda hafiza segimi

0: Kaydetme

1: Kaydet
PC-18 0. faz alisma zaman: 005 (n)-6500.0s (h) 005 (h)
PC-19 0.faz ACC/DCC Zaman segimi o
PC-20 1. faz alisma zaman: 005 (n)-6500.0's (h) 005 (h)
PC-21 1.faz ACC/DCC Zaman segimi 0
PC-22 2. faz alisma zaman 005 (n)-6500.0s (h) 005 (h)
pC-23 2.faz ACC/DCC Zaman segimi 0-3 0
PC-24 3.faz calisma zamani 005 (h)-65000s (h) 005 (h)
PC-25 3.faz ACC/DCC Zaman segimi 0-3 o
PC-26 4.faz calisma zamani 0055 (n)-6500.0's (h) 005 (h)
pC-27 4.faz ACC/DCC Zaman segimi 0-3 0
PC-28 5.faz galisma zamani 005 (h)-65000s (h) 005 (h)
PC-29 5. faz ACC/DCC Zaman segimi 0-3 [
PC-30 6.faz galisma zamani 005 (h)-6500.0s (h) 005(h)
PC-31 6.faz ACC/DCC zaman segimi 0-3 [
PC-32 7.faz gahsma zamani 005 (h)-6500.0s (h) 005 (h)
PC-33 7.faz ACC/DCC zaman segimi 0-3 [
PC-34 8.faz galisma zamani 005 (h)-6500.0s (h) 005 (h)
PC-35 8.faz ACC/DCC zaman secimi [
PC-36 9.faz calisma zamani 005 (n)-6500.0s (h) 005 (h)
PC-37 9.faz ACC/DCC zaman secimi [
PC-38 10.faz calisma zamani 005 (n)-6500.0s (h) 005 (h)
PC-39 10. faz ACC/DCC Zaman segimi 0-3 [
PC-50 Basit PLC Zaman Birimi 0:5 (saniye) 0

1: h (saat)
PC-S1 Goklu adim 0 komut modu 0:PC-00 0

1:AIL

5:PID kontrol

6: Tustakimi ayar frekansi (P0-08), UP/DN ile
diizenlenebilir

[22]
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Pd Grubu Parametreleri

Pd-00 Baud rate

Pd-01 Data formaty

Pd-02 Cihaz Adresi

Pd-03 Cevap gecikme siiresi

Pd-04 Zaman agimi siresi

Pd-06 Haberlesme Gzerinden akim

okuma géziinirliigi

PP Grubu Parametreleri

PP-00 Kullanici sifresi
P01 Fabrika Ayarlarini Yikle
P02 Fonksiyon parametreleri

grup gosterim secimi

AAD Grubu Parametreleri

A0-00 Hiz / Tork Modu Segimi
A0-01 Tork control modunda tork
ayarlan kaynak secimi

A0-03 Tork kontrol modunda
TusTakimi iizerinden tork
kontrolii

A0-04 Tork filter zamani

A0-05 Tork control modunda ileri
yonde maksimum frekans

A0-06 Tork control modunda geri

yénde maksimum frekans

A0-07 Tork kontrol modunda
hizlanma sresi

2:12008PS 5
3:24008PS

4:48008PS

5:96008PS

6:192008PS

7: 384008PS

0:No parity (8-N-2) 3
1: Even parity (8-E-1)

2:0dd parity (8-0-1)

3: No parity (8-N-1)

1-247, 0 segilirse broadcast 1
0ms—20 ms 2
0.0 (gegersiz), 0.15-60.05 00
0:0.01A

1:0.1A

0-65535 )
0: Herhangi bir ayar yok 0
1: Motor parametreleri harig fabrika ayarlarini geri

yikle

2: Kayitlan sil

Birler basamagi: UO grup Gosterim segenekleri 10111
0: Gosterme

1: Goster

Onlar basamagi: AO grup Gésterim secenekleri

0: Gosterme

1: Goster

0: Hiz Kontrol 1: Tork kontrol [

0: Tus takimi (A0-03) 0
1:AIL

5: Haberlesme

-200.0%-200.0% 150.0%

0.005-10.00 s 0.00s
0.00 Hz-P0-10 (maksimum frekans) 50 Hz

0.00 Hz-P0-10 (maksimum frekans) 50 Hz

0.005-65535 5 0.00s

[23]
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Modbus Adres Haritast
Hex Adres Agiklama
1000 Haberlesme izerinden frekans yazma adresi (-10000-10000) (decimal)
1001 Galisma frekansi
1002 Bus voltajr
1003 Gikis voltaji
1004 Cikis akimi
1005 Gikis giict
1006 Cikis torku
1007 Calisma hizi
1008 DI giris durumu
1009 DO gikis durumu
100A Al voltaji
100C Radyator sicaklig
100D Sayma degeri girisi
100E Uzunluk degeri girisi
100F Yk hizi
1010 PID ayant
1011 PID geri besleme
1012 PLC galisma siireci
1014 Geri besleme hizi (birim: 0.1 Hz)
1015 Kalan galisma zamani
1016 Al kalibrasyon oncesi voltaj degeri
1019 Lineer hiz
101A Mevcut giigte kalma siiresi
101B Mevcut calisma zamani
101D Haberlesme ayar degeri
101€ Geri besleme hizt
Eger “2000” adrese asagida yer alan komutlari (sayilari) yazma islemi yaparsanir asagidaki agiklamalardaki calisma kosullarini
gergeklestirir.
0001 : ileri alisma

0002 : Ters yone calisma
2000 0003 : leri jog

0004 : Ters jog

0005 : Ani durus

0006 : Yavaslayarak durus

0007 : Hata resetleme

Fabrika Ayarlarinda Haberlesme Ayari: 9600,8,None, 1 dir.

[24]
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Hata Kodlari ve Agiklamalari

01 Motor kisa devre

E02 Agirt akim hatast

€03 Motoru ve kablo baglantilani kontrol edinz.
Motor parametrelerini dogru giriniz.

04 Hizlanma ve yavaslama siiresini arttriniz.
Motor ve siiriicliyi biyiitiniz

E-05 Asiri gerilim hatasi

06 Hizlanma ve yavaslama stirelerini arttriniz.
Giris gerilimini control ediniz.

eo7 Frenleme direnci ilave ediniz.

cos Besleme hatas!

Giris gerilimini kontrol ediniz.
Dilsiik voltaj hatasi
E09 Besleme gerilimini kontrol ediniz.
Sorun giderilmez ise cihazi servise gonderiniz.
Inverter agir yiik hatasi
Yiik cok agir veya motor milinin donmesini engelleyen bir sorun meveut
Motor air yiik hatasi
E-11 P9-01 parametresini uygun ayarlayiniz.
Motor ve siiriiciiyil biyitiniz.
Giris faz kaybi hatasi
Hiz kontrol cihazi giris besleme gerilimlerini kontrol control ediniz
Gikis faz kaybr hatasi
E13 Motor ve hiz control cihazi arasindaki kablolama control edilmeli.
Hiz kontrol cihazi motor siiriici karti arizali olabilir.
IGBT modilliinde yiiksek sicaklik hatast

E12

E14 Ortam sicakligi calisma sicakligina uygun olmayabilir.
Silriiciiniin sogutucu fanlari kirli veya calismiyor olabilir bu durumda siiriiciiyi servise gnderiniz.

E15 Harici hata: Dijital girislerden herhangi birine harici hata fonksiyonu tanimlanmis olabilir

E-16 Haberlesme hatasi

E18 Akim okuma hatasi: Siiriicii devresinde ariza.Siiricilyii servise gonderiniz.

Autotuning hatasi: Motor plakasi dogru ayarlanmamis olabilir.
Motor ile Hiz kontrol cihaz: kablolalamalarina dikkat ediniz.
Toprak kisa devre hatasi

E-23 Motor — toprak kisa devre

Kablolari ve motoru degistiriniz

Toplam calisma siiresine ulasild.

E-2
e ilgili parametreyi sifirlayiniz.
Toplam enerjide kalma siresine ulasild.
E-29
ilgili parametreyi sifirlayiniz.
£a1 PID geri besleme hatasi

PA-26 da ayarlanmis deger PID geri beslemesinden daha kilgil
E39 CPU Haberlesme hatast
Akim sinirlama hatasi: Yiik ag, yiiki azaltiniz.
Hiz kontrol cihaz giici yetersiz. Daha yiksek giicte bir hiz kontrol cihaz: kullaniniz

Bakim ve Onarim
Cihaz bakim ve onarim eitimli teknik personel tarafindan yapilmalidir. Yetkisiz miidahale yapildig takdirde kisisel yaralanmalar ve/veya cihazin
hasar gérmesi ile sonuglanan durumlar olabilir. Arizali cihazlarin onarimi igin firmamiza basvurunuz.

GMT Endilstriyel Elektronik San. ve Tic. A.§.
Gubuklu Mh. Bogatzici Cd. No: 6/B Beykoz 34805 Istanbul, Tirkiye
T+90 (216) 668 0006
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