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4 Adet TC (Termokupl) Girisli
Dijital Sicaklik Kontrol Cihazi
Kullanim Kilavuzu
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Temel Ozellikler

« Girig 6lciimu igin dijital kalibrasyon teknolojisi.

« Auto tuning (AT) kontrolQ.

« Esneklik ve montaj kolayligi saglar.

« Kullanici dostu galigma arayiizi.

« 24VDC besleme ile panolariniza kolaylikla adapte edebilirsiniz.

« Olumsuz endustriyel ortamlarda galisma igin gelistiriimis anti-parazit yetenegi.
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Teknik Ozellikler

Besleme: 24VDC (-15%, +10%)

Glg tuketimi: <BW

Desteklenen sensor tipleri: Termokupl: J K, S, R, E, T, B, N, WRe3-WRe25, WRe5-WRe26

Okuma arahi@:: J(0~1000°C), K(-50~1300°C),S ve R (-50~1700°C),T(-200~+350°C),E(0~800°C),B(200~1800°C),N(0~1300°C)
Olgiim dogrulugu: 0.25%FS 1 6lgilen birim

Kontrol modu: On-Off kontrol modu (6l bant ayarlanabilir).Bulanik mantik PID kontroll, Al-PID (gelismis yapay zeka algoritmasi) ile otomatik ayar.
Cikis ozellikleri: Kontrol Cikiglan: 4 adet SSR (12VDC), Alarm Cikisi: 2 adet Réle (220VAC) ¢ikisi

Alarm fonksiyonu: Ust limit, alt limit, sapma (st limiti ve sapma alt limiti

Elektromanyetik uyumluluk (EMC): IEC61000-4-4'e gore +4KV/5KHz; IEC61000-4-5'e gdre 4KV.

izolasyon dayanma gerilimi: Terminaller arasi 2600V.

Galisma sartlan: Sicaklik -10~60°C, Nem <90%RH

Haberlegme: Modbus RTU: RS485 9600,8,None,1

Montaj bilgileri: DIN RAY Montaj
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Olgiler(mm)

e

5%
S| 5

(Epp—— =

o889 s
Olo
<

( Yy
Q@

e 225

100

Model: GTC41S-TC
Power Supply: 24VDC
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Temel Baglantilar

. Giris TC (Termokupl) ise baglanti 17,18,19,20 no'lu girisler “+”, 21,22,23,24 no’lu “-“ baglantisi yapilir.
. OP1 “+” 5 no’lu SSR ¢ikisi, OP2 “+” 6 no’lu SSR ¢ikisi ve bu ¢ikislar igin ortak baglanti noktasi 7 no’lu pin COM “- dir.
. OP3 “+” 9 no'lu SSR ¢ikisi, OP4 “+” 10 no’lu SSR ¢ikisi ve bu gikislar igin ortak baglanti noktasi 11 no’lu pin COM “-“ dir.

. Alarm gikis réleleri igin ortak u¢ 3 no’lu baglanti noktasidir. AL1 rélesi igin 1 no’lu baglanti noktasi ve AL2 rélesi icin 2 no’lu bagdlanti noktasi normalde agik
kontaklardir.
. Cihazin besleme ve haberlesme baglanti noktalari cihazin alt kisminda yer alan baglanti kiemensinde yer almaktadir.

<« [N[n[nfulxs

LI Todl

24VDC RS485
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On panel ve tus takimi agiklamalari

Parametre kodu ve PV goruntilenir.
Parametre degeri, SV goruntilenir.

Ayar butonu, parametre tablosuna erigim,
ve parametre degisikligi.

Deger azaltma butonu(Calistir/Beklet tusu)
Deger arttirma butonu(Stop tusu)

Deger, hane kaydirma butonu ayar noktasi
icin aktif imle¢ durumunu ayarlar.

Led gostergeler, ¢calisma sirasinda kullanilan
ozellige/duruma gore ilgili led géstergenin
durumunda degisiklik gézlemlenir.

oaR

~

Ekranda goriinen mesaijlar ve agiklamalari;

orAL: Girig 6lglim degeri araligin disinda. Yanlis tanimlanmis giris
tipi veya baglantisi kopmus termokupl veya kisa devre durumu
HAL: Yiksek limit alarmi

LAL: Dusik limit alarmi

Parametre kodu
ve PV gériintiilenir.

Parametre degeri,
alarm kodu ve SV
goriintiilenir.

Ayar butonu, parametre
tablosuna erigim ve
parametre degisikligi.

Deger azaltma tusu
(Galigtir/Beklet Butonu)

®
@

®

RUN

creizs W ©

STOR

®

Led gostergeler,

galigma sirasinda kullanilan
ozellige/duruma bagh olarak
ilgili led gikig verir.

Deger, hane kaydirma tusu
ayar noktasi igin aktif imleg
durumunu ayarlar.

Deger arttirma tusu
(Stop Butonu)
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Parametre Ayarlar

*Ana ekranda(agilis ekraninda) bulundugumuzda, yaklasik 2 saniye @ tusuna basili tutarak alan parametre tablosuna erigebilirsiniz. @ tusu ile parametreler
arasinda gezilebilir. ® ‘ @ tuslari ile bir parametre igerigini/degerini degistirebilirsiniz. C‘ _/ tusuna basili tutularak, 6nceki parametreye doniilebilir.

Parmagimiz .‘ ~/ tusuna basili durumdayken, ardindan ayni anda tusuna basilirsa parametre tablosundan tamamen ¢ikis yapilir. Eger parametre mentsiinde, 25
saniye icinde herhangi bir tusa basiimaz ise cihaz parametre tablosundan otomatik olarak ¢ikacaktir ve son yapilan parametre degisikligi kaydedilmeyecektir. Alan parametre

tablosundayken, son alan parametresi Loc goriinene kadar
erisilebilir.
Kisa kullanim agiklamalari

( RYE AT %
Ayar noktasi diizenleme: (1/ tusuna basilir bdylece (SV) ayarlama aktif olur. Sonrasinda 4 /',(\v/'.kA/' tuslan kullanilarak istenilen deder ayarlanabilir.

tusuna basilir. Loc parametresine “808” degeri girisi yapilir. Boylece sistem parametreleri tablosuna

Programi galistirma: Calisma ekrani ikinci satirda run (galistir) mesajini gérene kadar(!} tusuna yaklagik 2 saniye basil tutulur.

Programi durdurma: Calisma ekrani ikinci satirda Stop (dur) mesajini gérene kadar @ tusuna yaklasik 2 saniye basili tutulur.

*Cihaza enerji verildigi anda ekranda gériinen FRW versiyonu 9.26 olan cihazlar i¢in parametre meniisiine erigim yukaridaki gibidir. FRW iy 9.27 olan ci paramet al
erigim igin tusuna basih tutulur. Ardindan ekrandaki sayilar sabit duruma geldiginde (yanip sénme kalkar ve HAL1 parametresi goriiniir) bu ekranda iken ardindan (‘ _/ tuguna
basil tutularak LOC (sifre) ekrana gelinir ve 808 sifresi ekranda gériiniir. tusuna ba: ak p: girig yapil olunur.

Auto Tuning : At parametresi otomatik ayarlama iglemi yapilacak kanal igin 1 yapilarak tiine iglemi baglatilir.

0: Otomatik ayarlama devrede degil.

1: Otomatik ayarlama (Autotuning) baslar ve sonrasinda otomatik olarak islem tamalandiginda 0'a déner.
5: ON-OFF kontrol modu.

10: Durma modu (Stop) kontrol ¢ikisi pasif durumdadir.

At1,2,3,4 Autotuning
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PV : Proses value, SV: Set value

Parametre Tablosu

Parametre isim Aciklama Ayar Aralhigi
PV>HAL durumu olustugunda alarm devrede olur. Alarmin pasif(kapall) duruma dénmesi igin PV<HAL-HYS sartinin
HAL1,2,3,4 Ust limit alarmi saglanmasi gerekmektedir. Alarm durumunun pasif olmasi igin bu parametre igerigi maksimum belirlenen degere
ayarlanabilir.
-9990~+3200
PV<LAL durumu olustugunda alarm devrede olur. Alarmin pasif(kapall) duruma déniis yapmasi igin PV>LAL + HYS
LAL1,2,3,4 Alt limit alarmi sartinin saglanmasi gerekmektedir. Alarm durumunun pasif olmasi igin bu parametre igerigi minimum belirlenen degere
ayarlanmalidir.
HYS Alarm Olii band degeri olarak kullanilan parametredir. Sik agma ve kapamanin engellenmesi yada PV degerinin dalgalanmasi
histerezisi nedeniyle olusabilecek durumlara bagli kararsiz ¢alismanin éniine gegebilmek icin kullanilir.
Alarm
LAL(x10) HAL(x1)
Gikis
Alarm gikigi -
AOP1,234 paylagimi Kullaniimiyor 0 0 0 0 04444
AL1 0 0 3 3
AL2 0 0 4 4
Ornek AOP durumu : 0 - 0 - 3/LAL - 3/HAL
LAL ve HAL alarmlarinin AL1 gikisina yonlendirildigi gériilmektedir.
0: Normal galigir ve otomatik ayarlama devrede degil.
At1,2,3.4 Autotuning 1: Otomatik ayarlama baslar ve sonrasinda otomatik olarak islem tamalandiginda 0'a déner. o

5: ON-OFF kontrol modu altinda.
10: Durma modu (Stop) kontrol ¢ikisi pasif durumdadir.
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P123,4 Oransal Bant PID ve APID kontroliinde oransal bant. 1~3200 birim
11,2,3,4 Integral zamani Integral zamani, I=0 ayarlanirsa etkisizdir. 0~9999 saniye
D1,2,3,4 Tirev zamani Tirev zamani, d=0 ayarlanirsa tiirev etkisi bulunmamaktadr. 0~999.9 saniye
Ctl ggﬂgg(liu Bu parametrenin igerigine kiigtik deger girilmesi, kontrol dogrulugunu artirabilir. 0.5~5.0 saniye
HYS parametresi ¢ikisin sik agma-kapama hareketini énlemek igin kullanilan parametredir.
HYS K_ontrol g|k|$| Ornegin bir |5|!ma.sisteminde, PVV > 8V Qurumylolp$tugunda cikis kapanlrl PV<SV-HYS durumu olustugunda iseuglk@ 0~2000
histerezis acilir. Bagka bir ydntem olan sogutma sistemi igin ise durum, PV<SV oldugunda ¢ikis kapanir, PV>SV+HYS oldugunda
cikis agilir.
InP Girig Tipi
0 K tipi (Fab. ayari)
1 S tipi
2 R tipi
3 T tipi
4 E tipi
5 J tipi
o 6 B tipi
InP Giris tipi(Sens) 7 N tipi 0~18
tanimlama 8 WRe3-WRe25
9 WRe3-Wre26
10 -
12 -
17 K (0~300.00°C)
18 J (0~300.00°C)
19 -
20 -
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Dért adet format (0, 0.0, 0.00, 0.000) segilebilir. Termokupl sensor girisi igin yalnizca 0 veya 0,0 ¢ézlniirliik segilebilir ve

dPt E.'.(@” R dahili ¢ozunurlik 0,1'dir. S tipi termokupl kullanildidinda, dPt = 0 olmasi &nerilir. Inp parametresi 17,18 ise, ¢dzunurlik 0.0
¢ozUnirlGgu S
veya 0.00 segilebilir.
Sinyal 6lgegi alt - .
ScL limiti Girigin alt limit skalasi tanimlanir. 9990 ~+3200
ScH §|ny§al gla;egl Girigin tst limit skalasi tanimlanir. birim
st limiti
Sch1.234 Girig offset Girig sinyalinin veya termokuplun soguk baglanti kompanzasyonunun neden oldugu hatay! telafi etmek icin kullanilan offset -1999~+4000
B ayari parametresidir. Bu degerin yanlis ayarlanmasi 6lgiim hatasina neden olacaktir. birim
Diiital giri Giri filtre degerinin girilebilecegi parametredir. Bu parametre biiyiik bir deger ayarlandiginda, 6lglim girisi sabitlenir ancak
FIL1,2,3,4 fiItJresig $ tepki hizi yavaslar. Yiiksek parazit bulunan sartlar mevcutsa, élglilen degerin anlik dalgalanmasini 6nlemek igin "FIL" 0~40
parametresini kademeli olarak artirabilirsiniz. FILt parametresi birimi saniyedir. 0 oldugunda filtre devrede degildir.
OPL Cikis alt limiti Cikig alt limiti -110~+110%
OPH Cikis Ust limiti Cikis Ust limiti 0~110%
Cihaz
Addr haberlesme Ayni iletisim hattinda birden fazla cihaz kullanilacaksa bu parametre her cihaz igin farkli ayarlanmalidir. 0~80
adresi (ID)
bAud Baud rate Baud rate giriginin yapildigi parametredir. Fabrika ayarlarinda haberlesme parametreleri; Modbus RTU 9600,8,None,1 0~19.2K

ayarhidir. (GTC-TCP modiil ile kullanildiginda bu parametre “19.20(19200)" yapilir)
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AF2 baz sistem fonksiyonlarini segmek igin kullanilir ve anlami asagidaki gibidir: AF2=Ax1+Bx2+Cx4+Dx8+Ex16

A=0, normal kullanimda; A=1, Ust limit alarmini degistirir. Her kanalin HAL degerini bir sapma Ust limit alarmina dénusturr.
PV-SV<HAL1~4 oldugunda, bir sapma st limit alarmi tretilir. PV-SV> HAL1~6-HYS oldugunda, alarm iptal edilir, ve
HAL1~4 maksimum olarak ayarlanirsa alarmi iptal edilir.

B=0, normal kullanimda; B=1, alt limit alarmini degistir. 0~128
Her kanalin LAL degerini bir sapma alt limit alarmina dénusttiriir. PV-SV<LAL1~4 oldugunda, negatif bir sapma alarmi
olusturulur. PV-SV>LAL1~4+HYS oldugunda, alarmiptal edilir; LAL1~4 minimum olarak ayarlanmigsa, alarm

iptal edilir.

C=0, reaksiyon (i1sitmaya karsilik gelir); C=1, pozitif eylem (sogutmaya karsilik gelir).

D=0, gii¢ aglldiktan sonra galisma durumunda; D=1, gii¢ agildiktan sonra durma durumu. Fab ayari: AF2:0

Gelismis sistem
AF2 fonksiyonlari 2

AF bazi sistem iglevlerini segmek icin kullanilir ve sayisal anlamlari asagidaki gibidir:

AF=A X 1+B X 2+C X 4+D X8 + E X16+F X32+G X64+H X128

A=0, normal hizda dongisel olarak gériintiilenir; A=1, yliksek hizda dongtisel olarak gérintilenir.
B ve C giris modlarini tanimlamak igin kullanilir; Her iki B ve C=0 oldugunda, cihaz iki telli bir giris modunu
benimser termal direng veya termokupl; B=1 ve C=0, cihaz 2N+1 hat giris modunu benimser
termal direng; B ve C=1 oldugunda, cihaz (¢ telli bir termal direncin giris modunu benimser.

E=0, bekleme fonksiyonu

F=0, bekleme fonksiyonu

G=0, bekleme fonksiyonu

H=0, cihaz iletigsim protokoli AIBUS

H=1, cihaz iletigim protokolii standart MODBUS.

Geligsmis sistem
AF .
fonksiyonlari 1

AFC Haberlesme lletisim modunu segimi: AF: A=0 standart MODBUS modu, A=1 GTC-TCP modil ile kullanildiginda bu parametre “1”
modu yapilir.
SP1,2,34 ﬁgst;(sslm) Ayar noktast icin kullanilan ayar degeri = SV(Set Value). Her kanal igin ayrica bu parametreler ile ayarlanabilir.
Alan
EP1~EP8 parametreleri Loc kilidi uygulandiginda yaygin olarak kullanilan parametreler igin 1~8 alan parametresi tanimlayin.

tanimlari
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Cihazin fabrika ayarlarinda parametre degerleri, agsagidaki tabloda yer aldigi gibidir;

Parametre Deger Parametre Deger
HAL1,2,34 3200 OPL1,23/4 0,0,0,0
LAL1,23.4 -999 OPH1,2,3,4 100,100,100,100
HYS 22,22 AF 128
Cn 4 AFC 0
AOP1,2,3,4 33,44,0,0
nonc 0 EP1 HAL1
Cil 2 EP2 HAL2
Cno 1 EP3 HAL3
SP1,2,34 100,100,100,100 EP4 HAL4
Atl1,2,3,4 0,000 EP5 NONE
P1,2,3,4 30.0 EP6 NONE
11,2,3,4 200 EP7 NONE
D1,2,3,4 50 EP8 NONE
AF2 0
Addr 1
InP 0
dPt 1
nonc 0
Scb1,2,3,4 0
FIL1,23/4 1,111
bAud 9600
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Modbus Adres Haritasi

MODBUS Adresi Agiklama
40001 SP1
40002 HALL
40003 LALL
40006 HYS
40007 ATL
40008 P1
40009 i}
40010 D1
40011 [ail
40012 INP
40013 dpt
40016 AOPL
40017 ScB1
40018 oP1
40019 oPLL
40020 OPH1
40021 AF

40023

Cihaz Adresi (read/write)
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40024 FILL
40025 nonc
40027 cn
40028 Cno
40029 AF2
40033 SP1
40034 HALL
40035 LALL
40036 AOPL
40038 oPLL
40039 oP1
40042 ScB1
40043 FILL
40044 AtL
40045 P1
40046 1
40047 D1
40048 OPH1
40049 SP2
40050 HAL2
40051 LAL2
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40052 AOP2
40054 opL2
40055 or2
40058 ScB2
40059 FIL2
40060 A2
40061 P2
40062 12
40063 d2
40064 OPH2
40065 sP3
40066 HAL3
40067 LAL3
40068 AOP3
40070 oPL3
40071 oP3
40074 5cB3
40075 FIL3
40076 A3
40077 P3
40078 13




GTC41S-TC

40079 d3
40080 OPH3
40081 P4
40082 HAL4
40083 LALG
40084 AOP4
40086 oPL4.
40087 ora
40090 ScB4
40091 FIL4
40092 Atd
40093 P4
40094 14
40095 da
40096 OPH4
40129 PV1
40130 PV2
40131 PV3
40132 PV4
40137 Alarm durumu
40138 1kanal icin 8. Bit, 2 kanal icin 9. Bit, 3 kanal icin 10.Bit, 4 kanal igin 11.Bit sensor koptu/sensor hata sinyalinin gériilebilecegi modbus

adresidir.
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40139 1.Kanal Oransal olarak gikisin izlenebildigi adres skala: 0-100
40140 2.Kanal Oransal olarak gikisin izlenebildigi adres skala: 0-100
40141 3.Kanal Oransal olarak gikisin izlenebildigi adres skala: 0-100
40142 4.Kanal Oransal olarak gikisin izlenebildigi adres skala: 0-100

Not: Fabrika ayarlarinda haberlesme parametreleri; Modbus RTU 9600,8,None,1 ayarlidir.
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Bakim
Cihaz bakim ve onarimi egitimli teknik personel tarafindan yapiimalidir. Yetkisiz midahale yapildigi takdirde kisisel yaralanmalar ve/veya cihazin hasar gérmesi ile sonuglanan durumlar

olabilir. Arizali cihazlarin onarimi igin firmamiza bagvurunuz.

GMT ENDUSTRIVEL ELEKTRONIK SAN. VE TiC. LTD. $Ti.
Gubuklu Mahallesi Bogazici Caddesi No:6/B 34805 Beykoz / istanbul / Tiirkiye
gmt@gmtcontrol.com http://www.gmtcontrol.com,
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