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Temel Ozellikler

« Girig 6lciimu igin dijital kalibrasyon teknolojisi. Cesitli termokupl ve RTD destegi.
« Auto tuning (AT) kontrolQ.

« Esneklik ve montaj kolayligi saglar.

« Kullanici dostu galigma arayiizi.

« 24VDC besleme ile panolariniza kolaylikla adapte edebilirsiniz.

« Olumsuz endustriyel ortamlarda ¢alisma igin gelistiriimis anti-parazit yetenegi.
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Teknik Ozellikler

Besleme: 24VDC (-15%, +10%)

Glg tuketimi: <BW

Desteklenen sensor tipleri: DC Gerilim*, DC Akim?, Termokupl: J K, S, R, E, T, B, N, WRe3-WRe25, WRe5-WRe26,Cu50, Pt100

DC Gerilim: 0~ 5V, 1~ 5V, 0~ 1V, 0 ~ 100mV, 0 ~ 20mV, 0 ~ 500mV vb.

2DC Akim: 4~20mA (harici 250Q sént direng ile)

Okuma araligi: J(0~1000°C), K(-50~1300°C),S ve R (-50~1700°C), T(-200~+350°C),E(0~800°C),B(200~1800°C),N(0~1300°C),Cu50(-50~+150°C), Pt100(-200~+600°C)
Olgiim dogrulugu: 0.25%FS +1 lgilen birim

Kontrol modu: On-Off kontrol modu (61l bant ayarlanabilir).Bulanik mantik PID kontrolti, Al-PID (gelismis yapay zeka algoritmasi) ile otomatik ayar.
Cikig ozellikleri: 1. Kontrol Cikigi(Isitma):SSR (12VDC), 2. Kontrol Cikigi(Sogutma): Réle (230VAC)

Alarm fonksiyonu: Ust limit, alt limit, sapma Ust limiti ve sapma alt limiti

Elektromanyetik uyumluluk (EMC): IEC61000-4-4'e gore +4KV/5KHz; IEC61000-4-5'e gdre 4KV.

izolasyon dayanma gerilimi: Terminaller arasi 2600V.

Calisma sartlan: Sicaklik -10~60°C, Nem <90%RH

Haberlegsme: Modbus RTU: RS485 9600,8,None,1

Montaj bilgileri: DIN RAY Montaj
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Temel Baglantilar

. Giris TC (Termokupl) ise baglanti 14 no’lu giris “+”, 15 no’lu “-“ baglantisi yapilir.

. PT100 (2 kablolu) igin 14 ve 15 no’lu girigler. PT100 (3 kablolu) i¢in 14 ve 15 PT100 uglari ve 13 no’lu giris ise direng kompanzasyon girisidir.

. Giris DC akim 4~20mA (250Q s6nt direng 1~5V'a donusturilir) 16 no’'lu klemens “+” 15 no’lu klemens “-“ baglanti ile kullanihr.

. 14 ile 15 no'lu pinler DC giris tipinde kullanilacaksa (0~5V/1~5V) 16 no'lu klemens “+”,15 no'lu klemens “-“ baglantisi yapilir.

. Alarm gikis rolesi icin ortak baglanti noktasi 3 no’lu ¢ikis ALR COM, normalde kapali ¢ikis 2 no’lu ¢ikis ALR NC, normalde agik 1 no’lu ¢ikis ALR NO olarak
belirlenmistir.

. Cihazin besleme ve haberlesme baglanti noktalari cihazin alt kisminda yer alan baglanti klemensinde yer almaktadir.

. Cihazin kontrol gikislari iki adettir. 1. Kontrol gikisi (Isitma igin) SSR'dir. SSR ¢ikisi igin 5 no’lu pin SSR+, 7 no’lu gikis SSR- dir. 2. Kontrol ¢ikisi (Sogutma igin) Role
cikisidir. 11 no’lu pin Réle (RLY) igin ortak ug olan COM baglanti noktasi, 10 no’lu pin Réle (RLY) normalde kapali pini RLY (NC), 9 no’lu pin ise Réle (RLY) cikisi
icin RLY (NO) normalde agik baglanti noktasidir.

Model: GTC125-D
Power Supply: 24VDC EIEIEIEIE)
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On panel ve tus takimi agiklamalari

Parametre kodu ve PV goruntilenir.
Parametre degeri, SV goruntilenir.

Ayar butonu, parametre tablosuna erigim,
ve parametre degisikligi.

Deger azaltma butonu(Calistir/Beklet tusu)
Deger arttirma butonu(Stop tusu)

Deger, hane kaydirma butonu ayar noktasi
icin aktif imle¢ durumunu ayarlar.

Led gostergeler, ¢calisma sirasinda kullanilan
ozellige/duruma gore ilgili led géstergenin
durumunda degisiklik gézlemlenir.

oaR

~

Ekranda goriinen mesajlar ve agiklamalari;

orAL: Girig 6lglim degeri araligin disinda. Yanlis tanimlanmis giris
tipi veya baglantisi kopmus termokupl veya kisa devre durumu
HIAL: Yiksek limit alarmi

LoAL: Dusuk limit alarmi

HdAL: Sapma Ust alarmi

LdAL: Sapma alt alarmi

StoP: Program durma durumunda

Hold: Program bekleme durumunda

Parametre kodu
ve PV gériintiilenir.

Parametre degeri,
alarm kodu ve SV
goriintiilenir.

Ayar butonu, parametre
tablosuna erigim ve
parametre degisikligi.

Deger azaltma tusu
(Galigtir/Beklet Butonu)

®
@

®

RUN

STOP

®

Led gostergeler,

galigma sirasinda kullanilan
ozellige/duruma bagh olarak
ilgili led gikig verir.

Deger, hane kaydirma tusu
ayar noktasi igin aktif imleg
durumunu ayarlar.

Deger arttirma tusu
(Stop Butonu)
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Parametre Ayarlar
Ana ekranda(acilis ekraninda) bulundugumuzda , yaklasik 2 saniye @ tusuna basili tutarak alan parametre tablosuna erigebilirsiniz. @ tusu ile parametreler

arasinda gezilebilir. ® ‘ @ tuslari ile bir parametre igerigini/degerini degistirebilirsiniz. C‘ _/ tusuna basili tutularak, 6nceki parametreye doniilebilir.

Parmagimiz .‘ ~/ tusuna basili durumdayken, ardindan ayni anda tusuna basilirsa parametre tablosundan tamamen ¢ikis yapilir. Eger parametre mentsiinde, 25
saniye icinde herhangi bir tusa basiimaz ise cihaz parametre tablosundan otomatik olarak ¢ikacaktir ve son yapilan parametre degisikligi kaydedilmeyecektir. Alan parametre

tablosundayken, son alan parametresi Loc goriinene kadar
erisilebilir.
Kisa kullanim agiklamalari

( RYE AT %
Ayar noktasi diizenleme: (1/ tusuna basilir bdylece (SV) ayarlama aktif olur. Sonrasinda 4 /',(\v/'.kA/' tuslan kullanilarak istenilen deder ayarlanabilir.

tusuna basilir. Loc parametresine “808” degeri girisi yapilir. Béylece sistem parametreleri tablosuna

Programi galistirma: Calisma ekrani ikinci satirda run (calistir) mesajini gérene kadar E} tusuna yaklagik 2 saniye basil tutulur.
Programi durdurma: Calisma ekrani ikinci satirda Stop (dur) mesajini gérene kadar @ tusuna yaklasik 2 saniye basili tutulur.

Auto Tuning: @ tusuna 2 saniye basih tutulur. Ekranda “At’ parametresi gorulir. @ tusu ile bu parametre igeridi “On” duruma getirilir. Ardindan @ tusuna
basilir ve Auto Tuning aktif olur, cihazin Réle gikisi aktif olarak isitma islemi baslatilir. Auto Tuning islemi sirasinda ana ekranda 2.satirda “At” ekrani yanip soner.

Auto Tuning isleminden gikmak istiyorsaniz, @ tusuna 2 saniye basil tutulur. “At” parametresine donliliir ve bu parametrenin igerigi on durumundan off durumuna
alindiginda Auto Tuning islemi sonlandiriimis olur.

Not: GTC12S-D gelismis yapay zeka algoritmasi APID kontrol ydntemini sunmaktadir. Bu kontrol yontemi tercih edildiginde overshooting (asim) problemi 6nlenebilir ve

daha hassas kontrol saglanabilir. Ayrica nPID ve APID kontrol yontemi otomatik hesaplamaya dayali oldugunda her ikisi de rahatlikla kullanilabilir.



GTC12S-D

Parametre kilidi (Loc) ve gosterim kosullar

Cihaz parametre menist 6zellestirilebilir ve bazi parametre gruplarinin gdsterim kosullari belirlenebilir. Tim parametre tablosuna erisim saglanmak isteniyorsa bu ancak
sifre girisinin “Loc” parametresine girisi ile mimkin olmaktadir. Asagidaki tabloda detaylar yer almaktadir.

Loc SV Ayar AT Alan Tim Program
sifresi nokt\;sl Autotune parametreleri parametreler RUN/H§LD/STOP Program Adim Zaman: & Sicaklik
0 v v v X v v
1 v X v X X v
2 X X \ X \ X
3 X X v X X X
4~255 X X X X X X
808 v v \ \ v v

Loc “808” master sifredir. Loc parametresine bu deger girisi yapildiginda, tim parametrelere erigsim saglanir.
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PV : Proses value, SV: Set value

Parametre Tablosu

Parametre isim Aciklama Ayar Aralhigi
PV>HIAL durumu olustugunda alarm devrede olur. Alarmin pasif(kapali) duruma dénmesi icin PV<HIAL-AHYS sartinin
HIAL Ust limit alarmi saglanmasi gerekmektedir. Alarm durumunun pasif olmasi igin bu parametre igerigi maksimum belirlenen degere
ayarlanabilir.
PV<LoAL durumu olustugunda alarm devrede olur. Alarmin pasif(kapali) duruma doniis yapmasi igin PV>LoAL + AHYS
LoAL Alt limit alarmi sartinin saglanmasi gerekmektedir. Alarm durumunun pasif olmasi igin bu parametre igerigi minimum belirlenen degere -9990~+3200
ayarlanmalidir.
Sapma Ust PV-SV>HdAL durumu olustugunda alarm durumu aktif olur. PV-SV<HdAL-AHYS sarti saglanirsa alarm durumu
HdAL b p . ~ N . -
alarmi pasif(kapali) olur. Alarmi pasif etmek igin bu deger, maksimum belirlenen degere ayarlanmalidir.
Sapma alt Alarmin aktif(on) durumuna gegmesi igin gerekli sart PV-SV<LdAL’dir.
LdAL ala’:ml Alarm durumun pasif(kapali) durumuna gegmesi igin gerekli sart PV-SV>LdAL+ AHYS’dir. Alarm durumunun pasif olmasi -9990~+3200
icin bu parametre igerigi minimum belirlenen degere ayarlanmalidir.
Alarm Olii band degeri olarak kullanilan parametredir. Sik agma ve kapamanin engellenmesi yada PV degerinin dalgalanmasi
AHYS . . . - M R, ¥ s 0~2000
histerezisi nedeniyle olusabilecek durumlara bagli kararsiz ¢alismanin éniine gegebilmek igin kullanilir.
AdlS Alarm ekrant Bu parametre igerigi “oFF” segilirse alarm durumunda, cihaz gostergesinde alarm gosterilmez. Bu parametre “on oFF/on

segcilmesi durumunda, ekranin alt satirinda alarm déntistimlii olarak gosterilir.
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Alarm
LdAL (x1000) HAAL (x100) LoAL(x10) HIAL(x1)
Gikis.
AOP Alarlm cikist 0~4444
paylagimi Kullaniimiyor 0 0 0 0
AL1 1 1 1 1
HJAL ve LdAL'nin alarm cikisi olarak kullanilmadigini, LoAL ve HIAL alarminin_AL1 cikisina yonlendirildigi gérilmektedir.
onoF: Yuksek hassasiyet gerektirmeyen ON-OFF kontrol igin kullanilir. oo
- YUKSeX A ; APId
ctrL Kontrol modu APId: Gelismis yapay zeka PID kontrolii (Onerilen kullanim modu) nPId
nPld: Standart PID algoritmasi kullanilan yerlerde, oransal bant kullanilan uygulamalarda tercih edilebilir. POP
POP,SOP: Direkt olarak PV ve SV’den bagimsiz isitmanin gerceklestirildigi kontrol modudur. sop
run: Calisma(program) aktiftir.
Calisma StoP: Calisma(program) durdurulur. Ana ekran ikinci satirda “StoP” ifadesi yanip sénmeye devam eder. run
Srun duru§mu HoLd: Kontrol ve/veya program duraklatildi. StoP
Dikkat HolLd islemi tus takimi izerinden direkt aktif edilemez. Bu islemin yapilabilmesi igin 6ncelikle Srun parametresi HoLd
igerisinden bu adim segilmeli.
Etkin program segmenti sayisini tanimlamak, gereksiz program segmentlerinin sayisini azaltmak ve son misteri igin
program ayarinin yani sira islemi de uygun hale getirmek igin kullanilir. Pno=0, sabit sicaklik modunda ve SPr ayrica isitma
P Segment oranini sinilamak igin ayarlanabilir; Pno=1, tek bir program modunun kontrolii altinda, cihazin yalnizca bir ayar degeri ve
no . P - L . 7
numarasi bir yalitim siresi ayarlamasi gerekir. Yalitim siresi bittikten sonra, durma durumuna girer; Pno=2~50, normal program

modunda. Not: 8 * 6 serisi yalnizca bir program segmentini destekler.
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rE: Olgiilen degiskendeki artig(Orn. sensdrden okunan deger), giktida azalma(Réle devreye girme sikliginda azalma) ile
gbzlemlenir. Isitma kontrold yapildiginda tercih edilebilir.

Act D:avran@ dr: Olgiilen degiskendeki artis (Orn. sensdrden okunan deger), ¢iktida bir artis ile (Role devreye girme sikliginda artis) e
yontemi - h M A ~ - S dr
gbzlemlenir. Sogutma kontrolii yapildiginda tercih edilebilir.
oFF: Otomatik ayarlama(Auto tuning) islevi kapali.
At Auto tuning on: Otomatik ayarlama aktif, PID degderleri otomatik olarak hesaplanir. oFF / on / FoFF
FoFF : Otomatik ayar fonksiyonu kapali, tus takimi ile tekrar etkinlestirilemez.
MAN: manuel kontrol, gikisin blyiikligl operator tarafindan manuel olarak ayarlanir. Auto: otomatik kontrol, gikis CtrL
A-M Otomatik/manuel parametresinde ayarlanan kontrol ydntemine gore hesaplanir. FSv: eller serbest otomatik mod ile uyumludur. Manuel
ATl kontrol segimi otomatik anahtarlama araytiziine girmek yasaktir. FAut: otomatik kontrol modunda sabittir. Bu mod, 6n paneldeki dogrudan
tus isleminden manuel duruma gegisi yasaklar.
P, P2 Oransal Bant PID ve APID kontroliinde oransal bant. 1~3200 birim
I, 12 Integral zamani Integral zamani, =0 ayarlanirsa etkisizdir. 0~9999 saniye
D, D2 Tlrev zamani Tlrev zamani, d=0 ayarlanirsa tiirev etkisi bulunmamaktadir. 0~999.9 saniye
Kontrol Bu parametrenin igerigine kiigtik deger girilmesi, kontrol dogrulugunu artirabilir. - .
Cdl, Cu2 Periyodu Role icin bu deger genellikle 0.5~3 sn araliginda belirlenebilir. Ctl degerinin, tiirev stiresinin 1/5 — 1/10’u olmasi nerilir. 0.2~300.0 saniye
CHYS parametresi Role’nin sik sik agma-kapama hareketini énlemek icin kullanilan parametredir.
CHYS Kontrol gikisi Ornegin bir i1sitma sisteminde, PV > SV durumu olustugunda ¢ikis kapanir, PV<SV-CHYS durumu olustugunda ise ¢ikis 0~2000
histerezis agilir. Baska bir ydntem olan sogutma sistemi igin ise durum, PV<SV oldugunda ¢ikis kapanir, PV>SV+CHYS oldugunda

cikis acilir.
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InP Girig Tipi InP Girig Tipi
0 K tipi 21 Pt100
1 Stipi 22 Pt100 (-80~+300.00°C)
2 R tipi 25 0~75mV voltaj girisi
3 T tipi 26 0~80ohm direng girisi
4 E tipi 27 0~4000hm direng girigi
5 J tipi 28 0~20mV voltaj girisi
o 6 B tipi 29 0~100mV voltaj girigi
InP g'r:m'grlﬁens) 7 N tipi 30 0~60mV voltaj girisi 0~37
8 WRe3-WRe25 31 0~1V voltaj girisi
9 WRe3-Wre26 32 0.2~1V voltaj girisi
10 K yor 33 1~5V voltaj girisi
12 F2 radyasyon tipi pirometre 34 0~5V voltaj girigi
17 K (0~300.00°C) 35 -20~+20mV
18 J (0~300.00°C) 36 -100~+100mV
19 Ni120 37 -5~+5V
20 Cu50
Ekran Dort adet format (0, 00 000 0.00Q) segilgbilir. Termokupl veya RTD sensor girisi igir] yallnllzca 0 veya 0,0 gi?zUnUrIUk 0/0.0/
dpPt AP secilebilir ve dahili ¢éztintrltik 0,1'dir. S tipi termokupl kullanildiginda, dPt = 0 olmasi onerilir. Inp parametresi 17,18 veya 22 0.00/
goziinirigu ise, goziiniirliik 0.0 veya 0.00 segilebilir. 0.000
ScL ﬁ_"?%al Olgegi alt Girigin alt limit skalasi tanimlanr. -9990~+3200
ScH [?;T)ﬂ“?ilgeg' Girigin Ust limit skalasi tanimlanir. birim
Scb Girig offset Girig sinyalipi}'\ veya te'rm_okuplun soguk baQIan_t_l k__ompanzasyonunun neden oldugu hatay! telafi etmek igin kullanilan offset -1999.'-"+4000
ayari parametresidir. Bu degerin yanls ayarlanmasi 6lglim hatasina neden olacaktir. birim
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Girig filtre degerinin girilebilecegi parametredir. Bu parametre biiyiik bir deger ayarlandiginda, élgtiim girisi sabitlenir ancak

FILt PV giris filtresi tepki hizi yavaslar. Yiksek parazit bulunan sartlar mevcutsa, élglilen degerin anlik dalgalanmasini énlemek igin "FILt" 0~40
parametresini kademeli olarak artirabilirsiniz. FILt parametresi birimi saniyedir.
Harici olarak
SPSL verilen dlgegin Harici verilen giris sinyali 6lgeginin alt sinirini tanimlayin.
alt sinini
Harici olarak
SPSH verilen dlgegin Harici verilen girig sinyalinin 6lgeginin Gst sinirini tanimlayin.
st siniri
Frekans ve . o . o . o . o 50C, 50F,
Fru sicaklik Slgegi 50C: 50Hz, Ekran °C, 50F: 50Hz, Ekran °F veya 60C: 60Hz, Ekran °C. , 60F: 60Hz, Ekran °F 60C. GOF
OPt Ana cikis tipi SSR SSR
OPL Cikis alt limiti Cikis alt limiti -110~+110%
OPH Cikig Ust limiti Cikis Ust limiti. PV<OEF sarti olustugunda maksimum cikisi sinirlar. OPH, OPL'den buiytik girilmelidir. 0~110%
OPH calisma PV<OEF oldugunda, gikisin st sinin OPH'dir, PV>OEF oldugunda, gikisin Ust sinin %100'dr.
OEF arall'? 3! Ornegin, sicakligin gok hizl yiikselmesini 6nlemek igin, 150 °C'nin altinda % 30’luk bir ¢alisma igin bu parametreyi, OEF = -999~ +3200
9 150.0 (°C) ve OPH = 30 (%) ayarlayabiliriz.
Cihaz
Addr haberlesme Ayni iletisim hattinda birden fazla cihaz kullanilacaksa bu parametre her cihaz igin farkli ayarlanmalidir. 0~80
adresi (ID)
bAud Baud rate Baud rate girisinin yapildigi parametredir. Fabrika ayarlarinda haberlesme parametreleri; Modbus RTU 9600,8,None,1 0~19.2K

ayarhdir. (GTC-TCP modiil ile kullanildiginda bu parametre “19.20(19200)" yapilir)
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Gelismis fonksiyonlar igin AF parametresi kullanilir. AF degeri asagidaki gibi hesaplanir;

AF=Ax1 + Bx2 + Cx4 + Dx8 + Ex16 + Fx32 + Gx64 + Hx128

A=0, HJAL ve LdAL sapma Ust ve alt limit alarmlari olarak ¢aligir;

A=1, HdAL ve LdAL Ust ve alt limit alarmlari olarak caligir. Iki yiiksek ve diisiik limit alarmi da devrede olur
B=0, Alarm ve kontrol histerezisi tek tarafli histerezis olarak galigir;

B=1, Bilateral histerezis olarak.

C=0, Panel ledi, ¢ikis dederini gdsterir.

C=1, Isikli gubuk proses degerini gosterir (yalnizca i1sikli gubuklu aletler igin).

Gelismis D=0, Loc=808 tiim parametre tablosuna erisebilir.
AF fonk5|y0tn leri D=1, Loc=PASd parametre tablosuna erigebilir. 0~255
parametreler E=0, HIAL ve LoAL'de normal galisma durumunda
E=1, HIAL VE LoAL sapma yiiksek alarmi ve sapma diislk alarmi olacak durumda kullanilir.
F=0, Hassas kontrol modu, dahili kontrol ¢oziinurliigii 10 kez gosterim igin ayarlanir. Dogrusal giris modunda, en biiyiik
ekran degeri 3200 birimdir.
F=1, Genis aralik gériintileme modu, deger 3200'den bliyiik oldugunda bu segenek segilebilir.
G=0, Termokupl veya RTD girisi yandiginda PV degeri artar ve yiiksek limit alarmini tetikler.
G=1, Termokupl veya RTD girisi yandiginda, PV degeri artacak ve yiiksek limit alarmi 30 sn aktif olacaktir.
Not: Normal kullanim i¢in AF=0 énerilir.
SPr gegerli olarak ayarlandiysa, program galistiginda veya ayarlanan degeri degistirdiginde ve PV<SV oldugunda, cihaz
Isitma orani SPr tarafindan tanimlanan sicaklik sinirinda ayarlanan degere kadar isinir. Isitma orani
SPR imiti sinirlandiginda, PRG 1s1§1 yanip séner.
SPr sabit nokta kontrolii (Pno=0) ve platform modu igin etkilidir ve egim modu bu islevi kullanmaz.
PAF'nin 6gesi C=1 oldugunda, SPr ve SPrL parametrelerinin birimleri °C/saattir.
SPrL gegerli olarak ayarlandiysa, program calistiginda veya ayarlanan degeri degistirdiginde ve PV>SV oldugunda, cihaz
SPrL tarafindan tanimlanan sicaklik sinirinda ayarlanan degere soguyacaktir. Sogutma orani sinirlandiginda, PRG 15131
< yanip s6necektir.
SPRL Sogutma orani

limiti

SPrL sabit nokta kontrolti (Pno=0) ve platform modu i¢in etkilidir ve e§im modu bu islevi kullanmaz. Sogutma cikisi
yoksa, dogal sogutma orani <SPrL oldugunda, cihaz sogutma egimini garanti edemez ve dogal sogutma oranina gore
soguyacaktir. PAF'nin 6gesi C=1 oldugunda, SPr ve SPrL parametrelerinin birimleri °C/saattir.
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AFC Haberlesme lletisim modunu segimi
modu AF: A=0 standart MODBUS; A=1 (GTC-TCP moddil ile kullanildiginda bu parametre “1” yapilir)
PASd Sifre Lutfen PASd'yi dikkatli bir sekilde ayarlayin, parola kaybolursa parametre tablosuna tekrar erisgemezsiniz. 0~9999
SPL ﬁr\':i(iﬂn;tlj§UK SV igin girilebilecek minimum deger
Sv igiﬁ yiksek -999~+3000 birim
SPH limit ayan SV i¢in girilebilecek maksimum deger
SP1 ﬁoﬁiir. (Se) Ayar noktasi icin kullanilan 1. ayar dederi = SV(Set Value)
SP2 ﬁoﬁtﬁz (Set) Ayar noktasi icin kullanilan 2. ayar dederi = SV(Set Value)
Eneriji kesilip Cont: Programi son kesilme noktasindan calistirmaya devam eder. Elektrik kesintisinden 6nce STOP durumu etkinse, guic
tekrar yeniden baglatildiktan sonra program STOP durumunda kalacaktir. Cont/ StoP
verildiginde StoP: Giig yeniden baslatildiktan sonra program/galisma durur. Jrunt /
PonP yada ilk eneriji run1: Gl kesintisinden dnce cihaz “STOP” durumunda degilse, program ¢alismaya baslar.

s . h Y dASt/
verildigi sirada dASt: Programi son kesilme noktasindan galistirmaya devam eder. Herhangi bir sapma alarmi varsa, galismayi durdurur. HoLd
calisma HOLD: Her kosulda cihaz gii¢ geri geldikten sonra HoLd durumuna geger. Elektrik kesintisinden 6nce StoP durumunda ise,
durumu elektrik geldikten sonra da StoP durumunda kalacaktir.

Alan . Loc kilidi uygulandiginda yaygin olarak kullanilan parametreler igin 1~8 alan parametresi tanimlayin. Hig veya 8'den az alan
EP1~EP8 parametreleri Tyoksa. litf E olarak |
tanmlart parametresi yoksa, liitfen nonE olarak ayarlayin.

ilk enerjilenme aninda alarm durumunun engellenmesi
Bazi durumlarda ilk enerjilenme aninda ariza alarmi durumlari olusabilir. Bir 1sitma sisteminde, cihaz ilk enerji verildigi anda, okunan sicaklik ayar noktasindan gok daha
dusuktir. Bu durumda cihaz disuk limit alarmi/hatasi verebilir. Clinki belirtilen disiik sapma ve limit hatalari ayarlandiginda cihaz hata vermesi beklenmesi normal bir

durumdur fakat belirtilen ilk enerji aninda da hata verecektir iste bu durumun engellenmesi igin ayrica ayarlanabilecek bir parametre bulunmaktadir. Bu parametre “Act”
parametresi olup igerigi rEbA veya drba ayarlanirsa ilk enerjilenme aninda olusabilecek alarm durumlari engellenir. Cihaz, alarm sartlari tekrar olustugunda uyari/alarm

verecektir.
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Cihazin fabrika ayarlarinda parametre degerleri, agsagidaki tabloda yer aldigi gibidir;

Parametre Deger Parametre Deger
HIAL 3200 OPt SSR
LoAL -999 OPH 100
HdAL 3200 OEF 3200
LdAL -999 Addr 1
AHYS 2 bAud 9600
AdLS On AF 32
AOP 1111 AFC 0
nonc 0 SPL -999
CtrL APID SPH 3200
Srun Hold Fru 50C

Act 'E OPL 0
At OFF PASd 0
P,P2 30.0 PonP ConE
1,12 200 EP1 HIAL
d,d2 50 EP2 LOAL
Ctl,Ctl2 2.0 EP3 HDAL
CHYS 2 EP4 LDAL

InP 0 EP5 NONE
dPt 0.0 EP6 NONE
SCL 0 EP7 NONE
SCH 1000 EP8 NONE
Sch 0 Et 0
FILt 1 Aut Rely
SPSL 0 SPSH 1000
AF2 0 PAF 0
Spn 0 Sprl 0
Optr 0 Ero 0
SP1 100 SP2 0
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Modbus Adres Haritasi

Modbus Adresi Parametre
40001 Set Degeri SV
40002 HIAL
40003 LOAL
40004 HDAL
40005 LDAL
40007 CTRL: ON-OFF(0), APID(1), nPID(2), PoP(3), SoP(4)
40008 P
40009 |
40010 D
40011 CTL
40012 INP
40013 DPT
40014 SCL
40015 SCH
40016 AoP
40017 SCB
40018 OPT
40019 OPL
40020 OPH
40021 AF
40023 ADDR
40024 FILT
40025 AMAN
40028 SRUN: RUN(0), STOP(1) , HOLD(2)
40029 CHYS
40030 AT: (0)oFF, (1)oN, (2)FoFF
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40031 SPL
40032 SPH
40033 FRU
40034 OEF
40035 ACT
40036 ADIS
40037 AUT
40038 P2
40039 12
40040 D2
40042 ET
40043 SPR
40044 PNO
40045 PONP
40046 PAF
40050 OPRT
40051 STRT
40052 SPSL
40053 SPSH
40055 AF2
40056 nonc
40057 SPRL
40075 Proses Degeri PV
40077 MV + Alarm : Word alanin 12. Biti sensér koptu/bagh degil durumunda alarm biti olarak kullanilabilir ve
sensor bilgisi ile ilgili hata olustugunda ilgili bit “1” olur.

Not: Fabrika ayarlarinda haberlesme parametreleri; Modbus RTU 9600,8,None,1 ayarlidir.
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Bakim
Cihaz bakim ve onarimi egitimli teknik personel tarafindan yapilmalidir. Yetkisiz miidahale yapildigi takdirde kisisel yaralanmalar ve/veya cihazin hasar gérmesi ile sonuglanan durumlar

olabilir. Arizali cihazlarin onarimi igin firmamiza bagvurunuz.

GMT ENDUSTRIVEL ELEKTRONIK SAN. VE TiC. LTD. $Ti.
Gubuklu Mahallesi Bogazici Caddesi No:6/B 34805 Beykoz / istanbul / Tiirkiye
gmt@gmtcontrol.com http://www.gmtcontrol.com,
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